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1 English

1 English

€ General Information

Do not use this manual as an alternative to the Technical Manual.

The products and specifications given in this manual and the manual contents can change without notice to make
the product and manual better.

Be sure to always use the latest version of this manual. Use this manual to correctly install, wire, set, and operate
this product.

Users can download the Technical Manual from the Yaskawa documentation website printed on the back cover.

€ Qualifications for the Intended User

Yaskawa created this manual for electrical specialists and engineers who have experience with AC drive
installation, adjustment, repair, inspection, and parts replacement. Persons without technical training, minors,
persons with disabilities or mental problems, persons with perception problems, and persons with pacemakers
must not use or operate this product.

€ Safety

Read all safety precautions before you install, wire, or operate the drive.

B Explanation of Signal Words
A DANGER WIS signal word identifies a hazard that will cause serious injury or death if you do not prevent it.

A WARNING | This signal word identifies a hazard that can cause death or serious injuries if you do not prevent it.
A CAUTION This signal word identifies a hazard that can cause minor or moderate injuries if you do not prevent it.

NOTICE This signal word identifies a property damage message that is not related to personal injury.

B General Safety Instructions

Yaskawa Electric manufactures and supplies electronic components for a variety of industrial applications. The
selection and application of Yaskawa products is the responsibility of the designer of the equipment or the
customer who assembles the final product. Yaskawa is not responsible for how our products are incorporated into
the final system design. In all cases, Yaskawa products should not be incorporated into a product or design as the
exclusive or sole safety control function. All control functions are designed to dynamically detect failures and
operate safely without exception. All products that are designed to incorporate parts manufactured by Yaskawa
must be provided to the end user and include proper warnings and instructions regarding their safe use and
operation. All warnings from Yaskawa must be promptly issued to the end user. Yaskawa offers warranties only
for the quality of our products, in compliance with standards and specifications that are described in the manual.
Yaskawa does not offer other warranties, either explicit or implied. Injuries, property damage, and lost business
opportunities caused by improper storage or handling and negligence oversight on the part of your company or
your customers will void Yaskawa's warranty for the product.

Note:

Failure to obey the safety messages in the manual can cause serious injury or death. Yaskawa is not responsible for injuries or damage to
equipment caused by ignoring the safety messages.

*Read this manual carefully when mounting, operating, and repairing AC drives.

*Obey all warnings, cautions, and notices.

* Approved personnel must perform all work.

*Install the drive according to this manual and local codes.

Electrical Shock Hazard. Do not examine, connect, or disconnect wiring on an energized drive. Before
servicing, disconnect all power to the equipment and wait for the time specified on the warning label at a minimum. The internal
capacitor stays charged after the drive is de-energized. The charge indicator LED extinguishes when the DC bus voltage
decreases below 50 Vdc. When all indicators are OFF, measure for dangerous voltages to make sure that the drive is safe. If
you do work on the drive when it is energized, it will cause serious injury or death from electrical shock.

A WARNING | Fire Hazard. Do not connect main power supply wiring to drive motor terminals U/T1, V/T2, and W/T3.
Connect main power supply wiring to main circuit input terminals R/L1, S/L2, and T/L3. Incorrect wiring can cause serious injury
or death from fire.
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AAWARNING | Electrical Shock Hazard. Do not modify the drive body or drive circuitry. Modifications to drive body and
circuitry can cause serious injury or death, will cause damage to the drive, and will void the warranty. Yaskawa is not
responsible for modifications of the product made by the user.

AAWARNING | Electrical Shock Hazard. Only let approved personnel install, wire, maintain, examine, replace parts, and
repair the drive. If personnel are not approved, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Always ground the motor-side grounding terminal. If you do not ground the
equipment correctly, it can cause serious injury or death if you touch the motor case.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Do not wear loose clothing or jewelry when you do work on the drive. Tighten loose
clothing and remove all metal objects, for example watches or rings. Loose clothing can catch on the drive and jewelry can
conduct electricity and cause serious injury or death.

A WARNING Sudden Movement Hazard. Before you do Auto-Tuning, remove all personnel and objects from the area
around the drive, motor, and load. The drive and motor can start suddenly during Auto-Tuning and cause serious injury or death.

AWARNING Sudden Movement Hazard. Remove all personnel and objects from the area around the drive, motor, and
machine and attach covers, couplings, shaft keys, and machine loads before you energize the drive. If personnel are too close
or if there are missing parts, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Sudden Movement Hazard. Make sure that the elevator is not occupied when you do elevator test operations
or drive setup. If the elevator test operations or drive setup are incorrect, it can cause serious injury or death if the elevator car
does not stop correctly.

A WARNING Damage to Equipment. Do not apply incorrect voltage to the main circuit of the drive. Operate the drive in the
specified range of the input voltage on the drive nameplate. Voltages that are higher than the permitted nameplate tolerance
can cause damage to the drive.

A WARNING | Fire Hazard. Do not put flammable or combustible materials on top of the drive and do not install the drive
near flammable or combustible materials. Attach the drive to metal or other noncombustible material. Flammable and
combustible materials can start a fire and cause serious injury or death.

A WARNING  Fire Hazard. Tighten all terminal screws to the correct tightening torque. Connections that are too loose or too
tight can cause incorrect operation and damage to the drive. Incorrect connections can also cause death or serious injury from
fire.

A WARNING | Fire Hazard. Tighten screws at an angle in the specified range shown in this manual. If you tighten the screws
at an angle not in the specified range, you can have loose connections that can cause damage to the terminal block or start a
fire and cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Do not cause a short circuit on the drive output circuit. A short circuit on the output
can cause serious injury or death.

AAWARNING | Electrical Shock Hazard. When there is a DC component in the protective earthing conductor, the drive can
cause a residual current. When a residual current operated protective or monitoring device prevents direct or indirect contact,
always use a type B Residual Current Monitor/Residual Current Device (RCM/RCD) as specified by IEC/EN 60755. If you do
not use the correct RCM/RCD, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Ground the neutral point on the power supply of drive models 4xxxC to comply with
the EMC Directive before you turn on the EMC filter. If you turn ON the EMC filter, but you do not ground the neutral point, it can
cause serious injury or death.

AWARNING | Crush Hazard. Test the system to make sure that the drive operates safely after you wire the drive and set
parameters. If you do not test the system, it can cause damage to equipment or serious injury or death.

AAWARNING | Electrical Shock Hazard. After the drive blows a fuse or trips an RCM/RCD, do not immediately energize the
drive or operate peripheral devices. Wait for the time specified on the warning label at a minimum and make sure that all
indicators are OFF. Then check the wiring and peripheral device ratings to find the cause of the problem. If you do not know the
cause of the problem, contact Yaskawa before you energize the drive or peripheral devices. If you do not fix the problem before
you operate the drive or peripheral devices, it can cause serious injury or death.

AXWARNING | Fire Hazard. Install sufficient branch circuit short circuit protection as specified by applicable codes and this
manual. The drive is suited for circuits that supply not more than 31,000 RMS symmetrical amperes, 240 Vac maximum (200 V
Class), 480 Vac maximum (400 V Class). Incorrect branch circuit short circuit protection can cause serious injury or death.

A WARNING | Fire Hazard. Remove the insulation from the connection wire ends to the length shown in “Wire Stripping
Length”. If you pinch the insulation in the wire terminals, it can cause serious injury or death from fire.

A WARNING | Fire Hazard. Make sure that there are no loose stranded wires or frayed wires in the wire core after wiring is
complete. Loose stranded wires or frayed wires in the wire core can create a short circuit and cause serious injury or death from
electrical shock or fire.

A\ CAUTION Crush Hazard. Tighten terminal cover screws and hold the case safely when you move the drive. If the drive
or covers fall, it can cause moderate injury.

A CAUTION Burn Hazard. Do not touch a hot drive heatsink. De-energize the drive, wait for a minimum of 15 minutes, then
make sure that the heatsink is cool before you replace the cooling fans. If you touch a hot drive heatsink, it can burn you.
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NOTICE Damage to Equipment. When you touch the drive and circuit boards, make sure that you observe correct
electrostatic discharge (ESD) procedures. If you do not follow procedures, it can cause ESD damage to the drive circuitry.

NOTICE Do not break the electrical connection between the drive and the motor when the drive is outputting voltage.
Incorrect equipment sequencing can cause damage to the drive.

NOTICE Damage to Equipment. Do not do a withstand voltage test or use a megohmmeter or megger insulation tester
on the drive. These tests can cause damage to the drive.

NOTICE Do not operate a drive or connected equipment that has damaged or missing parts. You can cause damage to
the drive and connected equipment.

NOTICE Fire Hazard. Install a fuse and equipment for residual current monitoring/detection (RCM/RCD). If you do not
install these components, it can cause damage to the drive and connected equipment.

NOTICE Damage to Equipment. Before you connect a dynamic braking option to the drive, make sure that qualified
personnel read and obey the Braking Unit and Braking Resistor Unit Installation Manual (TOBPC72060001). If you do not read
and obey the manual or if personnel are not qualified, it can cause damage to the drive and braking circuit.

NOTICE Make sure that all connections are correct after you install the drive and connect peripheral devices. Incorrect
connections can cause damage to the drive.

NOTICE Do not connect phase-advancing capacitors, LC/RC noise filters, or leakage breakers (RCM/RCD) to the
motor circuit. If you connect these devices to the output circuits, it can cause damage to the drive and connected equipment.

NOTICE Use an inverter-duty motor or vector-duty motor with reinforced insulation and windings applicable for use
with an AC drive. If the motor does not have the correct insulation, it can cause a short circuit or ground fault from insulation
deterioration.

Note:
* Do not use unshielded wire for control wiring. Use shielded, twisted-pair wires and ground the shield to the ground terminal of the
drive. Unshielded wire can cause electrical interference and unsatisfactory system performance.

* Do not put devices that radiate strong electromagnetic waves, for example radio transmitters, near the drive. If you use these devices
near the drive, the drive can operate incorrectly.

B Intended Use

The drive is a commercial-use electrical device that controls the speed and rotation direction of a motor. Do not
use the drive for any other purpose.

Carefully read the technical manual.

Read all safety precautions before you install, wire, or operate the drive.

When you install the drive, wire and ground it according to all applicable standards and safety precautions.
Make sure that you correctly install all components and protection covers.

Be sure to use the drive in the specified environmental conditions.

kWD =

Note:
This product is not designed and manufactured for use in life-support machines or systems.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Do not modify the drive body or drive circuitry. Modifications to drive body and
circuitry can cause serious injury or death, will cause damage to the drive, and will void the warranty. Yaskawa is not
responsible for modifications of the product made by the user.

B Exclusion of Liability

Yaskawa cannot be held responsible for any damages to the product, equipment or persons if this product is used
in any other way than specified in Intended Use on page 12.

4 Model Number and Nameplate Check

B When You Receive the Drive
Please examine these items after you receive the drive:

* Examine the drive for damage. Immediately contact the shipping company if the drive is damaged. The
Yaskawa warranty does not cover damage from shipping.

* Examine the drive model number to make sure that you received the correct model. Examine the model number
in the “MODEL” section of the drive nameplate to make sure that you received the correct model.

* If you received the incorrect product or a product with a defect, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.
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B Nameplate

/ N
e N
cc : LATOXXXXXXXX REV :A A
L MODEL: ~ CIPR-LA7OXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Un AC3PH 360 - 480V
0C 513- 679V
[ AC3PH103A
K INPUT 0C 1264
F 50/60Hz
U AC3PH0 - 480V
Pmot 4.0kW
J
ey ACPHSTA
(| 50%ED) (AC3PH 11.54)
F 0-200H
F———] ON  6Wa080-2-100 MASS : 38k ————— B
H ?QONT + JOOBBXXXKKXOXX PRG :01018 0L 20! c
JP20 p
G BACKSIDE _: IP20ITYPE1_ENCLOSURE ’ % ;
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE‘SO"C Rl
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE N JAPAN D
21 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan )
- J
A - Hardware revision G - Protection design
B - Weight H - Serial number
C - Drive software version |- Lot number
D - The address of the head office of J - Output specifications
Yaskawa Electric Corporation K - Input specifications
E - Accreditation standards L - Drive model
F - Surrounding air temperature
Figure 1.1 Nameplate Information Example
B Rated Output Current
Table 1.1 and Table 1.2 gives the rated output current values.
Note:
* These output current values are applicable for drives that operate at standard specifications.
* Derate the current in applications that increase the carrier frequency.
Table 1.1 Three-Phase AC 200 V Class
Model Maximum Applicable Motor Output | Continuous Rated Output Current */ 50% ED Output Current */
kW A A
2022 37 153 21.9
2031 55 21.9 313
2041 7.5 28.9 413
2059 11 41.1 58.8
2075 15 525 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0
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Model Maximum Applicable Motor Output | Continuous Rated Output Current */ 50% ED Output Current */
kW A A
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8
*1  These values assume there is no carrier frequency derating.

Table 1.2 Three-Phase AC 400 V Class

Maximum Applicable Motor Output

Continuous Rated Output Current */

50% ED Output Current */

Model KW A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 5.5 13.0 18.5
4023 7.5 15.8 22.5
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 18.5 34.1 48.8
4056 22 39.4 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 131.3 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1

These values assume there is no carrier frequency derating.

B Warning Label Content and Location

The drive warning label is in the location shown in Figure 1.2. Use the drive as specified by this information.
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* Pictogram warning label (Label A): Put the label in the warning label location shown in Figure 1.2.

A\ WARNING

Risk of electric shock.

Read manual before installing. Wait 5 minutes for
capacitor discharge after removing power and opening
the manual switch between the drive and motor.

/\ AVERTISSEMENT

Risque de choc électrique.

Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5
minutes aprés avoir coupé l'alimentation et déconnécte
la protection entre le driver et le moteur, pour
permettre la décharge des condensateurs.

Hot surfaces.

Top and Side surfaces may become

hot. Do not touch.

Failure to obey can cause damage.
Remove the keypad and the keypad
connector before removing or
attaching the drive front cover.

Surfaces chaudes.

Dessus et cotés du boitier peuvent

devenir chauds. Ne pas toucher.
A Risque d'endomagement

Retirez le clavier et Ie connecteur du

clavier avant de retirer ou de fixer le

capot avant du variateur.

A - Warning label

g
g
00

000
0-d

Figure 1.2 Warning Label Content and Location

To show the warnings without a specific language, use the pictogram warning label included with the drive. If you
use the pictogram warning label, the drive may not comply with UL standards.

* Hot surface warning labels (Labels B): Put the labels on the top or side of the drive.

Table 1.3 Pictogram Warning Labels

Models: 2022 - 2354, 4012 - 4325

Models: 2432, 2519, 4380

[mporter in EU:

Importer in UK:

A @ A G A

YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany

YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

400-146-288-001

B b

400-146-289-001

A @ A G A

Importer in EU:

YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany

Importer in UK:

YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 OLF, United Kingdom

Figure 1.3 and Table 1.4 explain the meaning of each pictogram.
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AN © AGL A

Figure 1.3 Type of Pictograms

Table 1.4 Descriptions of Each Pictogram

Pictogram Description
A WARNING
B Read the manual before you install the drive.
c Risk of electric shock.
Wait 5 minutes for capacitor discharge after removing power and opening the manual switch between the drive and motor.
D Hot surfaces. Top and side surfaces may become hot. Do not touch.

€ Keypad Overview

B Keypad Components and Functions

‘ Front/side view ‘ ‘ Back view

K L

MODEL:A¥HEEEAARERERAS
LIN [TIETIT] c @
FLASH :1¥¥} REV: }

Figure 1.4 Keypad
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Table 1.5 Keypad Components and Functions

Symbol Name Function
¢ Illuminates to show that the drive is operating the motor.
* The LED turns OFF when the drive stops.
* Flashes to show that:
— The drive is decelerating to stop.
— The drive received an Up/Down command with a speed reference of 0 Hz, but the drive is not set for zero speed control.
RUN LED * Flashes quickly to show that:
A = — The drive received an Up/Down command from the MFDI terminals and is switching to REMOTE Mode while the drive is in
RUN LOCAL Mode.
— The drive received an Up/Down command from the MFDI terminals when the drive is not in Drive Mode.
— The drive received an Emergency Stop command.
— The safety function shut off the drive output.
©srop . o L
— You pushed on the keypad while the drive is operating in REMOTE Mode.
« Illuminates when the drive detects a fault.
* Flashes when the drive detects:
ALM LED — Alarm
B _ X
ALM — Operation Errors
— A fault or alarm during Auto-Tuning
* The light turns off during regular drive operation. There are no alarms or faults.
C microSD Card Slot The insertion point for a microSD card.
Function Keys The menu shown on the keypad sets the functions for function keys.
F1,F2,F3 The name of each function is in the lower half of the display window.
D
Illuminated: The keypad controls the Up/Down command (LOCAL Mode).
OFF: The control circuit terminal or serial transmission device controls the Up/Down command (REMOTE Mode).
LO/RE LED Note:
E @ * LOCAL: Use the keypad to operate the drive. Use the keypad to enter Up/Down and Stop commands and the speed reference
command.
*« REMOTE: Use the control circuit terminals or serial transmission to operate the drive. Use the speed reference source entered in
b1-01 [Speed Reference Selection 1] and the Up/Down command source selected in b/-02 [Up/Down Command Selection 1].
Switches drive control for the Up/Down command and speed reference between the keypad (LOCAL) and an external source
(REMOTE).
LO/RE Selection Ke; Note: . . . . . L
F : Y * The LOCAL/REMOTE Selection Key continuously stays enabled after the drive stops in Drive Mode. If the application must not
LORE switch from REMOTE to LOCAL because it will have a negative effect on system performance, set 02-01 = 0 [LO/RE Key
Function Selection = Disabled] to disable LORE X
* The drive will not switch between LOCAL and REMOTE when it is receiving an Up/Down command from an external source.
Stops drive operation.
STOP Key Note:
© ©sr
STOP L . .
Push @ to stop the motor. This will also apply when an Up/Down command (REMOTE Mode) is active at an external Up/
STOP
Down command source. To disable priority, set 02-02 = 0 [STOP Key Function Selection = Disabled].
Left Arrow Key * Moves the cursor to the left.
* Goes back to the previous screen.
Up Arrow Key/Down « Scrolls up or down to show the next item or the previous item.
Arrow Key ¢ Selects parameter numbers, and increments or decrements setting values.
(A
H
Right Arrow Key (RESET) Mov?s the cursor to the right.
« Continues to the next screen.
Resets the drive to clear a fault.
ENTER Key « Enters parameter values and settings.
* Selects menu items to move between keypad displays.
« Selects each mode, parameter, and set value.
Starts the drive in LOCAL Mode.
RUN Key Starts the operation in Auto-Tuning Mode.
Before you use the keypad to operate the motor, push BV on the keypad to set the drive to LOCAL Mode.
J USB Terminal For factory adjustment
K RJ-45 Connector Connects to the drive using an RJ-45 8-pin straight through UTP CAT5e extension cable or keypad connector.
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Symbol Name Function

Remove this cover to install or replace the clock battery.
Note:

L Clock Battery Cover * You must supply the clock battery. It is not included with the keypad.
* Refer to the Technical Manual for more information about the correct battery and the installation procedure.
Shows the model number of the keypad and other information
M Nameplate Note:

* “REV” identifies the hardware and software version of the keypad.
* “FLASH” identifies the version of the flash memory.

B LED Indicator Status
The LED Status Ring on the drive cover shows the drive operating status.

7]
C A
\ /
N Ay
O 74
S
P
RepDt
B
s
A - ALM/ERR C - RUN
B - READY
LED Status Description

[luminated The drive detects a fault.

The drive detects:

¢ Analarm

A ¢ An oPE parameter setting error
A ALM/ERR Flashing */ .
¢ An Auto-Tuning error
Note:
The LED will illuminate to identify a fault if the drive detects a fault and an alarm at the same time.
OFF There are no drive faults or alarms.

[lluminated The drive is operating or is prepared for operation.
Flashing */ The drive is in STo [Safe Torque OFF] condition.

The voltage of the main circuit power supply dropped, and only the external 24 V power supply provides the power to

. B *
Flashing Quickly */ | "o "

B READY

¢ The drive detects a fault.

OFF * There is no fault and the drive received an Up/Down command, but the drive cannot operate. For example, in
E 3
Programming Mode or when RUN is flashing.

Illuminated The drive is in regular operation.

¢ The drive is decelerating to stop.

¢ The drive received an Up/Down command with a speed reference of 0 Hz, but the drive is not set for zero speed

Flashing */ control.

¢ The drive received a DC Injection Braking command.

¢ The drive received an Up/Down command from the MFDI terminals and is switching to REMOTE Mode while the
C RUN drive is in LOCAL Mode.

¢ The drive received an Up/Down command from the MFDI terminals when the drive is not in Drive Mode.
Flashing Quickly */ |+ The drive received an Emergency Stop command.
« The safety function shuts off the drive output.

* The user pushed @stop on the keypad while the drive is operating in REMOTE Mode.

OFF The motor is stopped.

*1  Refer to Figure 1.5 for the difference between “flashing” and “flashing quickly”.
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1s -
~ ON ~ ON
Flashing i
ON ON ON ON
Flashing
quickly

Figure 1.5 LED Flashing Statuses

Drive Output Speed

) " RUN | ! T RUN
=D /= during -T;Oof |: %STOPw ! STOP
o o ‘ 1 | |
Speed Setting 0% T ! 1 ! |
RUN LED | oFF | ON [Flashing  OFF _[Fiashing OFF |

Figure 1.6 Relation between RUN LED and Drive Operation

B Keypad Mode and Menu Displays

Note:
* Energize the drive with factory defaults to show the Initial Setup screen. Push [Home] to show the HOME screen.
—Select [No] from the [Show Initial Setup Screen] setting not to display the Initial Setup screen.

*Push from the Home screen to show drive monitors.

*Push @ to set d/-01 [Reference 1] when the Home screen shows Ul-01 [Speed Reference] in LOCAL Mode.
* The keypad will show [Rdy] when the drive is in Drive Mode. The drive is prepared to accept an Up/Down command.

*Set b1-08 [Up/Down Select in PRG Mode] to accept or reject an Up/Down command from an external source while in Programming
Mode.
—Set b1-08 = 0 [Disregard RUN while Programming] to reject the Up/Down command from an external source while in Programming

Mode (default).
—Set b1-08 = 1 [Accept RUN while Programming] to accept the Up/Down command from an external source while in Programming
Mode.
—Set b1-08 = 2 [Allow Programming Only at Stop] to prevent changes from Drive Mode to Programming Mode while the drive is
operating.
Table 1.6 Drive Modes, Menu Screens, and Functions
Mode Menu Screen Function
User Custom Parameters Shows the User Parameters.
Programming Mode | Parameters Changes parameter settings.
Modified Parameters/Fault Log Shows modified parameters and fault history.
Drive Mode Monitors Sets monitor items to display.
Auto-Tuning Auto-Tunes the drive.

* Sets data logs and backlight.

Diagnostic Tools R L
* Does the Rotation Direction Trouble Shoot.

Programming Mode
Parameter Backup/Restore Saves parameters to the keypad as backup.

- * Changes initial settings.
Initial Setup

* Uses the Setup Wizard to set basic parameters.

€ Mechanical Installation

A WARNING | Fire Hazard. Do not put flammable or combustible materials on top of the drive and do not install the drive
near flammable or combustible materials. Attach the drive to metal or other noncombustible material. Flammable and
combustible materials can start a fire and cause serious injury or death.

A CAUTION Crush Hazard. Tighten terminal cover screws and hold the case safely when you move the drive. If the drive
or covers fall, it can cause moderate injury.

NOTICE Do not let unwanted objects, for example metal shavings or wire clippings, fall into the drive during drive
installation. Put a temporary cover over the drive during installation. Remove the temporary cover before start-up. Unwanted
objects inside of the drive can cause damage to the drive.
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Note:
*Install the drive as specified by EMC Guidelines. If you do not obey the EMC Guidelines, it can cause incorrect operation and damage
to electrical devices.

* Do not put drive peripheral devices, transformers, or other electronics near the drive. Shield the drive from electrical interference if
components must be near the drive. Electrical interference can cause the drive or devices around the drive to function incorrectly.

B Installation Environment

The installation environment is important for the lifespan of the product and to make sure that the drive
performance is correct. Make sure that the installation environment agrees with these specifications.

Environment Conditions
Area of Use Indoors
Power Supply Overvoltage Category 11

IP20/UL Open Type: -10 °C to +50 °C (14 °F to 122 °F)
Ambient Temperature *  When you install the drive in an enclosure, use a cooling fan or air conditioner to keep the internal air temperature in the permitted range.

* Do not let the drive freeze.

95% RH or less

Humidit . .
Y Do not let condensation form on the drive.

Storage Temperature -20 °C to +70 °C (-4 °F to +158 °F)

Pollution degree 2 or less

Install the drive in an area without:

* Oil mist, corrosive or flammable gas, or dust

* Metal powder, oil, water, or other unwanted materials
Surrounding Area * Radioactive or flammable materials.

* Harmful gas or fluids

e Salt

* Direct sunlight

Keep wood and other flammable materials away from the drive.

1000 m (3281 ft) Maximum
Note:
Derate the output current by 1% for each 100 m (328 ft) to install the drive in altitudes between 1000 m to 4000 m (3281 ft to 13123 ft).

It is not necessary to derate the rated voltage in these conditions:
* When you install the drive at 2000 m (6562 ft) or lower

* When you install the drive between 2000 m to 4000 m (6562 ft to 13123 ft) and ground the neutral point on the power supply.
Contact Yaskawa or your nearest sales representative if you will not ground the neutral point.

Altitude

* 10Hzto20 Hz: 1 G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s?)
* 20 Hzto 55 Hz:

— 2022 to 2225, 4012 to 4188: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s?)
— 2269 to 2519, 4225 to 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s?)

Vibration */

Installation Orientation | Install the drive vertically for sufficient airflow to cool the drive.

*1  This drive passed the vibration test with a logarithmic sweep as specified by EN 60068-2-6 and JIS C60068-2-6. If the internal
components of the drive vibrate too much, it can cause damage to the drive even when the vibration frequency is in the specification.
If the drive components vibrate, improve the installation environment to decrease vibration. To improve the installation environment
for vibration, you can put the motor on a rubber pad or reinforce the structure of the installation.

@ Electrical Installation

Electrical Shock Hazard. Do not examine, connect, or disconnect wiring on an energized drive. Before
servicing, disconnect all power to the equipment and wait for the time specified on the warning label at a minimum. The internal
capacitor stays charged after the drive is de-energized. The charge indicator LED extinguishes when the DC bus voltage
decreases below 50 Vdc. When all indicators are OFF, measure for dangerous voltages to make sure that the drive is safe. If
you do work on the drive when it is energized, it will cause serious injury or death from electrical shock.

AWARNING | Electrical Shock Hazard. De-energize the drive and wait 5 minutes minimum until the Charge LED turns off.
Remove the front cover and terminal cover to do work on wiring, circuit boards, and other parts. Use terminals for their correct
function only. Incorrect wiring, incorrect ground connections, and incorrect repair of protective covers can cause death or
serious injury.

AWARNING | Electrical Shock Hazard. Correctly ground the drive before you turn on the EMC filter switch. If you touch
electrical equipment that is not grounded, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Use the terminals for the drive only for their intended purpose. Refer to the technical
manual for more information about the I/O terminals. Wiring and grounding incorrectly or modifying the cover may damage the
equipment or cause injury.
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B Standard Connection Diagram

Wire the drive as specified by Figure 1.7.

A WARNING | Sudden Movement Hazard. Set the MFDI parameters before you close control circuit switches. Incorrect Run/
Stop circuit sequence settings can cause serious injury or death from moving equipment.

A WARNING | Fire Hazard. Install sufficient branch circuit short circuit protection as specified by applicable codes and this
manual. The drive is suitable for circuits that supply not more than 100,000 RMS symmetrical amperes, 240 Vac maximum (200
V Class), 480 Vac maximum (400 V Class). Incorrect branch circuit short circuit protection can cause serious injury or death.

NOTICE Damage to Equipment. When the input voltage is 440 V or higher, make sure that the motor insulation voltage
is sufficient or use an inverter-duty motor or vector-duty motor with reinforced insulation. Motor winding and insulation failure
can occur.

Note:
Do not connect the AC control circuit ground to the drive enclosure. Failure to obey can cause incorrect control circuit operation.
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Three-phase R —%~"— — O RIL1
power supply ! *1 - - -
20010400V, STT% " ® SiL2 Main Circuit

50/60 Hz T—xlm

Option card connector

Down Command

Nominal Speed

Inspection Operation

Intermediate Speed

|
|
| <
i
| o —
| Ql @] |Z !
| vl (v | |
! F4lb4 |
I Ol |O !
i
| —— DIP switch S4 i
| Control Circuit A3 analog input/ |
! Al IO PTC— ¢ inout !
| selection [Al] i
|
! A =l DIP switch S1 |
| A2 voltage/current '
! selection
; OFFE ON v !
s DIP switch S2 1
Up Command ! Termination resistor I
ON/OFF [OFF] 1
I
|
I
i
i
I
|
i
I
|
i
I
|
i
I

Multi-function

Leveling Speed

p 00§ 0§ § 0
:

- MA Fault relay output:
digital inputs —
[default setting] MB AC 250 V, max. 1A
Not Used s7 @ DC 30V, max. 1A
MC min. load DC 5V, 10 mA
(reference value)
S8
Not Used j@ M1 Multi-function relay output:
AC250 V, max. 1A
Not Used S9 @ M2 DQ 30V, max. 1A
Ty min. load DC 5V, 10 mA
(reference value)
Not Used $10 @ [Default setting: Brake Control]

Multi-function relay output:

DC 30V, max. 1A

DC 24 V Power supply
Output 24 V, max. 150 mA

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
i
|
M3 1} AC250 V, max. 1A
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

min. load DC 5V, 10 mA
(reference value)

[Default setting:

Output Contactor Control]

Multi-function relay output:

Shield ground terminal AC250 V, max. 1A
77777777777777777 DC 30V, max. 1A
Speed setting power supply min. load DC 5V, 10 mA
10.5 V (max. 20 mA) (reference value)
0-10V [Default setting: Drive Ready]
2kQ P A1 Analog Input 1
[Default setting: Speed Reference]
-10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ2) — %4
Speed | Sheedselling | 0-10V f A2 Analog Input 2 -
Bias P [Default setting: Not Used] Multi-function photocoupler output 1:
-10-+10V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ2) DC 48 V, max. 50 mA
0-20 mA (250 Q)/4 - 20 mA (250 Q) [Default setting:
- During Fi Output
0-10v [ A3 Analog Input 3/PTC input uring Frequency Output]
[Default setting: Not Used] X .
AC -10 - +10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 k) Multi-function photocoupler output 2:
JI DC 48 V, max. 50 mA
[Default setting: Not Used]
ov
DC 24 V Control R " ~ [
Power Input T V  Speed setting power supply, DC -10.5 V, max. 20 mA Lp ,EL .
24V 700 mA T PS DC 24 V power supply input l _Z @,t )
|
MEMOBUS A T D+ } Multi-function analog monitor
RS-485 / ! - Termination resistor ! output 1
Max. 115.2 kbps [ | i\ (1200, 172 W) 1-10-+10V/0- 10V
'-|-'  DIP switch S2 | [Default setting: Output Speed]
I
|
Safety *‘**D"**:
switch P ,+, )
!

Multi-function analog monitor
output 2

-10-+10V/0-10V

[Default setting: Output Current]

Device Monitor output

Open ovVv g !
ffffffffffffffffffffffff -——-F 4

Safet e indicates shielded cable.

contrgller o ~ | 32 indicates shielded twisted-pair cable.
[ ] |
| | Safety Electronic S _ _ | @ indicates main circuit terminal.
I
|

O indicates control circuit terminal.

Figure 1.7 Wiring Diagram for CE Low Voltage Directive Compliance
*1  Connect peripheral options to terminals -, +1, +2, B1, and B2.

AWARNING | Sudden Movement Hazard. Make sure that the polarity is correct before you send an Up/Down
command. If the drive incorrectly detects the polarity, the drive can rotate in the direction opposite of the Up/Down
command and cause serious injury or death.

*2  For circuit protection, the main circuit is separated from the surface case that can touch the main circuit.
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*3  The control circuit is a Safety Extra-Low Voltage circuit. Separate this circuit from other circuits with reinforced insulation. Make
sure that the Safety Extra-Low Voltage circuit is connected as specified.
*4  Reinforced insulation separates the output terminals from other circuits. Users can also connect circuits that are not Safety Extra-Low
Voltage circuits if the drive output is 250 Vac 1 A maximum or 30 Vdc 1 A maximum.

B Control Circuit Terminals

Control Circuit Wire Gauges and Tightening Torques

NOTICE Do not let wire shields touch other signal lines or equipment. Insulate the wire shields with electrical tape or
shrink tubing. If you do not insulate the wire shields, it can cause a short circuit and damage the drive.

Use shielded wire to wire the control circuit terminal block. Use crimp ferrules on the wire ends to make the
wiring procedure easier and more reliable.

Table 1.7 Control Circuit Wire Gauges and Tightening Torques

Serew Tightening Bare Wire Crimp Ferrule
Terminal Block Terminal Size NTor:'qbl;(? Recomm. Gauge | Applicable Gauge | Recomm. Gauge | Applicable Gauge
LAl mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG)
TBI S1-S8, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
e Stranded wire
TB2-2 MI, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 0.5 025-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 . . (18) + Solid wire (20) (24-20)
02-15
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, )
TB3 AM, AC, P1,C1, S0 (24-16)
E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
TB4 D+, D-, P2, C3, S10
0.5-1.0 05-2 1.25
TBS E(G) M3.5 -
(44-89) (20 - 14) (12)
Crimp Ferrules
Attach an insulated sleeve when you use crimp ferrules.
Use the CRIMPFOX 6, a crimping tool made by PHOENIX CONTACT.
"
u T
L
Figure 1.8 External Dimensions of Crimp Ferrules
Table 1.8 Crimp Ferrule Models and Sizes
Wire Gauge
mm?2 (AWG) Model L (mm) L1 (mm) @d1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) AI0.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) A1 0.34-8TQ 12.5 8 0.8 2.0
AT0.5-8WH
502 ’ 14 1.1 2.
0500 AI0.5-80G 8 >

€ Drive Start-Up

B Drive Setup Procedure

Figure 1.9 shows the basic setup procedure.

energize the drive.
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Start )

Mechanical installation ]

i

Main circuit and control circuit wiring )

i

Examine the encoder power supply selection.
(CLV and CLV/PM only)

i

Energize the drive.

A M O

{

Set A1-02 [Control Method Selection].

i

Set F1-xx [Encoder Option Setup] parameters and
examine the encoder rotation direction.
(CLV and CLV/PM only)

1
Set 01-12 [Length Units].
There are two options to set up the elevator mechanics:

a. Use a speed ratio:

Set 07-18 [Speed of Elevator Car] and 01-19 [Elevator
Motor Speed].

b. Use the dedicated mechanical data of 07-12 [Length Units],
01-20 [Sheave Diameter], 01-21 [Roping Ratio], and 01-22
[Mechanical Gear Ratio].

Then select the display units for speed,
acceleration/deceleration ramps, and jerk characteristics in
01-03 [Speed Display Unit Selection].

i

[ Do Auto-Tuning for motor parameters and the encoder offset.*! ]

( )
( Examine the motor rotation direction. )
( )

Set b1-01 [Speed Reference Selection 1] b1-01 = 0 [Keypad]

to select the speed reference source.

[ Set d1-18 [Speed Reference Selection Mode]. )

b1-01 = 1 [Analog Input] +
Set H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx parameters to assign Set H1-xx and H2-xx parameters to assign functions
functions to the MFDI, MFDO, MFAI, and MFAO terminals. to the MFDI and MFDO terminals.
Set these parameters: Set these parameters:
» C1-xx [Accel & Decel Ramp] * d1-xx [Speed Reference]
« C2-xx [Jerk Characteristics] » C1-xx [Accel & Decel Ramp]
» C2-xx [Jerk Characteristics]

[ Set up the Inspection Operation sequence. }
( Do a test run. )

Adjust these settings for fine-tuning:
« Settings for the brake sequence
* C5-xx [Auto Speed Regulator (ASR)]

i

C Drive is ready to run the application. D

Figure 1.9 Flowchart for Basic Setup Procedure
*1  For more information about Auto-Tuning, refer to the Technical Manual.

Note:

When you use MEMOBUS/Modbus communications to set parameters, set H5-11 = 1 [Comm ENTER Command Mode = ENTER
Command Not Required].

B Check before Energizing the Drive

Examine these items before you energize the drive:

* Make sure that all wires are connected correctly. Also make sure that motor phases are connected in the correct
sequence.

* Make sure that there are no screws, loose wire ends, or tools in the drive.
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* If you use an encoder option card, make sure that you wire the encoder correctly and set the power supply on
the option card according to the encoder specification.

* Refer to the motor nameplate and record the information in this table.

Item Value Item Value
Motor Rated Power kW Motor Maximum Frequency Hz
Motor Rated Voltage v Motor Pole Count Number of Motor Poles
Motor Rated Current (FLA) A Motor Base Rotation Speed min-!  (r/min)
Motor Rated Frequency Hz Number of Motor Encoder Pulses ppr

B Setup Wizard

The Setup Wizard prepares the drive for operation, including setting the basic parameters and doing Auto-Tuning.
Refer to the Technical Manual for more information about this function.
After you energize the drive, the keypad will show the Initial Setup screen. When you select [No] from the [Show
Initial Setup Screen] settings, the keypad will show the HOME screen without showing the Initial Setup screen. If
any faults, alarms, or errors occur, refer to Troubleshooting on page 33.

Note:

«If the keypad does not show the Initial Setup screen, push (Menu) to show the Menu screen then push to select [Initial

Setup].

* Open the clock battery cover and put in a battery to use the clock functions. Use a CR2016 manganese dioxide lithium battery with

nominal voltage of 3 V.

B Control Method Selection

When you first energize the drive, select one of the four control methods to match the application. Encoder
feedback cards are necessary for Closed Loop Vector Control methods. This table shows possible control methods
depending on the motor type and shows the necessary encoder feedback card.

Machine Type

Control Methods

A1-02 Setting

Encoder Option Card

Induction motor without encoder

V/f Control

0

No card necessary

Open Loop Vector Control

2

No card necessary

Induction motor with incremental encoder

Closed Loop Vector Control

3

PG-B3/PG-X3

Permanent magnet motor with EnDat 2.1/
01, EnDat 2.2/01, or EnDat 2.2/22 encoder

Closed Loop Vector Control for PM
motors

PG-F3

Permanent magnet motor with ERN1387
encoder

Closed Loop Vector Control for PM
motors

PG-E3

Yaskawa IPM motor with incremental
encoder

Closed Loop Vector Control for PM
motors

PG-X3

Permanent magnet motor with incremental
encoder

Closed Loop Vector Control for PM
motors

PG-B3/PG-X3

B Setting the Motor Rotation Direction

Depending on the system configuration of the elevator, it can be necessary to change the motor direction to make
the elevator travel up when the drive receives an Up command.

When the drive receives an Up command, it puts out voltage in U-V-W phase sequence.

* Examine the motor rotation with this phase sequence (for most motors, clockwise when looking from the shaft

side).

* If a U-V-W sequence to the motor drives the elevator in the Up direction, set b/-14 = 0 [Phase Order Selection

= Standard].

* If a U-V-W sequence to the motor drives the elevator in the Down direction, set b1-14 = 1 [Switch Phase

Order].
Note:

Always do the motor rotation direction setup before you set the encoder rotation direction.

If these problems occur in the test run, use the Rotation Direction Trouble Shoot function to help solve them:

* There is current flow, but no motor rotation.

* The drive detects a dv3 [Inversion Detection], dv4 [Inversion Prevention Detection], oL2 [Drive Overload], or
PGo [Encoder (PG) Feedback Loss] fault.
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* The motor rotates in a different direction than expected.
To use the Rotation Direction Trouble Shoot function, select [Menu] > [Diagnostic Tools] > [Rotation Direction

Trouble Shoot] from the HOME screen. Select a problem to solve and [Execute trouble shoot], then push @
Refer to the Technical Manual for more information about this function.

B Setting the Encoder (Pulse Generator)

Encoder Resolution Setup

Set the encoder resolution (incremental signal in case of absolute encoders with Sin/Cos tracks) in F7-01
[Encoder 1 Pulse Count (PPR)].

Encoder Rotation Direction Setup
Do these steps to make sure that the encoder rotation direction is set up correctly in the drive.

* When information about the signal sequence of the encoder is available:
— Check the sequence of encoder phases A and B when the motor drives the elevator in the Up direction.

— If the encoder A phase leads phase B, set F'/-05 = 0 [Encoder 1 Rotation Selection = Pulse A leads in Up
Direction].

— If the encoder B phase leads phase A, set F'1-05 = 1 [Pulse B leads in Up Direction].
* When information about the signal sequence of the encoder is not available:

— Manually turn the motor in the elevator Up direction while you check the value of UI-05 [Speed Feedback].

— If the value in UI-05 is positive, the encoder direction is correct.

— If the value in U/-05 is negative, change the setting of F'/-05.

Note:

Always do the motor rotation direction setup before you set the encoder rotation direction. Refer to Setting the Motor Rotation Direction

on page 25.

B Keypad Display Unit Selection

You can use 0/-03 [Speed Display Unit Selection] to choose between different display units for speed-related
parameters and monitors, acceleration and deceleration ramps, and jerk characteristics. Use the table below to

determine the correct 0/-03 setting for your application.

Display Unit
01-03 Setting Speed Reference Settings/Monitors Accel & Decel Ramp Jerk Characteristics
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
01[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Revolutions Per Minute (RPM)] 1 rpm 0.01's 0.01s
3 [User Units (01-10 & o1-11)] User defined
4 [Elevator Unitl - m/s, s, s] 0.01 m/s
5 [Elevator Unit2 - m/(s, s"2, s"3)] 0.01 m/s 0.01 m/s2 0.01 m/s?
6 [Elevator Unit3-ft/(min,s"2,5"3)] 0.1 ft/min 0.01 ft/s2 0.01 ft/s3

If you want to use settings 4 to 6, you must program certain mechanical data to the drive before you change 07-03.
1. Correctly set the motor data. Make sure that the settings for E7-04 [Maximum Output Frequency] and E2-04

[Motor Pole Count] or E5-04 [PM Motor Pole Count] are correct.
2. Set up the elevator mechanics:

a. Use dedicated mechanical data:

1. Set the traction sheave diameter in mm units to 0/-20 [Sheave Diameter].

ii. Set the correct roping to 0/-21 [Roping Ratio].

iii. When you use a geared machine, set the gear ratio (nMmotor/NTraction Sheave) t0 01-22 [Mechanical
Gear Ratio]. When you use a gearless machine, set 0/-22 = 1.0.

iv. Setol-03 =4, 5, or 6. The drive will automatically change the unit and setting values of related
parameters.
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b. Ifyou do not know the mechanical data, for example, in modernization case, you can use the speed ratio
to determine the mechanics:

Set the speed of the elevator car to 0/-18 [Speed of Elevator Car].

Note:

1.

il.

Set the elevator motor speed to 01-19 [Elevator Motor Speed].

When you use the speed ratio, the drive ignores the dedicated mechanical parameters (07-2x)

Refer to Drive Parameters on page 27 for more information.

B Drive Parameters

Refer to the following table to set the most important parameters.

Note:

*You can change parameters that have “RUN” in the “No.” column during drive operation.

* Parameters that have “Expert” in the “No.” column are available in Expert Mode only. Set A7-01 = 3 [Access Level Selection = Expert
Level] to show and set Expert Mode parameters on the keypad.

No. Name Description

A1-00 Language Selection Sets the language for the LCD keypad.

RUN 0: English, 1: Japanese, 2: German, 3: French, 4: Italian, 5: Spanish, 6: Portuguese, 7: Chinese, 8: Czech, 9: Russian,
10: Turkish, 11: Polish, 12: Greek

Al1-02 Control Method Selection Sets the control method for the drive application and the motor.
0: V/f Control, 2: Open Loop Vector, 3: Closed Loop Vector, 7: PM Closed Loop Vector

A1-03 Initialize Parameters Sets parameters to default values.
0: No Initialization, 1110: User Initialization, 2220: 2-Wire Initialization

b1-01 Speed Reference Selection 1 Sets the input method for the speed reference.
0: Keypad, 1: Analog Input, 2: Memobus/Modbus Communications, 3: Option PCB

b1-02 Up/Down Command Selection 1 | Sets the input method for the Up/Down command.
0: Keypad, 1: Digital Input, 2: Memobus/Modbus Communications, 3: Option PCB

b1-03 Stopping Method Selection Sets the method to stop the motor after removing an Up/Down command or entering a Stop command.
0: Ramp to Stop, 1: Coast to Stop, 4: Elevator Emergency Stop

Cl1-01 Acceleration Ramp 1 Sets the ramp to accelerate from zero to maximum output speed.

RUN

C1-02 Deceleration Ramp 1 Sets the ramp to decelerate from maximum output speed to zero.

RUN

C2-01 Jerk @ Start of Accel Sets the jerk at the start of acceleration.

C2-02 Jerk @ End of Accel Sets the jerk at the completion of acceleration.

C2-03 Jerk @ Start of Decel Sets the jerk at the start of deceleration.

C2-04 Jerk @ End of Decel Sets the jerk at the completion of deceleration.

C2-05 Jerk below Leveling Speed Sets the jerk when the speed reference is lower than the leveling speed setting.

C5-01 ASR Proportional Gain 1 Sets the gain to adjust ASR response at high speed.

RUN

C5-02 ASR Integral Time 1 Sets the ASR integral time at high speed.

RUN

C5-03 ASR Proportional Gain 2 Sets the gain to adjust ASR response at low speed.

RUN

C5-04 ASR Integral Time 2 Sets the ASR integral time at low speed.

RUN

Cs5-13 ASR Proportional Gain 3 Set the gain to adjust ASR response at leveling speed. The setting is active for deceleration only.

RUN

C5-14 ASR Integral Time 3 Sets the ASR integral time at leveling speed. The setting is active for deceleration only.

RUN

C6-03 Carrier Frequency Sets the carrier frequency.

d1-01 - d1-08 Reference 1 to 8 Sets the speed reference in the units from 0/-03 [Speed Display Unit Selection].

RUN

di-18 Speed Reference Selection Mode | Sets the mode of speed reference selection by digital inputs.
0: Multi-speed Model (d1-01 to 08), 1: High speed has priority, 2: Leveling speed has priority,
3: Multi-speed Mode2 (d1-02 to 08), 4: Smart Replacement

d1-19 Nominal Speed Sets the nominal speed reference when an MFDI terminal set for H/-xx = 50 [MFDI Function Selection = Nominal

RUN Speed] is active.
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No. Name Description
d1-20 Intermediate Speed 1 Sets the intermediate speed reference when an MFDI terminal set for Hl-xx = 51 [MFDI Function Selection =
Intermediate Speed] is active.
RUN
d1-21 Intermediate Speed 2 Sets the intermediate speed reference when MFDI terminals set for H1-xx = 50, 51, and 52 [MFDI Function Selection
RUN = Nominal Speed, Intermediate Speed, and Releveling Speed] are active.
d1-22 Intermediate Speed 3 Sets the intermediate speed reference when MFDI terminals set for HI-xx = 51 and 52 [MFDI Function Selection =
RUN Intermediate Speed and Releveling Speed] are active.
d1-23 Releveling Speed Sets the releveling speed reference when an MFDI terminal set for H/-xx = 52 [MFDI Function Selection =
Releveling Speed] is active.
RUN
d1-24 Inspection Operation Speed Sets the inspection operation speed when an MFDI terminal set for HI-xx = 54 [MFDI Function Selection =
Inspection Operation] is active.
RUN
d1-25 Rescue Operation Speed Sets the speed reference when an MFDI terminal set for H/-xx = 55 [MFDI Function Selection = Rescue Operation]
RUN is active.
d1-26 Leveling Speed Sets the speed reference when an MFDI terminal set for HI-xx = 53 [MFDI Function Selection = Leveling Speed] is
RUN active.
d1-28 Leveling Speed Detection Level | Sets the speed reference level at which the drive detects leveling speed when d1-18 = 0 or 3 [Speed Reference
Selection Mode = Multi-speed Model (d1-01 to 08) or Multi-speed Mode?2 (d1-02 to 08)]. If the selected speed
reference is lower than this parameter, the drive uses the leveling speed as the speed reference.
d1-29 Inspection Speed Detection Level | Sets the speed reference level at which the drive detects inspection speed when d1-18 = 0 or 3 [Speed Reference
Selection Mode = Multi-speed Model (d1-01 to 08) or Multi-speed Mode2 (d1-02 to 08)]. If the selected speed
reference is between d1-28 [Leveling Speed Detection Level] and this parameter, the drive uses the inspection speed
as the speed reference, and activates the inspection operation sequence.
E1-01 Input AC Supply Voltage Sets the drive input voltage.
E1-04 Maximum Output Frequency Sets the maximum output frequency for the V/f pattern.
E1-05 Maximum Output Voltage Sets the maximum output voltage for the V/f pattern.
E1-06 Base Frequency Sets the base frequency for the V/f pattern.
E1-07 Mid Point A Frequency Sets a middle output frequency for the V/f pattern.
E1-08 Mid Point A Voltage Sets a middle output voltage for the V/f pattern.
E1-09 Minimum Output Frequency Sets the minimum output frequency for the V/f pattern.
E1-10 Minimum Output Voltage Sets the minimum output voltage for the V/f pattern.
E1-13 Base Voltage Sets the base voltage for the V/f pattern.
Expert
E2-01 Motor Rated Current (FLA) Sets the motor rated current in amps.
E2-02 Motor Rated Slip Sets motor rated slip.
E2-03 Motor No-Load Current Sets the no-load current for the motor in amps when operating at the rated frequency and the no-load voltage.
E2-04 Motor Pole Count Sets the number of motor poles.
E2-05 Motor Line-to-Line Resistance Sets the line-to-line resistance for the motor stator windings.
E2-06 Motor Leakage Inductance Sets the voltage drop from motor leakage inductance when the motor is operating at the rated frequency and rated
current. This value is a percentage of Motor Rated Voltage.
E2-11 Motor Rated Power Sets the motor rated output in the units from 01-58 [Motor Power Unit Selection].
F1-01 Encoder 1 Pulse Count (PPR) Sets the number of output pulses for each motor revolution.
F1-05 Encoder 1 Rotation Selection Sets the output sequence for the A and B pulses from the encoder, assuming that the motor is operating in the up
direction.
0: Pulse A leads in Up Direction, 1: Pulse B leads in Up Direction
F1-50 PG-F3 Option Encoder Type Sets the type of encoder connected to the PG-F3 option.
0: EnDat Sin/Cos, 1: EnDat Serial Only, 2: HIPERFACE
F1-52 Serial Encoder Comm Speed Sets the communication speed between the PG-F3 option and the serial encoder.
Expert 0: 1IM/9600bps, 1: 500k/19200bps, 2: 1M/38400bps
H1-01 - HI-10 Term S1 to S10 Function Sets the functions for MFDI terminals S1 to S10.
Selection
H2-01 Term M1-M2 Function Selection | Sets the function for MFDO terminal M1-M2.
H2-02 Term M3-M4 Function Selection | Sets the function for MFDO terminal M3-M4.
H2-03 Term M5-M6 Function Selection | Sets the function for MFDO terminal M5-Mé6.
H2-04 Term P1-C1 Function Selection | Sets the function for MFDO terminal P1-C1.
H2-05 Term P2-C2 Function Selection Sets the function for MFDO terminal P2-C2.
H3-01 Terminal A1 Signal Level Select | Sets the input signal level for MFAI terminal A1.

0: 0-10V (Lower Limit at 0), 1: -10 to +10V (Bipolar Reference)
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No. Name Description

H3-02 Terminal Al Function Selection | Sets the function for MFAI terminal Al.

H3-03 Terminal Al Gain Setting Sets the gain of the analog signal input to MFAI terminal Al.

RUN

H3-04 Terminal Al Bias Setting Sets the bias of the analog signal input to MFAI terminal A1.

RUN

H3-05 Terminal A3 Signal Level Select | Sets the input signal level for MFAI terminal A3.

0: 0-10V (Lower Limit at 0), 1: -10 to +10V (Bipolar Reference)

H3-06 Terminal A3 Function Selection | Sets the function for MFAI terminal A3.

H3-07 Terminal A3 Gain Setting Sets the gain of the analog signal input to MFAI terminal A3.

RUN

H3-08 Terminal A3 Bias Setting Sets the bias of the analog signal input to MFAI terminal A3.

RUN

H3-09 Terminal A2 Signal Level Select | Sets the input signal level for MFAI terminal A2.

0: 0-10V (Lower Limit at 0), 1: -10 to +10V (Bipolar Reference), 2: 4 to 20 mA, 3: 0 to 20 mA

H3-10 Terminal A2 Function Selection | Sets the function for MFAI terminal A2.

H3-11 Terminal A2 Gain Setting Sets the gain of the analog signal input to MFAI terminal A2.

RUN

H3-12 Terminal A2 Bias Setting Sets the bias of the analog signal input to MFAI terminal A2.

RUN

H3-13 Analog Input FilterTime Constant | Sets the time constant for primary delay filters on MFAI terminals.

01-03 Speed Display Unit Selection Sets the display units for the speed reference and output speed.

0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: min-! (r/min) units, 3: User Units (01-10 & o1-11),
4: Elevator Unitl - m/s, s, s, 5: Elevator Unit2 - m/(s, s"2, s"3), 6: Elevator Unit3-ft/(min,s"2,s"3)

ol-18 Speed of Elevator Car Sets the car speed at which the elevator will travel (as specified in the contract between architect and lift builder);
usually Nominal Speed.

ol-19 Elevator Motor Speed Sets the motor speed that corresponds to the value set in 01-18 [Speed of Elevator Car].

01-20 Sheave Diameter Sets the traction sheave diameter for display unit calculations.

0l-21 Roping Ratio Sets the roping ratio.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1, 4: 4:1

0l-22 Mechanical Gear Ratio Sets the ratio of the gear installed for display unit calculations.

S1-01 Zero Speed Level at Stop Sets the speed to begin applying DC Injection (or Position Lock) when b7-03 = 0 [Stopping Method Selection =
Ramp to Stop] as a percentage of E1-04 [Maximum Output Frequency].

S1-02 DC Injection Current at Start Sets the amount of current to use for DC Injection at start as a percentage of the continuous rated output current.

S1-03 DC Injection Current at Stop Sets the amount of current to use for DC Injection at stop as a percentage of the continuous rated output current.

S1-04 DC Inj/Pos Lock Time at Start Sets the length of time that the drive will do DC Injection at start. When A7-02 = 3 or 7 [Control Method Selection =
CLVor CLV/PM], this parameter sets the length of time that the drive will do Position Lock at start. This parameter is
disabled when set to 0.00 s.

S1-05 DC Inj/Pos Lock Time at Stop Sets the length of time that the drive will do DC Injection at stop. When 47-02 = 3 or 7 [Control Method Selection =
CLV or CLV/PM], this parameter sets the length of time that the drive will do Position Lock at stop. This parameter is
disabled when set to 0.00 s.

S1-06 Brake Release Delay Time Sets the delay time between the start of DC injection/Position Lock and the activation of an MFDO terminal set for
H2-xx = 50 [MFDO Function Selection = Brake Control] to release the brake at the beginning of the ride.

S1-07 Brake Close Delay Time Sets the delay time between reaching Zero Speed set in S1-01 [Zero Speed Level at Stop] and the deactivation of an
MFDO terminal set for H2-xx = 50 [MFDO Function Selection = Brake Control] to apply the brake at the end of the
ride.

S1-12 Output Contactor During Sets the function to automatically activate an MFDO terminal set for H2-xx = 51 [Output Contactor Control] when

Autotune the drive starts Auto-Tuning.
0: Disabled, 1: Enabled, 2: Enabled during Auto-Tuning and STO

S3-02 Position Lock Gain 2 at Start Sets gain level 2 for the Position Lock function. Position Lock at start compensates the motor torque to keep the car

RUN position to prevent rollback when the brake is released.

S3-03 Position Lock Gain at Stop Sets the Position Lock gain at stop. Position Lock at stop compensates the motor torque to keep the car position until

RUN the brake is fully applied.

B Speed Reference Selection and Up/Down Command Selection

Speed Reference Selection
Parameter 61-01 [Speed Reference Selection 1] sets the speed reference source.
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b1-01 Settings Reference Source Speed Reference Input

0 (default) Keypad The drive uses the keypad to enter the speed reference.

The drive uses MFAI terminals A1 or A2 to input an analog speed reference with a voltage or current

. *
1 Analog input */ input signal.

2 Serial communication *2 The drive uses the serial communication port RS-485 to enter the speed reference.

The drive uses a communications option card or input option card connected to the drive to enter the

. %
3 Option board speed reference.

*1  When b1-01 = I [Analog Input], the drive will automatically set d/-18 = 0 [Speed Reference Selection Mode = Multi-speed Model
(d1-01 to 08)].

*2  When dI-18 = 1 or 2 [High speed has priority or Leveling speed has priority], the speed reference entered from MFDI terminals will
have priority over other speed references.

Up/Down Command Selection
Parameter b1-02 [Up/Down Command Selection 1] sets the Up/Down command source.

b1-02 Settings Up/Down Command Source Up/Down Command Input
0 Keypad The drive uses the keypad to enter the Up/Down command.
1 (default) Digital input The drive uses the control circuit terminals to enter the Up/Down command. Select the input method

for the Up/Down command with an H/-xx parameter.

2 Serial communication The drive uses the serial communication port RS-485 to enter the speed reference.

The drive uses a communications option card or input option card connected to the drive to enter the
speed reference.

3 Option board

Travel Start

To start the elevator in the Up or Down direction, make sure that you do these items:

» Select a speed reference greater than zero.

* Close the Safe Disable signals at terminals H1 and H2.

» Set an Up or Down Signal at the source specified in 57-02 [Up/Down Command Selection 1].

Travel Stop
The drive stops when:

* You clear the Up or Down command.

* Yousetdi-18 = I or 2 [Speed Reference Selection Mode = High speed has priority or Leveling speed has
priority] and clear the Up/Down or Leveling Speed signal (HI-xx = 53).

* Youset dI-18 = 3 [Multi-speed Mode?2 (d1-02 to 08)] and clear all speed inputs.
* The drive detects a fault. There are different stopping methods for different faults and parameter settings.

» The Safe Disable inputs are opened or a Baseblock signal is input. When one of these occurs, the brake is
applied immediately and the drive output shuts off.

B Brake Sequence

Figure 1.10 shows the brake sequence and parameters to use for adjustment.

$1-10 S1-11
[Up/Down Command [Output Contactor
Delay Time] Open Delay Time]
G $1-04 | Selected Speed | $1-05 Coo
. [DC Inj/Pos Lock Time: . [DC Inj/Pos Lock Time © 1
i i at Stan] i d1-26 i at StOp] i i
! 'DC Injection Braking/: [Leveling Speed]: DC Injection/ ! !
I 1 Position Lock at Start! T 1 Position Lock at Stop! I
Speed — | :\' L
T ! ! -~ b
! 1 $1-06 | ! S1-01 ' 81-07 | o
' 1 [Brake . ! [Zero Speed Level ! [Brake | Lo
| Release; ! at Stop]  Close Lo
i | Delay . 1 | | Delay Lo
! | Time] ! | | Time] Lo
RUN | ‘ : l : ! Do
Up/Down Command [ 1 ; | : 1 -
Brake Control (H2-xx =50) | | ! ‘ ‘ ‘ | b
[ Enabled

Figure 1.10 Brake Sequence

30 YASKAWA TOMPYEULA7002A LA700 Series Installation and Operation Instruction



1 English

B Brake Torque Check Function

The brake torque check function checks the holding torque of the motor brake.

The drive receives the MFDI signal set for Brake Trq Req (H1-xx = 5D) and Up/Down command from the PLC.
When the Up/Down command is turned ON (closed) while the MFDI signal set for Brake Trq Req is ON (closed)
during zero-speed detection, the drive starts the brake torque check.

Do the brake torque check with 0% load and the brake closed. If the elevator moves during the check, the drive
judges that the brake has deteriorated, detects a br4 [Brake Deterioration] fault, and then stops.

Note:

*You can use this function only when A1-02 = 3 or 7 [Control Method Selection = CLV or CLV/PM].

* The drive will not detect the PGo [Encoder (PG) Feedback Loss] fault, SE2 [Starting Current Error] fault, or SE4 [Brake Response
Error] fault during the brake torque check.

* The drive disables this function during Rescue Operation or Inspection Operation.

Operation Conditions to Use the Brake Torque Check Function
* Before you begin, set S5-32 [Applying Motor Torque During BTC] as the brake torque check reference value.

* Do not add weight to the elevator car.
» Use the Up command to operate the drive.
* Position the elevator car on a middle floor to decrease the effect of weight on the cable.

Setting Value of S5-32
Subtract the torque that is pulled by the counterweight in upward operation with 0% load from the required brake
torque. Use this difference as the value for §5-32.

* (Example) When required brake torque is 150% and the torque pulled by the counterweight is 100%:
150% - 100% = 50%
§5-32=50%
1. When you use a drive monitor to check the torque pulled by the counterweight to set $5-32:
Do Position Lock (upward operation) with the brake open and at 0% load, and check the value of U7-09
[Torque Reference].
2. When you calculate the brake torque to set S5-32:
Since the motor outputs the torque in the same direction as the load torque TL in upward operation with 0%
load, when the motor is stopped, brake torque Tb = load torque TL x .
The brake torque to stop the motor (to stop the elevator) is:
Tb = motor torque Tm + TL x n
Therefore, S5-32 (%) = (Tb - TL x 1) / motor rated torque Tmjgp x 100
Note:
*TL: Load torque (torque pulled by the counterweight) for upward operation with 0% load
*1: Machine efficiency
* Tb: Brake torque
*Tm: Motor torque
* Tmjgo: Motor rated torque

* (Example) When the elevator rated load is 600 kg, speed is 45 m/min, required brake torque is 31 N-m, machine
efficiency is 0.6, rated motor speed is 1750 min-!, and motor rated torque is 20.19 N-m:
Required power P (kW) = 600 kg / 2 X 45 m/min / (6120 x 1n0.6) = 3.676 kW
Load torque TL (N-m) = (60 x 3.676 kW) / (2n x 1750min-!) x 103 = 20.06 N-m
§5-32=(31 N'm - 20.06 N'm % 0.6) / 20.19 N-m x 100 = 147.4%
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Brake Torque Check Sequence

H2-xx = 5D

H2-xx = 5E [Brake Torque Check Complete]

H2-xx = 51 [Output Contactor Control]

|

: ]

| ]

E ]

s - R

H — ' —! ' H

\ 1S$1-10; : 1 S1-111 o

H2-xx = 50 [Brake Control] F——t——+—2" : — —
10 Hz; } | ' 1 v

Motor speed :O Z. T * T T T

omm: ; L Lo

Amount of car movement T : T " T ! T
A [ . b Do

oo $5-32 | b Do

Torque reference * . - > _— g . ' ' .

P | ! 8533 ! §5-35 1 8534 | , - | b

: : o /i ! 3% of the maximum! E’\: " ; E E E

Speed reference (output speed after soft start) + . : Position LOCk, ! 1 output frequency | '  Position Lack : * —
' ' - ' ! -~ ' ' '

L1 1 8104 G101 | : C1-09! S1-05 | b

Keypad display E E E | “brTC” flashing : “brEnd” flashing | |

RUN LED display | |Dece|i ' ' Run 0 ' ' Interlock |
Ml B 4 5 t6 S VA

Note:

H1-xx = 5D [Brake Trq Req] |

Up command

[During Brake Torque Check]

H2-xx = 0 [During Run]

[ Enabled

Figure 1.11 Brake Torque Check Sequence

* The brake sequence after the Up/Down command is turned ON is the same as before, but the drive will not release the brake.

* The carrier frequency is fixed at 2 kHz and the PWM method is fixed at 3-phase modulation during the brake torque check.

* The internal torque limit during the brake torque check is the value set in S5-32 [Applying Motor Torque During BTC].

I §5-32 is set larger than the torque limit of the unit, an oPE21 [Elevator Parameter Setting Fault] error will occur.

* The drive internally does the Emergency Stop operation when the brake torque check is completed.

«If the elevator car moves more than the value set in S5-31 [Car Movement @ Brake T Check], the drive detects a brd [Brake
Deterioration] fault.

Figure 1.11 is divided into time zones. Table 1.9 explains the sequence in each time zone.

Table 1.9 Time Zones for Brake Torque Check Sequence

Time Zone Description
You must set Safe Disable terminals H1-HC and H2-HC and you must disable Baseblock (digital inputs set to H/-xx = 8 or 9).
tl When the Brake Trq Req command (H1-xx = 5D) is turned ON, the MFDO terminal outputs the During Brake Torque Check signal (H2-xx = 5D).
Up command is issued.
Drive waits for the Motor Contactor Feedback N.O. signal (HI-xx = 56) to be issued.
2 If the drive does not receive motor contactor feedback within t2, or if the feedback signal is ON before the contactor control command has been issued, an SE/

[Motor Contactor Response Error] fault is triggered. If you do not use a motor contactor feedback signal, the drive waits for the operation start delay time set in
S1-10 [Up/Down Command Delay Time] to pass before it goes to the next step.

t3 */ After the delay time set in S7-70 passes, the drive outputs current to the motor. Position Lock begins.
The drive starts accelerating at the brake torque check speed (fixed at 3%).

t4 *¥2 *3 *4
The torque increases to the value set in S5-32 in the time set in S5-33 /Motor Torque Ramp Up Time].
ts *2 *4 The drive operates as specified by the settings in S5-35 [Brake Torque Check Run Time] and S5-32 to check the brake torque.
16 *4 *5 After the time set in S5-35 passes, the torque decreases in the time set in S5-34 [Motor Torque Ramp Down Time], and the drive decelerates to stop. When the

brake torque is normal, the drive outputs the Brake Torque Check Complete signal (H2-xx = 5E).

7 %5 The motor speed reaches the zero speed level set in SI-01 [Zero Speed Level at Stop].
The drive continues Position Lock for the time set in SI-05 /DC Inj/Pos Lock Time at Stop].
After the delay for the magnetic contactor set in S7-11 [Output Contactor Open Delay Time] passes, the drive resets the output terminal set for Output
Contactor Control (H2-xx = 51). You can now clear the Safe Disable Inputs and enable Baseblock.

8 *5
When the Brake Trq Req command (H1-xx = 5D) is turned OFF after the Up command is turned OFF, the During Brake Torque Check signal (H2-xx = 5D) and
the Brake Torque Check Complete signal (H2-xx = 5E) are turned OFF.
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*1  During the brake torque check, Brake Control (H2-xx = 50) is not turned ON because the drive does the Position Lock with the brake
closed.

*2  While the drive is running in brake torque check mode, brTC [During Brake Torque Check] flashes on the keypad to show that it is
in operation.

*3  The multi-step speed reference is disabled during the brake torque check.

*4  The speed reference will be 3% of the maximum output speed during the brake torque check.

*5  When the brake torque check completes successfully, “brEnd” will flash on the keypad. You cannot operate the drive from the keypad
while “brEnd” is displayed.

B Inspection Operation

Start in Inspection Mode

The drive does the Inspection Operation when it receives an Up or Down signal while one of these conditions is
true:

» Parameter d1-18 = 0 or 3 [Speed Reference Selection Mode = Multi-speed Model (d1-01 to 08) or Multi-speed

Mode?2 (d1-02 to 08)] and the selected speed is higher than d1-28 [Leveling Speed Detection Level], but lower
than d1-29 [Inspection Speed Detection Level].

» Parameter d1-18 = 1 or 2 [High speed has priority or Leveling speed has priority] and a digital input
programmed for HI-xx = 54 [Inspection Operation] is enabled.

The inspection start uses the same acceleration characteristics, brake sequence, and contactor sequence as in

normal operation. The carrier frequency is set to 2 kHz during Inspection Operation, but you can use C6-21

[Carrier Frequency @ Inspection] to change it.

Stop in Inspection Mode

To stop the drive in Inspection Mode, remove the Up or Down signal or deactivate the Inspection Operation Speed

Reference (conditions listed for Start in Inspection Mode must become untrue).

The inspection stop can use a deceleration ramp, depending on the setting of CI-15 [Inspection Deceleration

Ramp].

* If C1-15 = 0 s, the drive immediately applies the brake, shuts off the drive output, and opens the motor
contactor.

* If CI-15 > 0 s, the drive decelerates to stop, applies the brake, shuts off the drive output, and opens the motor
contactor.

€ Troubleshooting
If the drive or motor do not operate correctly, look at the drive keypad for fault and alarm information.
* For drive faults:

— The keypad shows the fault code.

- and ALM/ERR on the LED Status Ring illuminate continuously.
— The drive shuts off output and the fault relay output activates. The motor coasts to stop.
* For drive alarms:

— The keypad shows the alarm code.

- and ALM/ERR on the LED Status Ring flash.

— Usually, the drive will continue to operate the motor. Some alarms let you select a motor stopping method.

B Fault Reset
1. Remove the cause of the fault or alarm.
2. While the keypad is showing the fault or alarm code, push (RESET) or > on the keypad.

This table lists the most frequent faults and alarms with possible causes and solutions.
Refer to the Technical Manual for a full list of faults and alarms.
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Code Name Causes Possible Solutions
bb Baseblock An external baseblock command was entered Examine the external sequence and timing of the baseblock
through one of the MFDI terminals Sx, and the command input.
drive output stopped as shown by an external
baseblock command.
CrST Cannot Reset The drive received a fault reset command when an Turn off the Up/Down command then de-energize and re-energize
Up/Down command was active. the drive.
dEv Speed Deviation The load is too heavy. Decrease the load.
Acceleration and deceleration ramps are set too fast. | Increase the values set in C1-01 to C1-08 [Acceleration/
Deceleration Ramps].
The dEv detection level settings are incorrect. Adjust F1-10 [Speed Deviation Detection Level] and F1-11
[Speed Deviation Detect DelayTime].
The load is locked up. Examine the machine.
The holding brake is stopping the motor. Release the holding brake.
dv3 Inversion Detection E5-11 [Encoder Z-Pulse Offset] is set incorrectly. Correctly set the value for AB to E5-11 as specified by the values
on the motor nameplate.
There is a new encoder or the motor rotation Do Encoder Tuning.
direction changed.
An external force on the load side rotated the motor. | « Make sure that the motor is rotating in the correct direction.
* Find and repair problems on the load side that cause the motor
to rotate from the load side.
Noise interference along the encoder cable. Correctly ground the shielded wire of the encoder cable.
The encoder cable is disconnected or wired Examine for wiring errors or disconnected wires in the encoder
incorrectly. cable, and repair problems.
The setting for F1-05 [Encoder 1 Rotation Correctly connect the motor wiring for each phase (U, V, W).
Selection] is the opposite of the direction of motor
rotation.
The drive incorrectly detected the motor magnetic When U6-57 [PolePolarityDeterVal] < 819, increase n8-84
pole position. [Polarity Detection Current]. Consult the motor manufacturer for
information about maximum setting values.
n8-84 [Polarity Detection Current] is too low. Increase n8-84 from the default. Consult the motor manufacturer
for information about maximum setting values.
Pole Position Detection failed. If you are using an IPM motor, do High Frequency Injection
Auto-Tuning.
The PG option or the encoder on the motor side is Repair the wiring and re-energize the drive, then replace the PG
damaged. option card or the PG if the problem continues.
The drive incorrectly detected the motor magnetic When U6-57 [PolePolarityDeterVal] < 819, set n8-84 [Polarity
pole position. Detection Current > default setting.
dv4 Inversion Prevention Detection An external force on the load side rotated the motor. | * Make sure that the motor is rotating in the correct direction.
* Find and repair problems on the load side that cause the motor
to rotate from the load side.
* Disable detection of this fault for applications that rotate the
motor from the load side in the opposite direction of the speed
reference. The drive will not detect this fault if F7-19 = 0
[Deviation 4 Detection Selection = Disabled].
ES5-11 [Encoder Z-Pulse Offset] is set incorrectly. Correctly set the value for Af to E5-11 as specified by the values
on the motor nameplate.
There is a new encoder or the motor rotation Do Encoder Tuning.
direction changed.
Noise interference along the encoder cable. Correctly ground the shielded wire of the encoder cable.
The encoder cable is disconnected or wired Examine for wiring errors or disconnected wires in the encoder
incorrectly. cable, and repair problems.
The drive incorrectly detected the motor magnetic If the value for U6-57 [PolePolarityDeterVal] is lower than 819,
pole position. increase the value set in n8-84 [Polarity Detection Current].
Consult the motor manufacturer for information about maximum
setting values.
The setting of n8-84 [Polarity Detection Current] is | Increase the n8-84 setting from the default. Consult the motor
too low. manufacturer for information about maximum setting values.
Pole Position Detection failed. If you are using an IPM motor, do High Frequency Injection
Auto-Tuning.
The PG option card or the encoder on the motor Repair the wiring and re-energize the drive, then replace the PG
side is damaged. option card or the PG if the problem continues.
dve Over Jerk E5-11 [Encoder Z-Pulse Offset] is set incorrectly. Correctly set the value for A9 to E5-11 as specified by the values

on the motor nameplate.

Noise interference in the encoder cable.

Correctly ground the shielded wire of the encoder cable.

The encoder cable is disconnected or wired
incorrectly.

Examine for wiring errors or disconnected wires in the encoder
cable, and repair problems.

The PG option card or the encoder on the motor
side is damaged.

Repair the wiring and re-energize the drive, then replace the PG
option card or the PG if the problem continues.
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Code Name Causes Possible Solutions

When 41-02 = 7 [CLV/PM], the motor data set in Refer to the motor nameplate or test report and set E5-xx

the E5-xx [PM Motor Settings] parameters are correctly.

incorrect.

dv8 PM Rotor Position DetectionError | Motor characteristics changed. * Do the setup process again.

. * Do Stationary Auto-Tuning or Initial Pole Search Auto-

Parameters that control Initial Pole Search are set Tuning.

incorrectly (set up may be incomplete).

Parameters for the motor encoder are set to the

wrong values (set up may be incomplete).

The brake released during Initial Pole Search or * Examine the brake sequence.

during power loss. * You must keep the brake applied during Initial Pole Search and

when there is an interruption of the power supply.

You cannot do Initial Pole Search on the motor. Use a PG option card that is compatible with both the drive and
an absolute encoder.

EF Up/Down Command Input Error An Up command and a Down command were input | Examine the Up and Down command sequence and correct the
at the same time for longer than 0.5 s. problem.

EF3 - EF10 External Fault (Terminal Sx) MFDI terminal Sx caused an external fault through | ¢ Find the device that caused the external fault and remove the
an external device. cause.

External Fault [H]-xx = 20 to 2F] is set to MFDI ¢ Correctly set the MFDI.

terminal, but the terminal is not in use.

FrL Speed Reference Missing The drive received an Up/Down command when » Examine the settings for d/-18 and H1-03 to H1-10 [Terminal
dI-18 = 1 [Speed Reference Selection Mode = High S3 to S10 Function Selection] to make sure that the selected
speed has priority], Hl-xx # 53 [MFDI Function speed selection method aligns with the elevator controller
Selection # Leveling Speed], and no speed is sequence.
selected at start. * Make sure that the elevator controller is connected correctly.

* Make sure the elevator controller selects the speed correctly.

GF Ground Fault Overheating caused damage to the motor or the Measure the motor insulation resistance, and replace the motor if
motor insulation is not satisfactory. there is electrical conduction or unserviceable insulation.

The motor main circuit cable is contacting ground * Examine the motor main circuit cable for damage, and repair

to make a short circuit. short circuits.

* Measure the resistance between the motor main circuit cable
and the ground terminal. If there is electrical conduction,
replace the cable.

An increase in the stray capacitance of the cable and | * If the wiring length of the cable is more than 100 m, decrease

the ground terminal caused an increase in the the carrier frequency.

leakage current. * Decrease the stray capacitance.

There was a problem with the drive hardware. Replace the control board or the drive. For information about
replacing the control board, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.

LF Output Phase Loss The motor main circuit cable is disconnected. Connect motor main circuit cable wiring. Correct wiring errors in

the main circuit drive input power.

There is a disconnection in the motor coil winding. | If a coil is disconnected, measure the motor Line-to-Line
Resistance and replace the motor.

The screws on the drive output terminals are loose. | Tighten the terminal screws to the correct tightening torque.

The rated output current of the motor is less than Examine the drive capacity or the motor output to be applied.

5% of the continuous rated output current of the

drive.

You are trying to use a single-phase motor. The drive cannot operate a single-phase motor.

The output transistor in the drive is damaged. ¢ Re-energize the drive.
 If the fault stays, replace the control board or the drive. For

information about replacing the control board, contact
Yaskawa or your nearest sales representative.
oC Overcurrent The load is too heavy. * Measure the current flowing into the motor.

* Replace the drive with a larger capacity model if the current
value is more than the continuous rated output current.

¢ Decrease the load or replace with a larger drive to prevent
sudden changes in the current level.

The motor main circuit cable is contacting ground
to make a short circuit.

* Examine the motor main circuit cable for damage, and repair
short circuits.

* Measure the resistance between the motor main circuit cable
and the ground terminal. If there is electrical conduction,
replace the cable.

A short circuit or ground fault on the drive output
side caused damage to the output transistor of the
drive.

* Make sure that there is not a short circuit in terminal B1 and
terminals U/T1, V/T2, and W/T3. Make sure that there is not a
short circuit in terminals - and terminals U/T1, V/T2, and W/
T3.

 If there is a short circuit, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.
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Code

Name

Causes

Possible Solutions

The acceleration ramp is too fast.

Calculate the torque necessary during acceleration related to
the load inertia and the specified acceleration ramp.

Increase the values set in C/-01, C1-03, C1-05, or C1-07
[Acceleration Ramps] to get the necessary torque.

Increase the values set in C2-01 to C2-04 [Jerk
Characteristics] to get the necessary torque.

Replace the drive with a larger capacity model.

The drive is trying to operate a specialized motor or
a motor that is larger than the maximum applicable
motor output of the drive.

Examine the motor nameplate, the motor, and the drive to
make sure that the continuous rated output current is larger
than the motor rated current.

Replace the drive with a larger capacity model.

The V/f pattern settings are incorrect.

Examine the ratios between the V/f pattern frequency and
voltage. Decrease the voltage if it is too high compared to the
frequency.

Adjust E1-04 to E1-10 [V/f Pattern Parameters]. For motor 2,
adjust E3-04 to E3-10.

The torque compensation gain is too large.

Decrease the value set in C4-01 [Torque Compensation Gain] to
make sure that the motor does not stall.

The drive received an Up/Down command while
the motor was coasting.

Examine the sequence and input the Up/Down command after the
motor fully stops.

oLl

Motor Overload

The load is too heavy.

Decrease the load.

Note:
Reset oL1 when U4-16 [Motor oLl Level] < 100.

Overload occurred while running at low speed.

Decrease the load when running at low speed.
Increase the motor speed.

If the motor is run frequently at low speeds, replace the motor
with a larger motor or use a drive-dedicated motor.

Note:

For general-purpose motors, overload can occur while
running at low speed when operating at below the rated
current.

L1-01 [Motor Overload (oL1) Protection] is set
incorrectly.

Set L1-01 as specified by the motor qualities for a drive-dedicated
motor.

The V/f pattern does not fit the motor qualities.

Examine the ratios between the V/f pattern frequency and
voltage. Decrease the voltage if it is too high compared to the
frequency.

Adjust E1-04 to E1-10 [V/f Pattern Parameters]. For motor 2,
adjust E3-04 to E3-10. Decrease the values set in E/-08 [Mid
Point A Voltage] and E1-10 [Minimum Output Voltage].
Note:
If the values set in £7-08 and E1-10 are too low, the overload
tolerance will decrease at low speeds.

One drive is operating more than one motor.

Set LI-01 = 0 [Motor Overload (oL1) Protection = Disabled],
connect thermal overload relay to each motor to prevent damage
to the motor.

The electronic thermal protector is operating at an
incorrect level.

Set E2-01 [Motor Rated Current (FLA)] correctly to the value
specified by the motor nameplate.

olL2

Drive Overload

The load is too large.

Decrease the load.

The acceleration/deceleration ramps or cycle times
are too fast.

Examine the acceleration/deceleration ramps and the motor
start/stop frequencies (cycle times).

Increase the values set in C1-01 to CI1-08 [Acceleration/
Deceleration Ramps].

The drive capacity is too small.

Replace the drive with a larger capacity model.

Overload occurred while running at low speed.

Decrease the load when running at low speed.
Replace the drive with a larger capacity model.

ov

Overvoltage

The deceleration ramp is too fast and too much
regenerative energy is flowing back into the drive.

Increase the values set in C1-02, C1-04, C1-06, or C1-08
[Deceleration Ramps].

Connect a dynamic braking option to the drive.

The acceleration ramp is too fast.

Make sure that sudden drive acceleration does not cause the
fault.

Increase the values set in C1-01, C1-03, C1-05, or C1-07
[Acceleration Ramps].

Increase the value set in C2-02 [Jerk Time @ End of Accel].

The braking load is too large.

Connect a dynamic braking option to the drive.

There are surge voltages in the input power supply.

Connect a DC reactor to the drive.

Note:

If you turn the phase advancing capacitors ON and OFF and
use thyristor converters in the same power supply system,
there can be surge voltages that irregularly increase the input
voltage.

The power supply voltage is too high.

Decrease the power supply voltage to match the drive rated
voltage.
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Code Name Causes Possible Solutions
The encoder cable is disconnected or wired Examine for wiring errors or disconnected wires in the encoder
incorrectly. cable, and repair problems.
There is motor hunting. Adjust n2-02 [Automatic Freq Regulator Time 1] and n2-03
[Automatic Freq Regulator Time 2].
The drive detects ov /[Overvoltage] when A1-02 = 2 | Increase the value set in #2-03 in 50 ms increments.
[OLV] and When': Note:
* The acceleration completes Make sure that this parameter setting is: n2-02 <n2-03.
* The deceleration starts
* The load changes suddenly
oS Overspeed There is overshoot. Decrease C5-01 [ASR Proportional Gain 1] and increase C5-02
[ASR Integral Time 1].
The oS detection level is set incorrectly. Adjust F1-08 [Overspeed Detection Level] and F1-09 [Overspeed
Detection Delay Time].
PF Input Phase Loss There is a phase loss in the drive input power. Correct all wiring errors with the main circuit power supply.
Loose wiring in the input power terminals. Tighten the screws to the correct tightening torque.
The drive input power voltage is changing too * Examine the supply voltage for problems.
much. * Make the drive input power stable.
Unsatisfactory balance between voltage phases. * Examine the supply voltage for problems.
* Make the drive input power stable.
« If the supply voltage is good, examine the magnetic contactor
on the main circuit side for problems.
The main circuit capacitors have become * Examine the capacitor maintenance time in monitor U4-05
unserviceable. [CapacitorMaintenance].
* If U4-05 is more than 90%, replace the capacitor. Contact
Yaskawa or your nearest sales representative for more
information.
* Examine the supply voltage for problems.
* Re-energize the drive.
« If the alarm stays, replace the circuit board or the drive.
Contact Yaskawa or your nearest sales representative for more
information.

PGo Encoder (PG) Feedback Loss The encoder cable is disconnected or wired Examine for wiring errors or disconnected wires in the encoder

incorrectly. cable, and repair problems.
The encoder is not receiving power. Examine the encoder power supply.
The holding brake is stopping the motor. Release the holding brake.

rF Braking Resistor Fault The resistance of the dynamic braking option that is | Use a dynamic braking option that fits the model and duty rating
connected to the drive is too low. of the drive.
A regenerative converter, regenerative unit, or Set L8-55 = 0 [Internal DB TransistorProtection = Disable].
braking unit is connected to the drive.

T Dynamic Braking Transistor Fault | The drive control circuit is damaged. ¢ Re-energize the drive.

K . K K « If the fault stays, replace the control board or the drive. For

There is a malfunction in the internal braking information about replacing the control board, contact
transistor of the drive. Yaskawa or your nearest sales representative.

SCF Safety Circuit Fault The safety circuit is broken. Replace the control board or the drive. For information about
replacing the control board, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.

SE1 Motor Contactor Response Error There is a problem with the motor contactor or Examine the motor contactor, auxiliary switches, and the wiring

auxiliary switch. of the contactor feedback signal.

SE2 Starting Current Error The motor contactor is open. Check the contactor for any problems.

SE3 Output Current Error The motor contactor is open. Check the contactor for any problems.

SE4 Brake Response Error The feedback contact on the brake is defective or Check the brake feedback contact and the wiring.

the wiring is incorrect.
The brake control circuit does not work correctly. Make sure that the motor brake operates correctly with a brake
control command from the drive.
The motor contactor or relay for the brake is open. ¢ Check the contactor for any problems.
*  When S6-07 = 1 [Brake Response Monitor Function =
Enabled], check the motor contactor or relay. When there are
no problems, set S6-08 = 1 [SE4 Fault Reset = Enabled] to
reset the fault.
STo Safe Torque OFF Safe Disable inputs HI-HC and H2-HC are open. * Make sure that the Safe Disable signal is input from an

external source to terminal H1-HC and H2-HC.

*  When the Safe Disable function is not in use, connect
terminals H1-HC and H2-HC.

There is internal damage to the two Safe Disable
channels.

Replace the board or the drive. For information about replacing
the control board, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.
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Code Name Causes Possible Solutions
SToF Safe Torque OFF One of the two terminals H1-HC or H2-HC * Make sure that the Safe Disable signal is input from an
received the Safe Disable input signal. external source to terminals H1-HC or H2-HC.
. . . L *  When the Safe Disable function is not in use, connect
The Safe Disable input signal is wired incorrectly. terminals H1-HC and H2-HC.
There is internal damage to one Safe Disable Replace the board or the drive. For information about replacing
channel. the control board, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.

€ Disposal Instructions
Correctly discard the drive, packing material, battery, and microSD card as specified by regional, local, and
municipal laws and regulations for this product.

Note:
*Remove the battery and microSD card from the keypad before you discard the drive.

* Yaskawa recommends that customers physically destroy the microSD card in a shredder or use data wipe software to fully erase the
card.

B WEEE Directive

The wheelie bin symbol on this product, its manual, or its packaging identifies that you must recycle it at the end
of its product life.
You must discard the product at an applicable collection point for electrical and electronic equipment (EEE). Do

not discard the product with usual waste.

Figure 1.12 CE Mark

The CE Mark identifies that the product meets environmental and safety standards in the European Union.
Products manufactured, sold, or imported in the European Union must display the CE Mark.

European Union standards include standards for electrical appliances (Low Voltage Directive), standards for
electrical noise (EMC Directive), and standards for machinery (Machinery Directive).

This product displays the CE Mark in accordance with the Low Voltage Directive, the EMC Directive, and the
Machinery Directive.

€ European Standards

Table 1.10 Harmonized Standards

European Directive Harmonized Standards
Low Voltage Directive EN 61800-5-1 */
2014/35/EU "
EMC Directive EN 618003 *1
2014/30/EU
. L * ENISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
Machinery Directive . %
» IEC/EN IEC 62061 (Maximum SIL3) */
2006/42/EC *
* EN 61800-5-2 (SIL3) */
Restriction of the use of certain hazardous substances (RoHS) «
EN IEC 63000 */
2011/65/EU

*1  Refer to “EU Declaration of Conformity” for the year of the Harmonized Standards.
The customer must display the CE Mark on the final device containing this product. Customers must verify that
the final device complies with EU standards.
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Table 1.11 Other Applicable Standards

European Directive Applicable Standards

EU ErP Directive The drive meets the requirements for IE2 efficiency according to the European
2009/125/EC regulation 2019/1781.

The losses and the efficiency class were determined in accordance with IEC 61800-9-2.

B CE Low Voltage Directive Compliance

This product is tested according to IEC/EN 61800-5-1 and complies with the CE Low Voltage Directive.

The following conditions must be satisfied for machines and devices incorporating this product to comply with
the CE Low Voltage Directive.

Area of Use

Install this product in a location with Overvoltage Category III and pollution degree 2 or less as specified in IEC/
CE 60664.

Guarding Against Debris
When you install IP20/UL Open type drives (models: 2xxxxB, 4xxxxB), use an enclosure panel that does not let
unwanted material enter the drive from above or below.

Grounding

The drive is designed to be used in T-N (grounded neutral point) networks.

When you use the drive in a grounded system where the neutral of the power supply and the protective conductor
are the common (TN-C), install overcurrent protective devices.

When you install the drive in other types of grounded systems, contact Yaskawa or your nearest sales
representative for instructions.

Wire Selection
Refer to Wire Selection on page 363 to select the correct wires for main circuit wiring.

Connect a Fuse and an RCM/RCD to the Input Side (Primary Side)
The drive circuit protection must comply with IEC/EN 61800-5-1 for protection against a short circuit and a
ground fault in the internal circuitry. Connect semiconductor protection fuses and a Residual Current Monitor/
Residual Current Device (RCM/RCD) on the input side for branch circuit protection. Refer to CE-compliant Fuse
and RCM/RCD (Input Side) on page 360.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. After the drive blows a fuse or trips an RCM/RCD, do not immediately energize the
drive or operate peripheral devices. Wait for the time specified on the warning label at a minimum and make sure that all
indicators are OFF. Then check the wiring and peripheral device ratings to find the cause of the problem. If you do not know the

cause of the problem, contact Yaskawa before you energize the drive or peripheral devices. If you do not fix the problem before
you operate the drive or peripheral devices, it can cause serious injury or death.

B EMC Directive

Drives with built-in EMC filters (models 4xxxC) were tested in accordance with European standard EN 61800-3,
and comply with the EMC Directive.

Use drives with built-in EMC filters or install external EMC filters to the drive input side to comply with the
EMC Directive.

Install a Drive to Conform to the EMC Directive
Install drive models 4xxxC with this procedure to comply with the EMC Directive when the drive is a single unit
or installed in a larger device.

1. Install the drive on a grounded metal plate.
2. Wire the drive and motor.
3. Enable the internal EMC filter.
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4. Ground the wire shielding on the drive side and motor side.

A - Drive D - Metal conduit
B - 10 m (32.8 ft) maximum E - Grounding wire
C - Motor

Figure 1.13 Wiring the Drive and Motor

Note:
*Use a braided shield cable for the drive and motor wiring or put the wires through a metal conduit.

* The maximum wiring length between the drive and motor is 10 m (32.8 ft). Keep the wire as short as possible.
*Keep the grounding wire as short as possible.
+ Contact Yaskawa or your nearest sales representative to comply with European standards EN 12015 and EN 12016.

5. Use a cable clamp to ground the motor cable to the metal plate.

Note:

Make sure that the protective ground wire complies with technical specifications and local safety standards.
6. Connectan AC or DC reactor to decrease harmonic distortion.

Note:

Contact Yaskawa or your nearest sales representative for information about AC or DC reactor selection for EN 12015
compliance.

Enable the Internal EMC Filter

On drive models 4xxxC, move the screw or screws to turn ON and OFF (enable and disable) the EMC filter. The
EMC filter switch screw or screws are installed in the OFF position by default.

Make sure that the symmetric grounding network is applied, and install the screw or screws in the ON position to
enable the built-in EMC filter in compliance with the EMC Directive.

A WARNING  Electrical Shock Hazard. Disconnect all power to the drive, wait for the time specified on the warning label,
and check the drive for dangerous voltages before you remove covers or touch EMC filter screws. If you touch the screws when
there are dangerous voltages, it will cause serious injury or death.

AANWARNING | Electrical Shock Hazard. Do not remove covers or touch circuit boards while the drive is energized. If you
touch the internal components of an energized drive, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Ground the neutral point on the power supply of drive models 4xxxC to comply with
the EMC Directive before you turn on the EMC filter. If you turn ON the EMC filter, but you do not ground the neutral point, it can
cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Connect the ground cable correctly. If you touch electrical equipment that is not
grounded, it can cause serious injury or death.

NOTICE To disable the internal EMC filter, move the screws from ON to OFF and then tighten to the specified torque. If
you fully remove the screws or tighten the screws to an incorrect torque, it can cause drive failure.

NOTICE Move the EMC switch screw or screws to the OFF position for networks that are not symmetrically grounded.
If the screws are not in the correct position, it can cause damage to the drive.

Make sure that the symmetric grounding network is applied, and install the screw or screws in the ON position to
enable the built-in EMC filter in compliance with the EMC Directive.
L1

L3 L2

Figure 1.14 Symmetric Grounding
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NOTICE Damage to Equipment. When you use the drive with a non-grounding, high-resistance grounding, or
asymmetric-grounding network, put the EMC Filter screw or screws in the OFF position to disable the built-in EMC filter. If you

do not disable the built-in EMC filter, it will cause damage to the drive.
If you lose an EMC filter switch screw, use Table 1.12 to find the correct replacement screw and install the new
screws with the correct tightening torque.

NOTICE Only use the screws specified in this manual. If you use screws that are not approved, it can cause damage to
the drive.

Table 1.12 Screw Sizes and Tightening Torques

Tightening Torque
Model Screw Size 9 9 9
N-m
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-1.3

€ United Kingdom Conformity Assessed Marking

UK
CA

Figure 1.15 UKCA Mark

Information about Manufacturer

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (Manufacturer)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (EU Contact)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (UK Contact)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

https://www.yaskawa.co.uk/

The UKCA Mark identifies that the product meets environmental and safety standards in the United Kingdom
(Statutory Instruments).

Products manufactured, sold, or imported in Great Britain (England, Wales, and Scotland) must display the
UKCA Mark.

United Kingdom standards include the Supply of Machinery (Safety) Regulations (Machinery) for machine
manufacturers, the Electrical Equipment (Safety) Regulations (Low voltage) for electronics manufacturers, and
the Electromagnetic Compatibility Regulations (EMC) for controlling noise.

This product displays the UKCA Mark in accordance with the Machinery Directive, the Low Voltage Directive,
and the EMC Directive.

Table 1.13 Designated Standards

Statutory Instruments

Designated Standards

Supply of Machinery (Safety) Regulations
S.I. 2008 No. 1597

ENISO 13849-1:2015 (PL ¢ (Cat.3))
IEC/EN IEC 62061 (Maximum SIL3) */
EN 61800-5-2 (SIL3) */

Electrical Equipment (Safety) Regulations
S.I. 2016 No. 1101

EN 61800-5-1 */

Electromagnetic Compatibility Regulations
S.I. 2016 No. 1091

EN 61800-3 */

Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment Regulations

S.1. 2012 No. 3032

EN IEC 63000 */

*1  Refer to “UK Declaration of Conformity” for the year of the Designated Standards.

The customer must display the UKCA Mark on the final device containing this product. Customers must verify

that the final device complies with UK standards.
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Table 1.14 Other Applicable Standards

Statutory Instruments Applicable Standards
Ecodesign for Energy-Related Products and Energy Information Regulations The drive meets the requirements for [E2 efficiency according to the S.I. 2021 No. 745.
S.I. 2021 No. 745 The losses and the efficiency were determined in accordance with the requirements of
IEC 61800-9-2.

B General Instructions for UK Import

This product is an industrial product intended for incorporation and use in industrial equipment by professionals
only.

This product is designed to be built into equipment and machines in which they are incorporated. To comply with
UK legislations, it may be necessary to implement additional precautions to the equipment and machine.
Instructions for compliance to UK legislations are same as the instruction of EU legislation. Refer to the
precautions described in the EU legislation.

The latest manuals and other useful information are published on our website.

€ Safe Disable Input

This section gives precautions to support the Safe Disable input. Contact Yaskawa for more information.

Table 1.15 Applied Safety Standards and Unified Standards

Safety Standards Unified Standards

IEC/EN 61508 (SIL3)

Functional Safety IEC/EN IEC 62061 (Maximum SIL3)

IEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Machine Safety ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL ¢)
EMC IEC/EN 61000-6-7
Note:

* SIL = Safety Integrity Level.
*SILCL = SIL Claim Limit.
B Safe Disable Specifications

The Safe Disable input provides the stop function that complies with “Safe Torque Off” as specified by IEC/EN
61800-5-2. The Safe Disable input meets the requirements of EN ISO 13849-1 and IEC/EN 61508. It also has a
safety status monitor to detect safety circuit errors.

Table 1.16 Safe Disable Specifications

Item Description

e Input: 2
Safe Disable input (H1, H2)
Signal ON level: 18 Vdc to 28 Vdc

Input/Output Signal OFF level: -4 Vdc to +4 Vdc
* Output: 1
MFDO safety monitor output for external device monitor (EDM)
Response time from when the input opens to when the drive output stops 3 ms or less
Response time from when the H1 and H2 terminal inputs open to when the EDM signal
20 ms or less

operates
Mission time */ 10 years 20 years

Less frequent operation request mode PFD =9.00E-6 PFD = 1.79E-5
Failure probability .

Frequent operation request mode or _ _

continuous mode PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E-9
Performance level e
HFT (hardware fault tolerance) N=1
Type of subsystem Type B
MTTFD High (2681 years)
DCavg Medium (90.53%)

*1  Parameter used for the statistical calculation required by functional safety standards and this is not linked to the warranty/guarantee
period.
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Note:

EDM = External Device Monitoring

PFD = Probability of Failure on Demand

PFH = Probability of Dangerous Failure per Hour

VYOS Sudden Movement Hazard. When you use the Safe Disable function in the safety system of a machine, do a
full risk assessment for the system to make sure that all parts of the system comply with applicable safety standards. Incorrect
application of the Safe Disable function can cause serious injury or death.

Sudden Movement Hazard. If the output circuit of the drive is damaged and the Safe Disable function turns
OFF the drive output to a permanent magnet (PM) motor, the motor can rotate 180 electrical degrees. Prevent damage to
equipment and injury to personnel during this condition. Sudden motor movement can cause serious injury or death. It is
possible for current to flow through the motor winding in these conditions.

Electrical Shock Hazard. You cannot depend on the Safe Disable function to prevent electrical shock.
Disconnect all power to the drive and wait for the time specified on the warning label before you remove covers. Check the drive
for dangerous voltages before servicing or repair work. If you do work on the drive when it is energized and there is no cover
over the electronic circuits, it can cause serious injury or death.

A WARNING Sudden Movement Hazard. Although the Safe Disable function is in operation, gravity or other external forces
in the vertical axis can move the motor. Incorrect application of the Safe Disable function can cause serious injury or death.

A WARNING | Sudden Movement Hazard. Do not use the drive output signals to control external holding brakes or dynamic
brakes for functional safety. Use a system that conforms to the functional safety requirements. Incorrect application of the Safe
Disable function can cause serious injury or death. Systems that use drive output signals (including EDM) for safety are not safe
because drive output signals are not safety components.

A WARNING Sudden Movement Hazard. Connect the Safe Disable inputs to the devices as specified by the safety
requirements. If you connect the Safe Disable inputs incorrectly, it can cause serious injury or death.

ACWARNING Sudden Movement Hazard. To use the Safe Disable inputs, remove the jumpers between terminals H1-HC
and H2-HC. If the Safe Disable circuit does not work correctly, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Sudden Movement Hazard. When you clear the Safe Disable input, make sure that the Safe Disable Monitor
output operates correctly as the specification for Safe Disable function. If the Safe Disable circuit does not operate correctly, it
can cause serious injury or death.

A WARNING  Sudden Movement Hazard. Regularly examine the Safe Disable input and all other safety features. A system
that does not operate correctly can cause serious injury or death.

A WARNING Sudden Movement Hazard. Only let approved personnel who know about the drive, instruction manual, and
safety standards wire, examine, and maintain the Safe Disable input. If personnel are not approved, it can cause serious injury
or death.

A WARNING Sudden Movement Hazard. Only use the Safe Disable Monitor (multi-function output terminal set to the EDM
function) to monitor the Safe Disable status or to find a malfunction in the Safe Disable inputs. The monitor output is not a safety
output. If you use the Safe Disable Monitor incorrectly, it can cause death or serious injury.

Note:
» When you use a drive with a built in safety function, you must replace it 10 years after first use because of the aging of electronic
components.

* A maximum of 3 ms will elapse from when terminals H1 or H2 shut off until the drive switches to the “Safe Torque Off” status. Set the
OFF status for terminals H1 and H2 to hold for at least 3 ms. The drive may not be able to switch to the “Safe Torque Off” status if
terminals H1 and H2 are only open for less than 3 ms.

« Safe Disable input wiring should not be longer than 30 m (98 ft).

B Using the Safe Disable Function

Safe Disable Circuit

The Safe Disable circuit has two isolated channels (terminals H1 and H2) that stop the output transistors. The
input can use the internal power supply of the drive.

Set the EDM function to one of the MFDO terminals /H2-xx = 21 or 121] to monitor the status of the Safe
Disable function. This is the “Safe Disable monitor output function”.
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Main circuit power supply

Multi-function digital output or
multi-function photocoupler output (H2-xx = 21 or 121)
Control circuit
Safety relay or HC +¥V
PLC with safety function
Safety
Feedback output
H1 —
— g@ Gate block 1
H2 —
Power module

Drive J\ L L

Figure 1.16 Safe Disable Function Wiring Example

Enabling and Disabling the Drive Output (“Safe Torque Off”)
Refer to Figure 1.17 for an example of drive operation when the drive changes from “Safe Torque Off” status to

usual operation.

Output frequency ————  Motor coasts to stop
' Clear the Run command to release

the Safety function.

\

Drive ready
: '
Run command  Run ! | Stop
! ¥
H1, H2 ON (Safety function |OFF (Safety function enabled)l
Input terminal disabled) ! i
Drive output Usual operation X Safe Torque Off X Baseblock (Not safe)

Figure 1.17 Safe Disable Operation
Switching from Usual Operation to “Safe Torque Off”
Turn OFF (open) safety input terminal H1 or H2 to enable the Safe Disable function. When the Safe Disable
function is enabled while the motor is operating, the drive output and motor torque turn off and the motor always
coasts to stop. The b1-03 [Stopping Method Selection] setting does not have an effect on the stopping method.

The “Safe Torque Off” status is only possible with the Safe Disable function. Clear the Up/Down command to stop
the drive. Turning off drive output (a baseblock condition) # “Safe Torque Off”.
Note:

* When it is necessary to ramp to stop the motor, do not turn off terminals H1 and H2 until the motor fully stops. This will prevent the
motor from coasting to stop during usual operation.

* A maximum of 3 ms will elapse from when terminals H1 or H2 shut off until the drive switches to the “Safe Torque Off” status. Set the
OFF status for terminals H1 and H2 to hold for at least 3 ms. The drive may not be able to switch to the “Safe Torque Off” status if
terminals H1 and H2 are only open for less than 3 ms.

Going from “Safe Torque Off” to Usual Operation

The safety input will only release when there is no Up/Down command.

* During Stop
When the Safe Disable function is triggered during stop, close the circuit between terminals H1-HC and H2-HC
to disable “Safe Torque Off”. Enter the Up/Down command after the drive stops correctly.
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* During Run
If you trigger the Safe Disable function during run, clear the Up/Down command, then close the circuit between
terminals H1-HC and H2-HC to disable “Safe Torque Off”. Enter the Stop command, then enter the Up/Down
command when terminals H1 and H2 are activated.

To release the “Safe Torque Off” state, activate (close) terminals H1 and H2.

When you enter the Up/Down command before terminals H1 and H2 are activated, drive operation is different for
different L8-88 [Safe Disable Operation Mode] settings:

* When L8-88 = 0 [Mode 0 (Alarm-On, Ready-Off)], you must cycle the Up/Down command to start the motor.

* When L8-88 = I [Mode 1 (Alarm-Off; Ready-On)] (default), the drive starts the motor immediately after the

“Safe Torque Off” state releases.

When L8-88 = 1, you can use S6-16 [BaseBlock (BB) Restart Selection] to set how the drive behaves when
terminals H1 and H2 are activated and deactivated while the Up/Down command stays active.
* When S6-16 = 0 [Disabled] (default), the drive will not restart and you must cycle the Up/Down command.
* When §6-16 = I [Enabled], the drive will restart immediately when terminals H1 and H2 are activated.

Safe Disable Monitor Output Function and Keypad Display
Refer to Table 1.17 for information about the relation between the input channel status, Safety monitor output

status, and drive output status.

Table 1.17 Safe Disable Input and External Device Monitor (EDM) Terminal Status

(H2-xx = 158)

Input 1 (H1-HC) ON (Close the circuit) ON (Close the circuit) OFF (Open) OFF (Open)
Input Channel Status
Input 2 (H2-HC) ON (Close the circuit) OFF (Open) ON (Close the circuit) OFF (Open)
MFDO Terminal OFF OFF OFF ON
MFDO Terminal (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) MFDO Terminal
(H2xx = 121) ON ON ON OFF
MFDO Te:mlnal OFF ON ON ON
MFDO Terminal (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) i
MFDO Terminal ON OFF OFF OFF

Drive Output Status

Baseblock (Drive ready)

Safety status (STo)

Safety status (STo)

Safety status (STo)

Keypad Display

Normally displayed

SToF (Flashing)

SToF (Flashing)

STo (Flashing)

LED Status Ring

Ready: [lluminated

ALM/ERR: Flashing

ALM/ERR: Flashing

Ready: Flashing

MEMOBUS Register
0020 (Hex.)

bit C: 0
bit D: 0

bit C: 1
bitD: 0

bit C: 1
bit D: 0

bit C: 0
bitD: 1

Safety Function Status Monitor

The drive Safety monitor output sends a feedback signal about the status of the Safety function. The Safety
monitor output is one of the possible settings available for the MFDO terminals. If there is damage to the Safe
Disable circuit, a controller (PLC or safety relay) must read this signal as an input signal to hold the “Safe Torque
Off” status. This will help verify the condition of the safety circuit. Refer to the manual for the safety device for
more information about the Safety function.

You can use the MFDO function settings to switch the polarity of the Safety monitor output signal. Refer to Table
1.17 for setting instructions.

Keypad Display

If the two input channels are OFF (Open), the keypad will flash S7o [Safe Torque OFF].

If there is damage to the Safe disable circuit or the drive, the keypad will flash SToF [Safe Torque OFF
Hardware] when one input channel is OFF (Open) and the other is ON (Close the circuit). When you use the Safe
disable circuit correctly, the keypad will not show SToF.

If there is damage to the drive, the keypad will show SCF [Safety Circuit Fault] when the drive detects a fault in
the Safe disable circuit. Refer to the chapter on Troubleshooting for more information.

Validating the Safe Disable Function

After you replace parts or do maintenance on the drive, first complete all necessary wiring to start the drive, then
test the Safe Disable input with these steps. Keep a record of the test results.

Note:

This validation should be performed at least once every three months in order to guarantee the specification values of the safety
parameters.
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1. When the two input channels are OFF (Open), make sure that the keypad flashes S7o [Safe Torque OFF], and
make sure that the motor is not running.

2. Monitor the ON/OFF status of the input channels and make sure that MFDO set to the EDM function operates
as shown in Table 1.17.
If one or more of these items are true, the ON/OFF status of the MFDO may not display correctly on the
keypad:
* Incorrect parameter settings.
* A problem with an external device.
* The external wiring has a short circuit or is disconnected.
* There is damage to the device.
Find the cause and repair the problem to correctly display the status.
3. Make sure that the EDM signal operates during usual operation as shown in Table 1.17.

2 Deutsch

€ Allgemeine Informationen

Verwenden Sie dieses Handbuch nicht als Alternative zum Technischen Handbuch.

Die in diesem Handbuch genannten Produkte und Spezifikationen und der Inhalt des Handbuchs kénnen unange-
kiindigt gedandert werden, um das Produkt und das Handbuch zu verbessern.

Achten Sie darauf, dass Sie stets die aktuelle Version dieses Handbuchs verwenden. Verwenden Sie dieses Hand-
buch, um das Produkt korrekt zu installieren, zu verdrahten, einzustellen und zu bedienen.

Das Technische Handbuch kann von der Yaskawa Website fiir Dokumentationen heruntergeladen werden, deren
Adresse Sie auf der Umschlagriickseite finden.

€ Anwenderzielgruppe

Dieses Handbuch von Yaskawa richtet sich an Elektroingenieure und Spezialisten, die iiber Erfahrung mit der
Installation, der Anpassung, der Inspektion und der Wartung von Frequenzumrichtern verfiigen. Personen ohne
technische Ausbildung, Minderjihrige, Personen mit Behinderungen oder psychischen Erkrankungen sowie Perso-
nen mit Schrittmachern diirfen dieses Produkt weder verwenden noch betreiben.

@ Sicherheit

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, bevor Sie den Frequenzumrichter installieren, verdrahten oder betreiben.

B Erlduterung der Signalworter

A GEFAHR JIERES Signalwort kennzeichnet eine Gefahr, die bei Nichtbeachten schwere oder tédliche Verletzungen
verursacht.

A WARNUNG Dieses Signalwort kennzeichnet eine Gefahr, die bei Nichtbeachten schwere oder tédliche Verletzungen ver-
ursachen kann.

A VORSICHT Dieses Signalwort kennzeichnet eine Gefahr, die bei Nichtbeachten leichte oder mittelschwere Verletzungen
verursachen kann.

m Dieses Signalwort kennzeichnet ein Risiko fiir Sachschéden , bedeutet jedoch keine Verletzungsgefahr.

B Allgemeine Sicherheitshinweise

Yaskawa Electric ist Hersteller und Anbieter von elektronischen Komponenten fiir verschiedene industrielle
Anwendungen. Fiir die Auswahl und Anwendung von Produkten von Yaskawa ist der Konstrukteur der Ausrii-
stung zusténdig bzw. der Kunde, der das Endprodukt fertigt. Yaskawa ist nicht dafiir verantwortlich, wie seine Pro-
dukte in das endgiiltige Systemdesign eingebunden sind. Generell sollten Yaskawa-Produkte nicht die einzige
Sicherheitsvorrichtung eines Produkts oder einer Konstruktion darstellen. Alle Steuerfunktionen sind dafiir ausge-
legt, Fehler dynamisch zu erkennen und einen durchgéngig sicheren Betrieb zu gewihrleisten. Alle Produkte, die
Komponenten von Yaskawa beinhalten, miissen dem Endanwender mit entsprechenden Warnhinweisen und
Anweisungen zum sicheren Gebrauch und Betrieb zur Verfiigung gestellt werden. Alle Warnhinweise von Yas-
kawa miissen umgehend an den Endanwender weitergereicht werden. Yaskawa garantiert nur fiir die Qualitét sei-
ner eigener Produkte, in Ubereinstimmung mit den Normen und Spezifikationen, die in diesem Handbuch
beschrieben sind. Yaskawa tibernimmt keine anderen Garantien, weder ausdriicklich noch implizit. Verletzungen,
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Sachschidden und entgangene Geschiftsmoglichkeiten, die auf unsachgemafBe Lagerung oder Handhabung und
mangelhafte Aufsicht durch Thr Unternehmen oder seiner Kunden zuriickgehen, sind nicht durch die Produktga-
rantie von Yaskawa abgedeckt.

Anmerkung:

Das Nichtbeachten der Sicherheitshinweise im Handbuch kann schwere oder tddliche Verletzungen zur Folge haben. Yaskawa ist nicht
verantwortlich fiir Verletzungen oder Sachschédden, die auf das Nichtbeachten der Sicherheitshinweise zuriickzufiihren sind.
*Lesen Sie dieses Handbuch sorgfiltig, um AC-Frequenzumrichter zu installieren, zu betreiben und zu reparieren.

*Beachten Sie alle Warnungen, Vorsichtshinweise und andere Hinweise.
»Samtliche Arbeiten diirfen nur von zugelassenem Personal durchgefiihrt werden.
« Installieren Sie den Frequenzumrichter geméf diesem Handbuch und den 6rtlichen Vorschriften.

Gefahr eines Stromschlags. An einem spannungsfiihrenden Frequenzumrichter darf die Verdrahtung weder
untersucht, angeschlossen noch getrennt werden. Trennen Sie vor WartungsmalRnahmen die Ausriistung von der Stromversor-
gung und halten Sie die auf dem Warnschild angegebene Mindestwartezeit ein. Der interne Kondensator bleibt geladen, nach-
dem der Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung getrennt wurde. Die Ladungs-LED leuchtet so lange, bis die
Zwischenkreisspannung 50 VDC unterschritten hat. Wenn alle Anzeigen AUS sind, priifen Sie auf gefdhrliche Spannungen, um
die Sicherheit zu gewéhrleisten. Wenn Sie am spannungsfiihrenden Frequenzumrichter arbeiten, kann es schweren oder tédli-
chen Verletzungen durch Stromschlag kommen.

A WARNUNG Feuergefahr. Verbinden Sie die Hauptspannungsversorgung nicht mit den Motorklemmen U/T1, V/T2 und W/
T3. Verbinden Sie die Hauptspannungsversorgung mit den Leistungsteileingdngen R/L1, S/L2 und T/L3. Fehlerhafte Verdrah-
tung kann schwere oder tddliche Verletzungen zur Folge haben.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nehmen Sie keine Anderungen am Gehéuse oder an der Schaltungsanordnung

des Frequenzumrichters vor. Anderungen am Gehéuse oder den Schaltkreisen des Frequenzumrichters kénnen schwere oder

tédliche Verletzungen oder Schdden am Frequenzumrichter zur Folge haben und fiihren zum Erl6schen der Garantie. Yaskawa
haftet nicht fiir Anderungen am Produkt durch den Anwender.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Zum Installieren, Verdrahten, Warten, Priifen, Ersetzen von Teilen und dem
Reparieren des Frequenzumrichters darf nur zugelassenes Personal zum Einsatz kommen. Durch nicht zugelassenes Personal
kann es zu schweren oder tédlichen Verletzungen kommen.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Der Erdungschluss des Motors muss immer geerdet werden. Wenn Sie die Aus-
ristung nicht korrekt erden, kann das Beriihren des Motorgeh&duses zu schweren oder tédlichen Verletzungen flihren.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Tragen Sie bei Arbeiten am Frequenzumrichter keine lose Kleidung oder
Schmuck. Ziehen Sie lose Kleidung straff und entfernen Sie alle Metallobjekte wie etwa Armbanduhren oder Ringe. Lose Klei-
dung kann sich am Frequenzumrichter verfangen und Schmuck kann Strom leiten und schwere oder tédliche Verletzungen
verursachen.

AAWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn Sie mit dem Autotuning beginnen, diirfen sich keine Personen oder
Objekte im Bereich um den Frequenzumrichter, den Motor und die Last befinden. Der Frequenzumrichter und der Motor kénnen
beim Autotuning plétzlich starten, was schwere oder tédliche Verletzungen zur Folge haben kann.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Entfernen Sie alle Personen und Gegensténde aus dem Bereich um den
Umrichter, den Motor und die Maschine und bringen Sie Abdeckungen, Kupplungen, Wellenfedern und Maschinenlasten an,
bevor Sie den Umrichter einschalten. Wenn sich Personen zu nahe am Gerét aufhalten oder Teile fehlen, kann dies zu schwe-
ren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Stellen Sie sicher, dass der Aufzug nicht besetzt ist, wenn Sie Aufzugs-
tests durchfiihren oder den Frequenzumrichter einrichten. Wenn die Aufzugstests oder die Einstellungen des Frequenzumrich-
ters nicht korrekt durchgefiihrt werden, kann es zu schweren Verletzungen oder zum Tod kommen, wenn die Aufzugskabine
nicht korrekt anhélt.

A WARNUNG | Schéden an Ausrtistung. Legen Sie keine falsche Spannung am Leistungsteil des Frequenzumrichters an.
Betreiben Sie den Frequenzumrichter in dem auf dem Typenschild angegebenen Bereich der Eingangsspannung. Spannungen
oberhalb der auf dem Typenschild verzeichneten Vertraglichkeitsgrenze kénnen zu Schaden am Frequenzumrichter fiihren.

A WARNUNG Feuergefahr. Stellen Sie keine entflammbaren oder brennbaren Materialien auf den Frequenzumrichter, und
installieren Sie ihn nicht in der Nahe von entflammbaren oder brennbaren Materialien. Befestigen Sie den Umrichter an Metall
oder einem anderen nicht brennbaren Material. Entflammbare und brennbare Materialien kbnnen einen Brand auslésen und
schwere oder tdliche Verletzungen verursachen.

A WARNUNG Feuergefahr. Ziehen Sie alle Klemmenschrauben mit dem korrekten Anzugsmoment fest. Verbindungen, die
zu locker oder zu fest sind, kénnen den Betrieb beeintrdchtigen und den FU beschédigen. Fehlerhafte Verbindungen kénnen
aullerdem schwere oder tédliche Verletzungen durch Feuer oder elektrischen Schlag zur Folge haben.

A WARNUNG Feuergefahr. Ziehen Sie Schrauben nur unter einem Winkel entsprechend den Angaben in diesem Handbuch
fest. Wenn die Schrauben unter einem Winkel aul3erhalb des zuldssigen Bereichs festgezogen werden, kann dies zu losen Ver-
bindungen fiihren, die Klemmenleiste beschédigen oder einen Brand verursachen; dies kann schwere oder tédliche Verletzun-
gen zur Folge haben.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Fiihren Sie keinen Kurzschluss im FU-Ausgangskreis herbei. Ein Kurzschluss
am Ausgang kann schwere oder tédliche Verletzungen zur Folge haben.
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AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Wenn im Schutzleiter ein DC-Anteil vorliegt, kann der Frequenzumrichter einen
Fehlerstrom verursachen. Wenn ein Fehlerstromschutz- oder -liberwachungsgerét einen direkten oder indirekten Kontakt ver-
hindert, verwenden Sie immer einen Fehlerstromschutzschalter Typ B (RCM/RCD) geméal IEC/EN 60755. Wenn Sie keinen
korrekten Fehlerstromschutzschalter (RCM/RCD) verwenden, kann dies schwere oder tddliche Verletzungen zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Bevor Sie den EMV-Filter aktivieren, erden Sie den Neutralpunkt an der Span-
nungsversorgung der Modelle 4xxxC, um die EMV-Richtlinie zu erfiillen. Wenn Sie den EMV-Filter einschalten, aber den Neu-
tralpunkt nicht erden, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

AAWARNUNG Gefahrvon Quetschungen. Testen Sie das System, um sicherzustellen, dass der Frequenzumrichter nach
dem Verdrahten und Einstellen der Parameter sicher funktioniert. Wenn Sie das System nicht testen, kann dies Schédden an
Ausrtistung oder schwere oder tédliche Verletzungen zur Folge haben.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nachdem am Frequenzumrichter eine Sicherung oder ein Fehlerstromschutz-
schalter (RCM/RCD) ausgelést wurde, schalten Sie den FU nicht sofort wieder ein und betreiben Sie keine Peripheriegeréte.
Warten Sie mindestens die auf dem Warnschild angegebene Zeit ab und stellen Sie sicher, dass alle Anzeigen aus sind. Uber-
priifen Sie dann die Verdrahtung und die elektrischen Nennwerte von Peripheriegeréten, um die Ursache des Problems zu fin-
den. Wenn die Ursache nicht bekannt ist, wenden Sie sich an Yaskawa, bevor Sie den Frequenzumrichter oder
Peripheriegeréte einschalten. Wenn Sie das Problem vor dem Betrieb des Frequenzumrichters oder externer Geréte nicht
beheben, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

A WARNUNG Feuergefahr. Installieren Sie korrekte Sicherungen, wie durch die entsprechenden Vorschriften und dieses
Handbuch vorgegeben. Der Frequenzumrichter ist geeignet fiir Stromkreise, die nicht mehr als 31,000 A (eff.) symmetrisch bei
max. 240 VAC (200 V-Klasse) bzw. max. 480 VAC (400 V-Klasse) liefern. Fehlerhafte Sicherungen kénnen schwere oder tédli-
che Verletzungen zur Folge haben.

A WARNUNG Brandgefahr. Entfernen Sie die Isolierung von den Enden der Anschlussdréhte in der unter "Abisolierlénge”
angegebenen Lénge. Wenn Sie die Isolierung der Anschlussdréhte einklemmen, kann dies zu schweren Verletzungen oder
zum Tod durch Feuer fiihren.

A\ WARNUNG Brandgefahr. Stellen Sie sicher, dass sich nach Abschluss der Verdrahtung keine losen Litzen oder ausge-
fransten Dréhte in der Ader befinden. Lose Litzen oder ausgefranste Dréhte im Kabelkern kénnen einen Kurzschluss verursa-
chen und zu schweren Verletzungen oder zum Tod durch Stromschlag oder Feuer fiihren.

A VORSICHT Gefahr von Quetschungen. Ziehen Sie die Schrauben der Klemmenabdeckung an und halten Sie das
Gehéuse fest, wenn Sie den Frequenzumrichter bewegen. Wenn der Frequenzumrichter oder Abdeckungen herunterfallen,
kann es zu leichten Verletzungen kommen.

A VORSICHT Gefahr von Verbrennungen. Beriihren Sie keinen hei3en FU-K(ihlkérper. Bevor Sie die Liifter austauschen,
trennen Sie den Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung und warten Sie mindestens 15 Minuten, bis der Kiihlkérper
ausreichend abgekiihlt ist. Wenn Sie einen heiBen FU-Kiihlkérper anfassen, kénnen Sie sich verbrennen.

Schéaden an Ausriistung. Beachten Sie beim Beriihren des Frequenzumrichters und der Schaltplatinen die
korrekte Vorgehensweise zur elektrostatischen Entladung (ESD). Wenn Sie Anweisungen nicht befolgen, kann dies ESD-Sché-
den an der FU-Elektronik zur Folge haben.

-ﬂm Unterbrechen Sie nicht die elektrische Verbindung zwischen dem Frequenzumrichter und dem Motor, wéh-
rend der Frequenzumrichter Spannung abgibt. Eine fehlerhafte Ablaufsteuerung kann Schdden am Frequenzumrichter zur
Folge haben.

m Schéaden an Ausriistung. Flihren Sie keine Hochspannungspriifung durch und verwenden Sie kein Isolations-
priifgerét am Frequenzumrichter. Diese Tests kbnnen Schdden am Frequenzumrichter verursachen.

Betreiben Sie keinen Frequenzumrichter oder verbundene Ausrlistung mit beschédigten oder fehlenden Tei-
len. Das Nichtbeachten kann zu Schidden am Frequenzumrichter und an verbundener Ausriistung fiihren.

m Feuergefahr. Sie eine Sicherung und Ausrlistung zur Fehlerstromiiberwachung (RCM/ RCD). Wenn Sie diese
Komponenten nicht installieren, kann dies zu Schdden am Frequenzumrichter und an verbundener Ausriistung fiihren.

Schéaden an Ausriistung. Bevor Sie eine dynamische Bremsoption mit dem Frequenzumrichter verbinden,
stellen Sie sicher, dass sich geeignetes Personal mit dem Installationshandbuch zur Bremseinheit und Bremswiderstandsein-
heit (TOBPC72060001) vertraut macht und die Anweisungen befolgt. Wenn Sie das Handbuch nicht lesen oder die Anweisun-
gen nicht beachten, oder wenn ungeeignetes Personal eingesetzt wird, kann dies zu Schdden am Frequenzumrichter und am
Bremskereis fiihren.

Stellen Sie nach der Installation des Frequenzumrichters und dem AnschlieBen von externen Geréten sicher,
dass alle Verbindungen korrekt sind. Fehlerhafte Verbindungen kénnen Schdden am Frequenzumrichter zur Folge haben.

Verbinden Sie keine Blindstromkompensationsanlage, LC/RC-Entstérfilter oder Fehlerstromschutzschalter
(RCM/RCD) mit dem Motorkreis. Wenn Sie diese Geréte mit den Ausgangskreisen verbinden, kann dies Schdden am Fre-
quenzumrichter und verbundener Ausriistung verursachen.

m Verwenden Sie einen fiir Frequenzumrichter ausgelegten (Vektor-) Motor mit verstérkter Isolierung und ent-
sprechenden Windungen. Wenn der Motor nicht korrekt isoliert ist, kann dies einen Kurzschluss oder Erdschluss durch defekte
Isolierung zur Folge haben.
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Anmerkung:

» Verwenden Sie keine ungeschirmten Leitungen als Steuerleitungen. Verwenden Sie abgeschirmte, paarweise verdrillte Drahte, und
erden Sie die Abschirmung an der Erdungsklemme des Frequenzumrichters. Eine nicht abgeschirmte Verdrahtung kann elektrische St6-
rungen und eine mangelhafte Systemleistung zur Folge haben.

*Betreiben Sie in der Néhe des Frequenzumrichters keine Gerite, die elektromagnetisch stark abstrahlen, etwa Funksender. Wenn derar-
tige Gerite in der Nédhe des Frequenzumrichters verwendet werden, kann dies den korrekten Betrieb des Frequenzumrichters
beeintrachtigen.

B BestimmungsgemaRer Gebrauch

Der Frequenzumrichter ist ein elektrisches Gerit fiir den kommerziellen Einsatz und regelt die Drehzahl und Dreh-
richtung eines Motors. Setzen Sie den Frequenzumrichter nicht fiir andere Zwecke ein.

1. Lesen Sie das Technische Handbuch sorgfaltig durch.

2. Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, bevor Sie den Frequenzumrichter installieren, verdrahten oder betreiben.

3. Wenn Sie den Frequenzumrichter installieren, verdrahten und erden Sie ihn geméB allen geltenden Normen
und Sicherheitsvorkehrungen.

4. Stellen Sie sicher, dass alle Komponenten und Schutzabdeckungen korrekt installiert werden.
5. Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter unter den spezifizierten Umgebungsbedingungen eingesetzt
wird.
Anmerkung:
Dieses Produkt ist nicht zur Verwendung in lebenserhaltenden Maschinen oder Systemen konstruiert und vorgesehen.
A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nehmen Sie keine Anderungen am Gehéuse oder an der Schaltungsanordnung
des Frequenzumrichters vor. Anderungen am Gehéuse oder den Schaltkreisen des Frequenzumrichters kénnen schwere oder

tédliche Verletzungen oder Schéden am Frequenzumrichter zur Folge haben und fiihren zum Erléschen der Garantie. Yaskawa
haftet nicht fiir Anderungen am Produkt durch den Anwender.

B Haftungsausschluss

Yaskawa kann nicht fiir Schiden am Produkt, an der Ausriistung oder an Personen haftbar gemacht werden, wenn
dieses Produkt in einer anderen als der in Bestimmungsgemdfier Gebrauch auf Seite 49 beschriebenen Weise ver-
wendet wird.

€ Uberpriifung von Modellnummer und Typenschild

B Bei Erhalt des Frequenzumrichters

Bitte nehmen Sie bei Liefereingang folgende Priifungen vor:

» Untersuchen Sie den Frequenzumrichter auf Beschiadigungen. Wenn der FU beschidigt ist, wenden Sie sich
sofort an das Transportunternechmen. Yaskawa iibernimmt keine Garantie fiir Transportschiaden.

« Uberpriifen Sie die Modellnummer des Frequenzumrichters, um sicherzustellen, dass es sich um das richtige
Modell handelt. Uberpriifen Sie die Modellnummer im Bereich ,MODEL" am Typenschild, um sicherzustellen,
dass es sich um das richtige Modell handelt.

* Wenn Sie das falsche Produkt erhalten haben oder das Produkt defekt ist, wenden Sie sich an Yaskawa oder
Ihren Fachhéndler vor Ort.
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B Typenschild

4 N
(cc_: LATOXXXXXXXX ReV A | A
L oeL:~ CIPR-LATOXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Uin AC3PH 380 - 480V
DC513- 679V
I AC3PH10.3A
K INPUT DC 12.6A
F 50/60Hz
U AC3PH0 - 480V
Pmot 4.0kW
J
OuTRUT I AC3PHB.1A
(1 50%ED) (AC3PH 11.54)
F 0- 200Hz
| ON : 6W3050-2-100 MASS : 38 k
H SN oG PRG. 000 LTy
FRONT :IP20 gy
G BACKSIDE - IP20/TYPE1_ENCLOSURE «i' 4
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C Ela%rﬁ'gg
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE N JAPAN D
S 21 Kurosak-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan ) )

A - Hardware-Revision

B - Gewicht

C - FU-Softwareversion

D - Hauptsitzadresse von Yaskawa

Electric Corporation
E - Zertifizierungen
F - Umgebungstemperatur

B Nennausgangsstrom

Tabelle 2.1 und Tabelle 2.2 enthalten die jeweiligen Werte fiir den Nennausgangsstrom.

Anmerkung:

G - Schutzklasse
H - Seriennummer
I- Losnummer

L - FU-Modell

Abbildung 2.1 Beispiel fiir Typenschildinformationen

J - Ausgangsspezifikationen
K - Eingangsspezifikationen

*Diese Ausgangsstromwerte gelten fiir Frequenzumrichter, die mit der Standardspezifikation betrieben werden.

*Reduzieren Sie den Strom bei Anwendungen, die die Taktfrequenz erhShen.

Tabelle 2.1 Drehstrom AC 200 V-Klasse

Maximale anwendbare Kontinuierlicher Nennausgangs- o, *
Modell Motorleistung strom */ 50% ED Ausgangsstrom */
kW A e
2022 3.7 15.3 21.9
2031 5.5 21.9 313
2041 7.5 28.9 41.3
2059 11 41.1 58.8
2075 15 52.5 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0
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Modall Maxmn;tzr?er;;\:ﬁr':gbare Kontinuierli(;lt\gnl;li?nausgangs- 50% ED Ausgangsstrom */
kW A L
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8

*1  Bei diesen Werten wird davon ausgegangen, dass es keine Leistungsreduzierung aufgrund der Taktfrequenz gibt.

Tabelle 2.2 Drehstrom AC 400 V-Klasse

Modall Maxiﬂl;lgrlaer;;ﬁrl\‘e;bare Kontinuierli(;l;lfgnl;li?nausgangs- 50% ED Ausgangsstrom */
KW A 2
4012 4.0 8.1 11.5
4019 55 13.0 18.5
4023 7.5 15.8 22.5
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 18.5 34.1 48.8
4056 22 39.4 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 131.3 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1  Bei diesen Werten wird davon ausgegangen, dass es keine Leistungsreduzierung aufgrund der Taktfrequenz gibt.

B Inhalt und Position von Warnetiketten

Das Warnetikett des Frequenzumrichters befindet sich in der Position wie in Abbildung 2.2 dargestellt. Verwenden
Sie den Frequenzumrichter gemiR diesen Informationen.
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A WARNING Hot surfaces.
- ; Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.
Read manual before installing. Wait 5 minutes for Failure to obey can cause damage.
capacitor discharge after removing power and opening Remove the keypad and the keypad
the manual switch between the drive and motor. connector before removing or
attaching the drive front cover.
A\ AVERTISSEMENT S
Dessus et cotés du boitier peuvent
Risque de choc électrique_ devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé 'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.
/*

(2]

A - Warnetikett

Abbildung 2.2 Inhalt und Position von Warnetiketten

Um die Warnungen ohne spezifische Sprache anzuzeigen, verwenden Sie das dem Frequenzumrichter beiliegende

Piktogramm-Warnetikett. Wenn Sie das Piktogramm-Warnetikett verwenden, entspricht der Frequenzumrichter

moglicherweise nicht den UL-Normen.

* Piktogramm-Warnetikett (A): Bringen Sie das Etikett an der inAbbildung 2.2 gezeigten Stelle an.

* Warnetiketten fiir heile Oberflichen (B): Bringen Sie die Etiketten an der Oberseite oder an der Seite des Fre-
quenzumrichters an.

Tabelle 2.3 Piktogramm-Warnetiketten

Modelle: 2022 - 2354, 4012 - 4325 Modelle: 2432, 2519, 4380

400-146-289-001

- 5mm

[mporter in EU:
“s‘ YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
,l Importer in UK:
e, . YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom
~ == 5min ‘
Importer in EU: ‘
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany N A
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd, 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

B

Abbildung 2.3 und Tabelle 2.4 erkldren die Bedeutung des jeweiligen Piktogramms.
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AN\ © AGL A

Abbildung 2.3 Arten von Piktogrammen

Tabelle 2.4 Beschreibungen der einzelnen Piktogramme

Piktogramm Beschreibung
A WARNUNG
B Lesen Sie das Handbuch, bevor Sie den Frequenzumrichter installieren.
Gefahr eines Stromschlags.
C Warten Sie 5 Minuten bis zur Entladung des Kondensators, nachdem Sie die Stromzufuhr unterbrochen und den Handschalter zwischen dem Frequenzumrichter
und dem Motor gedffnet haben.
D Heifle Oberflachen. Ober- und Seitenflachen kénnen heifl werden. Nicht beriihren.

& Bedienteil Ubersicht

B Komponenten und Funktionen des Bedienteils

J | H G

‘ Vorderseite/Seitenansicht‘

Ruckseite

A B C

LORE
AN

Abbildung 2.4 Bedienteil
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Tabelle 2.5 Komponenten und Funktionen des Bedienteils

Symbol Name Funktion
* Leuchtet, um anzuzeigen, dass die Leistungsausgénge des FU aktiv sind.
» Die LED erlischt, sobald die Leistungsausgénge inaktiv werden.
* Blinken zeigt an:
— Der Frequenzumrichter befindet sich im Tieflauf.
— Der FU hat einen Auf/Ab-Befehl mit einem Drehzahlsollwert von 0 Hz erhalten, aber der Frequenzumrichter ist nicht fiir Null-
drehzahlregelung eingestellt.
RUN-LED * Schnelles Blinken zeigt an:
A = — Der Frequenzumrichter hat einen Auf/Ab-Befehl von den MFDI-Klemmen erhalten und schaltet von LOCAL- auf REMOTE-
RUN Betrieb um.
— Der FU hat einen Auf/Ab-Befehl von den digitalen Multifunktionseingéngen erhalten, wihrend er sich im Programmierbetrieb
befindet.
— Der Frequenzumrichter hat einen Notstopp-Befehl erhalten.
— Die Sicherheitsfunktion hat den Ausgang des Frequenzumrichters abgeschaltet.
— Sie haben auf dem Bedienteil gedriickt, wihrend sich der Frequenzumrichter im REMOTE-Betrieb befand.
* Leuchtet, wenn der FU einen Fehler erkennt.
* Blinkt, wenn der FU einen der folgenden Zustidnde erkennt:
ALM-LED — Alarm
B .
— Betriebsfehler
— Fehler oder Alarm wihrend des Autotunings
* Die Anzeige erlischt beim Normalbetrieb. Es liegen keine Alarme oder Fehler vor.
C microSD-Kartenschacht | Der Schacht fiir eine microSD-Karte.
Funktionstasten Das auf dem Bedienteil angezeigte Menii legt die Tastenfunktionen fest.
F1,F2,F3 Der Name jeder Funktion erscheint am unteren Rand des Displays.
v
Leuchtet: Der Auf/Ab-Befehl wird vom Bedienteil gesteuert (LOCAL-Betriebsart).
AUS: Der Auf/Ab-Befehl wird von der Steuerkreisklemme oder iiber die serielle Dateniibertragung gesteuert (REMOTE-Betriebsart).
LO/RE-LED Anmerkung:
E * LOCAL: Der Betrieb des Frequenzumrichters erfolgt tiber das Bedienteil. Geben Sie mit dem Bedienteil Auf/Ab- und Stopp-
Befehle ein und legen Sie den Drehzahlsollwert fest.
* REMOTE: Verwenden Sie die Steuerklemmen oder die serielle Dateniibertragung, um den Frequenzumrichter zu betreiben. Ver-
wenden Sie die Drehzahlsollwertwertquelle von b1-01 [Auswahl Drehzahlsollwert 1] und die Auf/Ab-Befehlsquelle von b7-02
[Auswahl Auf/Ab-Befehl 1].
Schaltet die FU-Steuerung fiir den Auf/Ab-Befehl und den Drehzahlsollwert zwischen dem Bedienteil (LOCAL) und einer externen
Quelle (REMOTE) um.
Anmerkung:
LO/RE-Auswahltaste * Die LOCAL/REMOTE-Auswabhltaste bleibt auch nach dem Stoppen des Frequenzumrichters im Steuerbetrieb aktiviert. Wenn die
F LORE Anwendung nicht von REMOTE auf LOCAL umschalten soll, weil dies einen negativen Effekt auf die Systemleistung hitte, set-
zen Sie 02-01 = 0 [LO/RE-Taste Funktionsauswahl = Deaktiviert], um OGN 21 deaktivieren.
* Der Freqenzumrichter wird nicht zwischen LOCAL und REMOTE umschalten, wenn er einen Auf/Ab-Befehl von einer externen
Quelle erhilt.
Stoppt den FU-Betrieb.
Anmerkung:
G Taste STOP
. STOP . . . . .

@sTopP Driicken Sie , um den Motor zu stoppen. Dies gilt auch, wenn ein Auf/Ab-Befehl (REMOTE-Betrieb) an einer externen
Auf/Ab-Befehlsquelle aktiv ist. Um die Prioritéit von zu deaktivieren, setzen Sie 02-02 = 0 [STOP-Taste Funktionsauswahl
= Deaktiviert].

Taste Nach-links * Bewegung des Cursors nach links.
* Kehrt zum vorherigen Bildschirm zuriick.

Tasten Nach-oben/Nach- |+ Bewegung nach oben bzw. nach unten, um das nichste bzw. vorhergehende Element anzuzeigen.
unten * Auswahl von Parameternummern, und Erhéhen bzw. Erniedrigen von Einstellwerten.
K2
H
Taste Nach-rechts (RESET) Bewggt den Cursor nac}¥ recht‘s.
Anzeige des nachsten Bildschirms.

* Zum Riicksetzen eines Fehlers am Frequenzumrichter.

Taste EINGABE * Bestitigen von Parameterwerten und Einstellungen.
* Auswahl von Meniieintrigen, um zwischen Bedienteilbildschirmen zu wechseln.
* Auswahl von Betriebsarten, Parametern und Einstellwerten.
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Symbol Name Funktion
Startet den Frequenzumrichter im LOCAL-Betrieb.
Taste RUN Startet den Autotuning-Betrieb.
I Anmerkung:
Bevor Sie den Motor mit dem Bedienteil betreiben, driicken Sie LORE auf dem Bedienteil, um den Frequenzumrichter auf
LOCAL-Betrieb zu setzen.
] USB-Anschluss Fiir die werkseitige Einstellung
Zum Anschluss des Frequenzumrichters tiber ein RJ-45-Verlangerungskabel (8-polige, direkte, unabgeschirmte verdrillte Doppelleitung,
K RJ-45-Anschluss e
CATS5e) oder am Bedienteilanschluss.
Entfernen Sie diese Abdeckung, um die Uhrzeitbatterie einzusetzen oder auszutauschen.
L Abdeckung der Anmerkung:
Uhrzeitbatterie « Sie miissen die Uhrzeitbatterie selbst bereitstellen. Sie ist nicht im Lieferumfang des Bedienteils enthalten.
* Weitere Informationen zur korrekten Batterie und deren Installation finden Sie im Technischen Handbuch.
Zeigt die Modellnummer des Bedienteild und andere Informationen an.
M Typenschild Anmerkung:

* REV gibt die Hardware- und Softwareversion des Bedienteils an.
* FLASH identifiziert die Version des Flash-Speichers.

B LED-Statusanzeige

Am LED-Statusring auf der FU-Abdeckung wird der Betriebszustand des Frequenzumrichters angezeigt.

ooog
[am g s
oo
DO c A
\ /
AL
=T ( R
T n
| —
WI
1
A - ALM/ERR C- RUN
B - READY
LED Status Beschreibung
Leuchtet Der Frequenzumrichter hat einen Fehler erkannt.
Der FU erkennt:
e Alarm
A ALM/ERR Blinkt */ . oPE—Par'ametereinstel]fehler
¢ Autotuning-Fehler
Anmerkung:
Die LED leuchtet, wenn ein Fehler und ein Alarm zur gleichen Zeit vorliegen.
AUS Es liegen keine Fehler oder Alarme vor.
Leuchtet Der FU ist in Betrieb oder ist betriebsbereit.
Blinkt */ Der Frequenzumrichter befindet sich im Zustand S7o [Sicherer Halt (EDM)].
Blinkt schnell */ I]:Die Spannung (}iler Leistungskreisversorgung ist abgefallen, und nur die externe 24 V-Versorgung liefert Spannung an den
B READY requenzumrichter.
* Der Frequenzumrichter hat einen Fehler erkannt.
AUS * Es liegt kein Fehler vor und der FU hat einen Auf/Ab-Befehl erhalten, kann ihn aber nicht ausfiihren. Dies passiert
U
E 3
beispielsweise im Programmierbetrieb oder wenn RUN blinkt.
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LED Status Beschreibung
Leuchtet Der FU befindet sich im Normalbetrieb.
¢ Der Frequenzumrichter befindet sich im Tieflauf.
Blinkt */ « Der FU hat einen Auf/Ab-Befehl mit einem Drehzahlsollwert von 0 Hz erhalten, aber der Frequenzumrichter ist nicht
fiir Nulldrehzahlregelung eingestellt.
* Der FU hat einen Befehl zur Gleichstrombremsung erhalten.
* Der Frequenzumrichter hat einen Auf/Ab-Befehl von den MFDI-Klemmen erhalten und schaltet von LOCAL- auf
REMOTE-Betrieb um.
c RUN ¢ Der FU hat einen Auf/Ab-Befehl von den digitalen Multifunktionseingéngen erhalten, wéhrend er sich im Program-
mierbetrieb befindet.
Blinkt schnell */ ¢ Der Frequenzumrichter hat einen Notstopp-Befehl erhalten.
« Die Sicherheitsfunktion hat den FU-Ausgang ausgeschaltet.
@sTopP N . . . . . .
¢ Der Anwender hat auf dem Bedienteil gedriickt, wahrend sich der Frequenzumrichter im REMOTE-Betrieb
befand.
AUS Der Motor ist angehalten.
*1  Den Unterschied zwischen Blinken und schnellem Blinken kdnnen Sie Abbildung 2.5 entnehmen.
1s -
EIN EN
Blinkt —— 3 3
Blinkt EIN EIN EIN EIN
schnell
Abbildung 2.5 LED-Blinkzustinde
Frequenzumrichter 3
Ausgangsdrehzahl | ;
) " RUN ! | " RUN
/ bei Stop1poo/ I‘ i STOP ! STOP
. b . | |
Drehzahleinstellung % T | | | e ——
RUN-LED [ aus ] EIN [ Bink | Aus [ inkt | AUS |

Abbildung 2.6 Beziehung zwischen RUN-LED und FU-Betrieb

B Bedienteilbetriebsart und Meniibildschirme

Anmerkung:

*Beim erstmaligen Einschalten des Frequenzumrichters oder nach dem Riicksetzen auf Werkseinstellungen wird der Einrichtungsbild-

schirm angezeigt. Driicken Sie [Home], um den HOME-Bildschirm anzuzeigen.
—Waihlen Sie [Nein] bei der Einstellung [Ersteinrichtung anzeigen], damit der Ersteinrichungsbildschirm nicht angezeigt wird.

* Driicken Sie auf dem Home-Bildschirm, um FU-Anzeigen darzustellen.

* Driicken Sie @, um d1-01 [Sollwert 1] zu setzen, wenn der Home-Bildschirm UI-01 [Drehzahlsollwert] in der LOCAL-Betriebsart

zeigt.

* Auf dem Bedienteil wird [Bereit] angezeigt, wenn sich der FU im Steuerbetrieb befindet. Der Frequenzumrichter ist bereit fiir einen

Auf/Ab-Befehl.

*Legen Sie b1-08 [Auswahl Auf/Ab wdihr. Program.] fest, um im Programmierbetrieb einen Auf/Ab-Befehl von einer externen Quelle zu

akzeptieren oder zuriickzuweisen.

—Setzen Sie b1-08 = 0 [RUN wdhr. Program. ignor.], um im Programmierbetrieb einen Auf/Ab-Befehl von einer externen Quelle

zuriickzuweisen (Werkseinstellung).

—Setzen Sie b1-08 = 1 [RUN wdhr. Program. akzep.], um im Programmierbetrieb einen Auf/Ab-Befehl von einer externen Quelle zu

akzeptieren.

—Setzen Sie b1-08 = 2 [Program. nur b. Stillst. zuldss.], um einen Wechsel von Steuerbetrieb auf Programmierbetrieb wahrend des

Betriebs zu verhindern.

Tabelle 2.6 Betriebsarten, Meniibildschirme und Funktionen
Betriebsart Meniibildschirm Funktion
Benutzerdefin. Parameter Anzeige der Benutzerparameter
Programmierbetrieb | Parameter Andern von Parametereinstellungen
Geidnderte Parameter/Fehlerprotokoll Anzeige der gednderten Parameter und der Fehlerhistorie
Steuerbetrieb Anzeigen Legt fest, welche Anzeigen dargestellt werden.
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Betriebsart Meniibildschirm Funktion
Autotuning Durchfiihren des FU-Autotunings
Di * Einstellen von Datenprotokollen und Displaybeleuchtung
iagnose
¢ * Fihrt die Fehlerbehebung fiir die Drehrichtung durch.
Programmierbetrieb
Param. Backup/Wiederherst. Speicherung von Parametern auf dem Bedienteil als Backup

Ersteintichtu * Andern von Anfangseinstellungen
rsteinrichtun . . -
g * Verwendet den Einrichtungsassistenten, um grundlegende Parameter einzustellen.

€ Mechanische Installation

A WARNUNG Feuergefahr. Stellen Sie keine entflammbaren oder brennbaren Materialien auf den Frequenzumrichter, und
installieren Sie ihn nicht in der Ndhe von entflammbaren oder brennbaren Materialien. Befestigen Sie den Umrichter an Metall
oder einem anderen nicht brennbaren Material. Entflammbare und brennbare Materialien kbnnen einen Brand auslésen und
schwere oder tédliche Verletzungen verursachen.

A VORSICHT Gefahrvon Quetschungen. Ziehen Sie die Schrauben der Klemmenabdeckung an und halten Sie das
Gehéuse fest, wenn Sie den Frequenzumrichter bewegen. Wenn der Frequenzumrichter oder Abdeckungen herunterfallen,
kann es zu leichten Verletzungen kommen.

m Lassen Sie wéhrend der Installation des Frequenzumrichters keine unerwiinschten Objekte wie Metallspéne
oder Drahtenden hineinfallen. Schiitzen Sie den Frequenzumrichter wahrend der Installation mit einer provisorischen Abdek-
kung. Entfernen Sie die provisorische Abdeckung vor dem Einschalten. Unerwiinschte Objekte im Frequenzumrichter kénnen
Schéden am Frequenzumrichter verursachen.

Anmerkung:
«Installieren Sie den Frequenzumrichter geméafl den EMV-Richtlinien. Wenn die EMV-Richtlinien nicht beachtet werden, kann dies den
Betrieb beeintrichtigen und zu Schiden an elektrischen Geriten fiihren.

*Bringen Sie keine Peripheriegerite, Transformatoren oder andere Elektronik in die Nihe des Frequenzumrichters. Wenn sich Kompo-
nenten in der Néhe des Frequenzumrichters befinden miissen, schirmen Sie diesen gegen elektrische Storungen ab. Elektrische Storun-
gen konnen zu Fehlfunktionen des Frequenzumrichters oder der Geréte um den Frequenzumrichter herum fiihren.

B Installationsumgebung

Eine ordnungsgemaile Installationsumgebung ist wichtig fiir die Lebensdauer des Produkts und gewéhrleistet,
dass die Leistung den Vorgaben entspricht. Stellen Sie sicher, dass die Installationsumgebung mit den folgenden
Spezifikationen ilibereinstimmt.

Umgebungsfaktor Umgebungsbedingungen

Einsatzort In geschlossenen Réaumen

Spannungsversorgung Uberspannung Kategorie 111

IP20/UL Offener Typ: -10 °C bis +50 °C (14 °F bis 122 °F)

* Wenn Sie den Frequenzumrichter in einem Gehéuse installieren, halten Sie die interne Lufttemperatur mit einem Liifter oder einer Klimaanlage

Umgebungstemperatur im zuldssigen Bereich.

« Schiitzen Sie den Frequenzumrichter vor Frost.

L 95 % relative Feuchte oder darunter
Luftfeuchtigkeit . . . .
Vermeiden Sie Kondensation am Frequenzumrichter.

Lagertemperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)

Verschmutzungsgrad 2 oder darunter

Installieren Sie den Frequenzumrichter nicht in einem Bereich, wo folgende Bedingungen zutreffen:
«  Olnebel, korrosives oder entflammbares Gas bzw. Staub

+  Metallpulver, Ol, Wasser oder andere unerwiinschte Stoffe

Umgebungsbereich « Radioaktive oder brennbare Stoffe

* Schadliche Gase oder Fliissigkeiten

e Salz

« Direkte Sonneneinstrahlung

Halten Sie Holz und andere entflammbare Materialien vom Frequenzumrichter fern.

Maximal 1000 m (3281 ft.)
Anmerkung:

Um den Frequenzumrichter in Hohen zwischen 1000 m und 4000 m (3281 ft bis 13123 ft) zu installieren, verringern Sie den Ausgangsstrom
um 1% fiir jeweils 100 m (328 ft).

Unter den folgenden Bedingungen ist es nicht notwendig, die Nennspannung zu reduzieren:
* Bei Installation des Frequenzumrichters auf 2000 m (6562 ft.) oder darunter

* Bei Installation des Frequenzumrichters zwischen 2000 m und 4000 m (6562 ft. bis 13123 ft.) mit Erdung des Neutralpunkts der
Spannungsversorgung.
Wenden Sie sich an Yaskawa oder Thren Fachhéndler, wenn Sie den Neutralpunkt nicht erden.

Hohe tiber NN
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Umgebungsfaktor Umgebungsbedingungen

* 10 Hzbis 20 Hz: 1 G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s?)
* 20 Hzbis 55 Hz:

— 2022 bis 2225, 4012 bis 4188: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s2)
— 2269 bis 2519, 4225 bis 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s2)

Vibrationen */

Installationsausrichtung | Installieren Sie den Frequenzumrichter vertikal, um eine ausreichende Luftzirkulation zu gewihrleisten.

*1  Dieser Frequenzumrichter hat den Vibrationstest mit logarithmischem Sweep geméfl EN 60068-2-6 und JIS C60068-2-6 bestanden.
Wenn die internen Komponenten des Frequenzumrichters zu stark vibrieren, kann dies zu Schiaden am Frequenzumrichter fiihren,
selbst wenn die Vibrationsfrequenz innerhalb der Spezifikation liegt. Wenn die Komponenten des Frequenzumrichters vibrieren, ver-
bessern Sie die Installationsumgebung, um Vibrationen zu verringern. Um die Installationsumgebung gegen Vibrationen zu optimie-
ren, kénnen Sie den Motor auf eine Gummiunterlage stellen oder die Struktur der Installation verstarken.

& Elektrische Installation

Gefahr eines Stromschlags. An einem spannungsfiihrenden Frequenzumrichter darf die Verdrahtung weder
untersucht, angeschlossen noch getrennt werden. Trennen Sie vor WartungsmalRnahmen die Ausriistung von der Stromversor-
gung und halten Sie die auf dem Warnschild angegebene Mindestwartezeit ein. Der interne Kondensator bleibt geladen, nach-
dem der Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung getrennt wurde. Die Ladungs-LED leuchtet so lange, bis die
Zwischenkreisspannung 50 VDC unterschritten hat. Wenn alle Anzeigen AUS sind, priifen Sie auf geféhrliche Spannungen, um
die Sicherheit zu gewéhrleisten. Wenn Sie am spannungsfiihrenden Frequenzumrichter arbeiten, kann es schweren oder t6dli-
chen Verletzungen durch Stromschlag kommen.

A WARNUNG!| Gefahr eines Stromschlags. Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und warten Sie 5 Minuten, bis die
Ladungs-LED erlischt. Entfernen Sie die vordere Abdeckung und die Klemmenabdeckung, um Arbeiten an der Verdrahtung,
den Schaltplatinen und anderen Komponenten durchzufiihren. Verwenden Sie die Klemmen nur fiir ihre bestimmungsgemélie
Funktion. Fehlerhafte Verdrahtung oder inkorrekte Erdverbindungen sowie mangelhafte Reparaturen von Schutzabdeckungen
kdnnen schwere oder tédliche Verletzungen zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Erden Sie den Frequenzumrichter ordnungsgemas, bevor Sie das EMV-Filter-
schalter aktivieren. Wenn Sie nicht geerdete elektrische Ausriistung beriihren, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzun-
gen fiihren.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Verwenden Sie die Klemmen des Frequenzumrichters nur fiir den bestimmungs-
geméalen Zweck. Weitere Informationen zu den E/A-Klemmen erhalten Sie im Technischen Handbuch. Durch fehlerhaftes Ver-
drahten und Erden oder Veerédndern der Abdeckung kann es zu Schéden an der Ausrtistung oder zu Verletzungen kommen.

B Standard-Anschlussdiagramm
Verdrahten Sie den Frequenzumrichter gemafl Abbildung 2.7.

AAWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Stellen Sie die MFDI-Parameter ein, bevor Sie Kontakte schlieen. Eine
falsche Start/Stopp-Ablaufsteuerung kann zu schweren oder tédlichen Verletzungen durch sich bewegende Ausriistung fiihren.

A WARNUNG Feuergefahr. Installieren Sie im Stromkreis ausreichend Kurzschlussschutz, wie durch die entsprechenden
Vorschriften und dieses Handbuch vorgegeben. Der Frequenzumrichter ist geeignet fiir Stromkreise, die nicht mehr als 100,000
A (eff.) symmetrisch bei max. 240 VAC (200 V-Klasse) bzw. max. 480 VAC (400 V-Klasse) liefern. Nicht ausreichender Kurz-
schlussschutz im Stromkreis kann schwere oder tédliche Verletzungen zur Folge haben.

-m Beschéadigung der Ausriistung. Wenn die Eingangsspannung 440 V oder mehr betragt, stellen Sie sicher,
dass die Isolationsspannung des Motors ausreichend ist, oder verwenden Sie einen Umrichter- oder Vektormotor mit verstérkter
Isolierung. Es kann zu einem Ausfall der Motorwicklung und der Isolierung kommen.

Anmerkung:

Verbinden Sie die Masseklemme AC nicht mit dem FU-Gehduse. Das Nichtbeachten kann den korrekten Betrieb des Frequenzumrichters
beeintrichtigen.
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Max. 115.2 kBit/s v L (120 Q, 112 W) -10-+10V/0-10V
— DIP-Schalter S2 [\NerksemsteHung Ausgangsdrehzahl]
|
Sicherheits-| (> -——-~ r o
schalter E\rlgalng 7S\Eh7er§r7H§|t7 _ /‘ T ,
7777777 Ana\oger Multifunktionsanzeige-
Ausgang 2
l Zuriicksetzen/ 2 i +10- +10VI0- 10V
- 2 ! [Werkseinstellung: Ausgangsstrom]
5
Gednet Rickfiihrungs- E —g :
[= 1 B L t--—— =
o0—0 ey - Abgeschirmte Leitung
Sicherheits- | o e——————__2X ‘ i i
controller o ! Qgﬁ Abgeschirmte paarweise verdrillte Leitung
Sicherheitsvorrichtung L
B 1)
|

_ Verbindung zum MFDO, optischer Multifunktionsausgang

O Steuerkreisklemme

Abbildung 2.7 Verdrahtungsdiagramm gemaR CE-Niederspannungsrichtlinie

*1

Verbinden Sie Peripherieoptionen mit den Klemmen -, +1, +2, B1 und B2.

AAWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Achten Sie auf die korrekte Polaritdt, bevor Sie einen Auf/Ab-Befehl
senden. Wenn der Frequenzumrichter die Polaritét falsch erkennt, kann der Motor in die dem Auf/Ab-Befehl entgegenge-

setzte Richtung drehen und schwere Verletzungen oder den Tod verursachen.

*2
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*3  Der Steuerkreis ist ein sicherer Niederspannungsstromkreis. Trennen Sie diesen Stromkreis von anderen Stromkreisen durch ver-
starkte Isolation. Stellen Sie sicher, dass der sichere Niederspannungsstromkreis wie angegeben verbunden wird.

*4  Durch verstérkte Isolation werden die Ausgangsklemmen von anderen Stromkreisen getrennt. Anwender kénnen auch Stromkreise
verbinden, die keine sicheren Niederspannungsstromkreise sind, wenn der Frequenzumrichterausgang max. 250 VAC bei 1 A oder 30
VAC bei 1 A ist.

B Steuerkreisklemmen
Drahtquerschnitte beim Steuerkreis und Anzugsmomente

Lassen Sie die Leitungsabschirmungen nicht mit anderen Signalleitungen oder Geréten in Berlihrung kom-
men. Isolieren Sie die Leitungsabschirmungen mit Isolierband oder Schrumpfschlauch. Wenn Sie die Leitungsabschirmungen
nicht isolieren, kann dies zu einem Kurzschluss fiihren und den Frequenzumrichter beschédigen.

Verwenden Sie abgeschirmte Kabel zum Verdrahten der Steuerkreisklemmen. Um den Verdrahtungsvorgang ein-
facher und zuverléssiger zu machen, verwenden Sie Aderendhiilsen an den Drahtenden.

Tabelle 2.7 Drahtquerschnitte beim Steuerkreis und Anzugsmomente

Blanker Draht Aderendhiilse
Schrau- | Anzugsmo-
Klemmenleiste Klemme beng- ment Empfohlener Anwendbarer Empfohlener Anwendbarer
roke N-m (Ibf-in) Querschnitt Querschnitt Querschnitt Querschnitt
mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG)
TBI S1 - S8, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
* Litze
TB2-2 MI, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 0.5 0.25-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 (18) « Volldraht (0) (24 - 20)
02-1.5
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, -
TB3 AM, AC, P1, C1, $9 (24-16)
TB4 E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
D+, D-, P2, C2,S10
TBS E(G) M3.5 0.5-1.0 05-2 1.25
: (4.4-8.9) (20 - 14) (12) )

Aderendhiilsen
Verwenden Sie isolierte Aderendhiilsen.
Verwenden Sie das Crimpwerkzeug CRIMPFOX 6 von PHOENIX CONTACT.

) L2
o %‘ifj?"’

L

Abbildung 2.8 Externe Abmessungen von Aderendhiilsen

Tabelle 2.8 Modelle und GroBen von Aderendhiilsen

Drahtquerschnitt
Modell L (mm L1 (mm d1 (mm d2 (mm
m? (AWG) (mm) (mm) od1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) A1 0.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) A1 0.34-8TQ 12.5 8 0.8 2.0
AI0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 1.1 2.5
Al 0.5-80G

€ Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

B Verfahren zur Einrichtung des Frequenzumrichters

Abbildung 2.9 zeigt die grundlegende Vorgehensweise zur Einrichtung. In diesem Abschnitt finden Sie weitere
Informationen zu den Schritten, die Sie nach dem Einschalten des Frequenzumrichters durchfiihren miissen.
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Start

i

Mechanische Installation

{

Verdrahtung von Leistungsteil und Steuerkreis

) U Y

I

Uberpriifen Sie die Auswahl fiir die Spannungsversorgung des Gebers.
(nur Vektorregelung mit Ruickf. und Vekt. mit Riickf/PM)

i

Schalten Sie den Frequenzumrichter ein.

Uberpriifen Sie die Motordrehrichtung,

I

Stellen Sie A1-02 [Auswahl Regelverfahren] ein.

Stellen Sie die Parameter F1-xx [Einricht. Drz.geber-Option] ein
und Uberpriifen Sie die Drehrichtung des Gebers.
(nur Vektorregelung mit Riickf. und Vekt. mit Riickf/PM)

f

Stellen Sie 01-12 [Langeneinheit] ein.
Es gibt zwei Optionen, die Aufzugsmechanik einzurichten:
a. Verwenden Sie ein Geschwindigkeitsverhaltnis:
Stellen Sie 01-18 [Geschwindigkeit der Aufzugskabine] und
01-19 [Drehzahl des Aufzugsmotors] ein.
b. Verwenden Sie die speziellen mechanischen Daten von
01-12 [Langeneinheit], 01-20 [Treibscheibendurchmesser],
01-21 [Seilzugverhaltnis] und 01-22 [Mechanisches Getriebeverhaltnis].
Wahlen Sie dann die Anzeigeeinheiten fiir Drehzahl, Hochlauf-/Tieflauf-
rampen und StoRglattungswerte in 01-03 [Auswahl Drehzahlanzeigeeinheit].

{

[ Fiihren Sie ein Auto-Tuning fiir die Motorparameter und den Geber-Offset durch’ 1]

Stellen Sie b1-01 [Drehzahlsollwert Auswahl 1] ein,

b1-01 = 0 [Bedienteil]

um die Drehzahlsollwertquelle auszuwahlen.

b1-01 = 1 [Analogeingang]

i

(

Stellen Sie d1-18 [Drehzahlsollwert Auswahlmodus] ein.

)

1

Stellen Sie die Parameter H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx ein,
um den MFDI-, MFDO-, MFAI- und MFAO-Klemmen Funktionen zuzuweisen.

Stellen Sie die Parameter H1-xx und H2-xx ein,
um den MFDI- und MFDO-Klemmen Funktionen zuzuweisen.

I

i

Stellen Sie diese Parameter ein:
+ C1-xx [Hoch- und Tieflaufzeiten]
+ C2-xx [StoRglattungswerte]

Stellen Sie diese Parameter ein:
+ d1-xx [Drehzahlsollwert]
+ C1-xx [Hoch- und Tieflaufzeiten]
+ C2-xx [StoRglattungswerte]

( Legen Sie die Folgesteuerung fiir den Inspektionsbetrieb fest. }
[ Fiihren Sie einen Testlauf durch. )
Passen Sie diese Einstellungen zur Feinabstimmung an:

« Einstellungen fiir die Bremsfolgesteuerung
+ C5-xx [Automatische Drehzahlregelung (ASR)]
( Frequenzumrichter ist bereit fiir den Anwendungsbetrieb. )

Anmerkung:

Abbildung 2.9 Flussdiagramm fiir die grundlegende Einrichtung
*1  Weitere Informationen zum Autotuning finden Sie im Technischen Handbuch.

Wenn Sie die MEMOBUS/Modbus-Kommunikation zur Einstellung von Parametern verwenden, stellen Sie H5-11 = I [Auswahl
ENTER-Befehlsfunktion = ENTER-Befehl nicht notwendig] ein.

B Prifungen vor dem Einschalten des Frequenzumrichters

Uberpriifen Sie diese Punkte, bevor Sie den Frequenzumrichter einschalten:

* Stellen Sie sicher, dass alle Dréhte richtig angeschlossen sind. Stellen Sie aulerdem sicher, dass die Phasen des
Motors in der richtigen Reihenfolge angeschlossen sind.

* Stellen Sie sicher, dass sich keine Schrauben, losen Kabelenden oder Werkzeuge im Frequenzumrichter

befinden.
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* Wenn Sie eine Geber-Optionskarte verwenden, stellen Sie sicher, dass Sie den Geber richtig verdrahten und die
Spannungsversorgung auf der Optionskarte entsprechend der Geber-Spezifikation einstellen.

« Ubertragen Sie die folgenden Informationen vom Motor-Typenschild in die folgende Tabelle.

Eigenschaft Wert Eigenschaft Wert
Motornennleistung kW Anzahl der Motorpole Anzahl der Motorpole
Motornennspannung \Y% Motornenndrehzahl min-! (U/min)
Motornennstrom A Anzahl Motorgeberimpulse pro ppr
Umdrehung
Motornennfrequenz Hz
Maximale Motorfrequenz Hz

B Einrichtungsassistent

Der Einrichtungsassistent bereitet den Frequenzumrichter fiir den Betrieb vor, einschlieBlich der Einstellung der
grundlegenden Parameter und des Autotunings. Weitere Informationen zu dieser Funktion finden Sie im Techni-
schen Handbuch.

Nach dem Einschalten des Frequenzumrichters wird auf dem Bedienteil der Bildschirm fiir die Ersteinrichtung
angezeigt. Wenn Sie bei den Einstellungen [Ersteinrichtung anzeigen] die Option [Nein] wéhlen, zeigt das Bedien-
teil den HOME-Bildschirm und nicht die Ersteinrichtung an. Wenn Fehler oder Alarme auftreten, lesen Sie unter
Fehlerbehebung auf Seite 71 nach.

Anmerkung:
* Wenn auf dem Bedienteil nicht der Bildschirm fiir die Ersteinrichtung angezeigt wird, driicken Sie [Menii], um den Menii-Bild-
schirm anzuzeigen. Driicken Sie dann , um [Ersteinrichtung] auszuwéhlen.

« Offnen Sie die Batterieabdeckung und legen Sie eine Batterie ein, damit Sie die Uhrzeitfunktionen nutzen kénnen. Verwenden Sie eine
Mangandioxid-Lithiumbatterie vom Typ CR2016 mit einer Nennspannung von 3 V.

B Auswahl Regelverfahren

Wenn Sie den Frequenzumrichter zum ersten Mal einschalten, wéhlen Sie eines der vier Regelverfahren aus, die
fiir die jeweilige Anwendung geeignet sind. Fiir Vektorregelung mit Riickfiihrung sind Geber-Riickfiihrungskarten
erforderlich. Die folgende Tabelle zeigt die mdglichen Regelverfahren je nach Motortyp und die erforderliche
Geber-Riickfithrungskarte.

Maschinentyp Regelverfahren Einstellung A1-02 Geber-Optionskarte
U/f-Regelung 0 Keine Karte erforderlich
Asynchronmotor ohne Geber
Vektorregelung ohne Riickfiihrung 2 Keine Karte erforderlich
Asynchronmotor mit Inkrementalgeber Vektorregelung mit Riickfithrung 3 PG-B3/PG-X3
Permanentmagnet-Motor mit Geber EnDat | Vektorregelung mit Riickfithrung fiir PM- 7 PG-F3
2.1/01, EnDat 2.2/01 oder EnDat 2.2/22 Motoren B
Permanentmagnet-Motor mit Geber Vektorregelung mit Riickfithrung fiir PM- 7 PG-E3
ERN1387 Motoren
Yaskawa IPM-Motor mit Vektorregelung mit Riickfithrung fiir PM-
7 PG-X3
Inkrementalgeber Motoren
Permanentmagnet-Motor mit Vektorregelung mit Riickfithrung fiir PM-
Inkrementalgeber Motoren 7 PG-B3/PG-X3

B Einstellung der Motordrehrichtung

Je nach Systemkonfiguration des Aufzugs kann es erforderlich sein, die Motorrichtung zu dndern, damit der Auf-
zug nach oben fahrt, wenn der Frequenzumrichter einen Aufwirtsbefehl erhilt.

Wenn der Folgesteuerung einen Aufwirtsbefehl erhilt, gibt er Spannung in der Phasenfolge U-V-W aus.

* Priifen Sie die Motordrehung mit dieser Phasenfolge (bei den meisten Motoren im Uhrzeigersinn, von der Wel-
lenseite aus gesehen).

* Wenn eine U-V-W-Sequenz zum Motor den Aufzug in Aufwartsrichtung antreibt, stellen Sie b1-14 = 0 [Aus-
wahl Phasenfolge = Werkseinstellung] ein.

* Wenn eine U-V-W-Sequenz zum Motor den Aufzug in Abwiértsrichtung antreibt, stellen Sie b1-14 = I [Umge-
kehrte Phasenfolge] ein.
Anmerkung:
Nehmen Sie die Einstellung der Motordrehrichtung immer vor der Einstellung der Geberdrehrichtung vor.
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Wenn diese Probleme wihrend des Testlaufs auftreten, verwenden Sie zur Losung die Funktion zur Fehlerbehe-
bung fiir die Drehrichtung:

* Es flieBt zwar Strom, aber der Motor dreht sich nicht.

* Der Frequenzumrichter erkennt die Fehler dv3 [Umkehr-Erkennung], dv4 [Umkehrschutz-Erkennung], oL2
[Umrichteriiberlast] oder PGo [Drehzahlgeber Riickf. Ausfall].

* Der Motor dreht sich in eine andere Richtung als erwartet.

Um die Fehlerbehebungsfunktion fiir die Drehrichtung zu verwenden, wéhlen Sie auf dem HOME-Bildschirm
[Menii] > [Diagnose] > [Fehlerbehebung fiir die Drehrichtung]. Wiahlen Sie ein zu 16sendes Problem und [Fehler-
behebung durchfiihren], dann driicken Sie @

Weitere Informationen zu dieser Funktion finden Sie im Technischen Handbuch.

B Einstellung des Gebers (Impulsgeber)

Einrichtung der Geberauflésung

Stellen Sie die Geberauflosung (Inkrementalsignal bei Absolutgebern mit Sin/Cos) in F1-01 [Geber I Impulse pro
Umdrehung] ein.

Einstellung der Drehrichtung des Gebers

Fiihren Sie diese Schritte aus, um sicherzustellen, dass die Drehrichtung des Gebers im Frequenzumrichter korrekt
eingestellt ist.

* Wenn Informationen iiber die Signalfolge des Gebers verfiigbar sind:

— Uberpriifen Sie die Reihenfolge der Geberphasen A und B, wenn der Motor den Aufzug in Aufwirtsrichtung
antreibt.

— Wenn die Phase A des Gebers vor der Phase B liegt, setzen Sie F1-05 = 0 [Geber 1 Auswahl der Drehrichtung
= Impuls A fiihrt in Aufwdrtsrichtung].

— Wenn die Phase B des Gebers vor der Phase A liegt, setzen Sie F1-05 = 1 [Impuls B fiihrt in
Aufwdrtsrichtung].

* Wenn Informationen iiber die Signalfolge des Gebers nicht verfiigbar sind:

— Drehen Sie den Motor von Hand in die Aufwértsrichtung des Aufzugs, wiahrend Sie den Wert von U/7-05
[Drehzahlriickfiihrung] priifen.

— Wenn der Wert von U/-05 positiv ist, ist die Geberrichtung korrekt.
— Wenn der Wert von UI-05 negativ ist, 4ndern Sie die Einstellung von F1-05.

Anmerkung:

Nehmen Sie die Einstellung der Motordrehrichtung immer vor der Einstellung der Geberdrehrichtung vor. Siehe Einstellung der Motor-
drehrichtung auf Seite 62.

B Bedienteil-Einheiten Auswahl

Sie konnen 01-03 [Auswahl Drehzahlanzeigeeinheit] verwenden, um zwischen verschiedenen Anzeigeeinheiten
fiir drehzahlbezogene Parameter und Anzeigen, Hochlauf- und Tieflauframpen und Stof3glattungswerte zu wéhlen.
Verwenden Sie die nachstehende Tabelle, um die richtige Einstellung von 0/-03 fiir Ihre Anwendung zu ermitteln.

Anzeigeeinheit
Einstellung 01-03 Drehzahlsollwert Einstellungen/ . . "
9 Anzeigen Hoch- und Tieflaufzeiten StoRglattungswerte
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Umdrehungen pro Minute (U/ .
min)] 1 Urmin 0.01's 0.01's
21[_BIe1r)1]utzerdef. Einh. (01-10 und Benutzerdefiniert
4 [Aufzugeinheit] - m/s, s, s] 0.01 m/s
5 [Aufzugeinheit2 - m/(s, "2, s"3)] 0.01 m/s 0.01 m/s? 0.01 m/s3
6 [Aufzugeinheit3 - ft/(s, s"2, s"3)] 0.1 ft/min 0.01 ft/s2 0.01 f/s3

Wenn Sie die Einstellungen 4 bis 6 verwenden mochten, miissen Sie bestimmte mechanische Daten in den Fre-
quenzumrichter programmieren, bevor Sie 0/-03 dndern.
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1. Stellen Sie die Motordaten korrekt ein. Stellen Sie sicher, dass die Einstellungen fiir £1-04 [Maximale Aus-
gangsfrequenz] und E2-04 [Anzahl der Motorpole] oder E5-04 [PM-Motor Anzahl der Pole] korrekt sind.

2. Aufzugsmechanik einrichten:
a. Verwenden Sie spezielle mechanische Daten:

i.  Stellen Sie den Treibscheibendurchmesser in Einheiten von mm fiir 07-20 [Treibscheibendur-
chmesser] ein.

ii. Stellen Sie das richtige Seilzugverhéltnis fiir 0/-21 [Seilzugverhdltnis] ein.

iii. Wenn Sie eine Maschine mit Getriebe verwenden, stellen Sie das Ubersetzungsverhltnis (nmotor/
NTreibscheibe) fUr 01-22 [Mechan. Ubersetzungsverhdlinis] ein. Wenn Sie eine getriebelose
Maschine verwenden, stellen Sie 0/-22 = 1.0 ein.

iv.  Stellen Sie 07-03 = 4, 5 oder 6 ein. Der Frequenzumrichter dndert automatisch die Einheit und
die Einstellwerte der entsprechenden Parameter.

b. Wenn Sie die mechanischen Daten nicht kennen, z. B. im Modernisierungsfall, konnen Sie das Drehzahl-
verhéltnis zur mechanischen Bestimmung verwenden:

i. Stellen Sie die Geschwindigkeit der Aufzugskabine auf 0/-18 [Geschwindigkeit der Aufzugska-
binejein.

ii. Stellen Sie die Drehzahl des Aufzugmotors auf 0/-19 [Drehzahl des Aufzugsmotors]ein.

Anmerkung:
Bei Verwendung des Drehzahlverhéltnisses ignoriert der Frequenzumrichter die speziellen mechanischen Parameter (0/-2x)

Weitere Informationen finden Sie unter F'U-Parameter auf Seite 64.

B FU-Parameter

Die folgende Tabelle beschreibt die wichtigsten Parameter und ihre Einstellungen.
Anmerkung:
* Parameter mit ,RUN" in der Spalte ,Nr.“ lassen sich wéhrend des FU-Betriebs &dndern.

* Parameter mit ,Experte” in der ,Nr.“- Spalte sind nur im Expertenmodus verfiigbar. Setzen Sie A1-01 = 3 [Auswahl der Zugangssebene
= Experten-Zugriffsebene], um am Bedienteil Experten-Parameter anzuzeigen und einzustellen.

Nr. Name Beschreibung
A1-00 Sprachauswahl (Language) Legt die Sprache fiir das LCD-Bedienteil fest.
RUN 0: English, 1: Japanese, 2: German, 3: French, 4: Italian, 5: Spanish, 6: Portuguese, 7: Chinese, 8: Czech, 9: Russian,

10: Turkish, 11: Polish, 12: Greek

Al1-02 Auswahl Regelverfahren Legt das Regelverfahren fiir die Anwendung und den Motor fest.

0: U/f-Regelung, 2: Vektorregelung ohne Riickfiihrung, 3: Vektorregelung mit Riickfiihrung,
7: Vektorregelung PM mit Riickf.

A1-03 Parameter initialisieren Setzt die Parameter auf die Werkseinstellung.
0: Keine Initialisierung, 1110: Initialisierung Anwenderparam., 2220: 2-Draht-Initialisierung

b1-01 Auswahl Drehzahlsollwert 1 Legt die Eingabemethode fiir den Drehzahlsollwert fest.
0: Bedienteil, 1: Analogeingang, 2: Memobus/Modbus-Kommunikation, 3: Optionskarte

b1-02 Auswahl Auf/Ab-Befehl 1 Legt die Eingabemethode fiir den Auf/Ab-Befehl fest.
0: Bedienteil, 1: Digitaleingang, 2: Memobus/Modbus-Kommunikation, 3: Optionskarte

b1-03 Auswahl des Stoppverfahrens Legt das Verfahren fest, mit dem der Motor angehalten wird, nachdem ein Auf/Ab-Befehl entfernt oder ein Stoppbe-
fehl ausgegeben wurde.

0: Rampe bis zum Stillstand, 1: Freilauf bis zum Stillstand, 4: Aufzug Notstopp

C1-01 Hochlauframpe 1 Legt die Hochlauframpe von null auf die maximale Ausgangsdrehzahl fest.
RUN
C1-02 Tieflauframpe 1 Legt die Tieflauframpe von der maximalen Ausgangsdrehzahl auf null fest.
RUN
C2-01 StoBglattung am Beginn des Legt die StoBglattung am Beginn des Hochlaufs fest.
Hochlaufs
C2-02 StoBglattung am Ende des Legt die Stoglattung am Ende des Hochlaufs fest.
Hochlaufs
C2-03 StoBglittung am Beginn des Legt die StoBglattung am Beginn des Tieflaufs fest.
Tieflaufs
C2-04 StoBglattung am Ende des Legt die StoBglattung am Ende des Tieflaufs fest.
Tieflaufs
C2-05 Rucken unterh. Nivellierdrehzahl | Zum Festlegen der Stofigléttung, die verwendet wird, wenn der Drehzahlsollwert niedriger ist als die eingestellte

Nivellierdrehzahl.
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Nr. Name Beschreibung
C5-01 ASR-Proportionalverstiarkung 1 Legt die Verstirkung zum Anpassen des ASR-Verhaltens bei hoher Drehzahl fest.
RUN
C5-02 ASR-Integrationszeit 1 Legt die ASR-Integrationszeit bei hoher Drehzahl fest.
RUN
C5-03 ASR-Proportionalverstirkung 2 | Legt die Verstirkung zum Anpassen des ASR-Verhaltens bei niedriger Drehzahl fest.
RUN
C5-04 ASR-Integrationszeit 2 Legt die ASR-Integrationszeit niedriger Drehzahl fest.
RUN
C5-13 ASR-Proportionalverstarkung 3 | Legt die Verstarkung zum Anpassen des ASR-Verhaltens bei Nivellierdrehzahl fest. Die Einstellung ist nur fiir den
RUN Tieflauf aktiv.
C5-14 ASR-Integrationszeit 3 Legt die ASR-Integrationszeit bei Nivellierdrehzahl fest. Die Einstellung ist nur fiir den Tieflauf aktiv.
RUN
C6-03 Taktfrequenz Legt die Taktfrequenz fest.
d1-01 - d1-08 Frequenzsollwert 1 bis 8 Legt den Drehzahlsollwert in den Einheiten von 07-03 [Auswahl Drehzahlanzeigeeinheit] fest.
RUN
di-18 Drehzahlsollwert Auswahlmodus | Legt den Modus fiir die Auswahl des Drehzahlsollwerts iiber Digitaleingénge fest.
0: Mehrstufenmodus! (d1-01 bis 08), 1: Hohe Drehzahl hat Prioritét, 2: Nivellierdrehzahl hat Prioritét,
3: Mehrstufenmodus2 (d1-02 bis 08), 4: Intelligenter Austausch
d1-19 Nenndrehzahl Legt den Nenndrehzahlsollwert fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir H1-xx = 50 [MFDI Funktionsauswahl = Nenn-
RUN drehzahl] aktiv ist.
d1-20 Zwischendrehzahl 1 Legt den Zwischendrehzahlsollwert fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir H1-xx = 51 [MFDI Funktionsauswahl = Zwi-
RUN schendrehzahl] aktiv ist.
di-21 Zwischendrehzahl 2 Legt den Zwischendrehzahlsollwert fest, wenn die MFDI-Klemmen fiir H/-xx = 50, 51 und 52 [MFDI Funktionsaus-
RUN wahl = Nenndrehzahl, Zwischendrehzahl und Neu-Nivellierungsdrehzahl] aktiv sind.
d1-22 Zwischendrehzahl 3 Legt den Zwischendrehzahlsollwert fest, wenn die MFDI-Klemmen fiir H/-xx = 51 und 52 [MFDI Funktionsauswahl
RUN = Zwischendrehzahl und Neu-Nivellierungsdrehzahl] aktiv sind.
d1-23 Neu-Nivellierung Drehzahl Legt den Neu-Nivellierungsdrehzahlsollwert fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir H/-xx = 52 [MFDI Funktionsaus-
RUN wahl = Neu-Nivellierdrehzahl] aktiv ist.
d1-24 Priifbetrieb Drehzahl Legt die Priifbetriebsdrehzahl fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir HI-xx = 54 [MFDI Funktionsauswahl = Priifbe-
RUN trieb] aktiv ist.
d1-25 Rettungsbetrieb Drehzahl Legt den Drehzahlsollwert fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir H1-xx = 55 [MFDI Funktionsauswahl = Rettungsbe-
RUN trieb] aktiv ist.
d1-26 Nivellierung Drehzahl Legt den Drehzahlsollwert fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir H1-xx = 53 [MFDI Funktionsauswahl = Nivellierdreh-
RUN zahl] aktiv ist.
d1-28 Nivellierdrehzahl Legt den Drehzahlsollwert fest, bei dem der Frequenzumrichter die Nivellierdrehzahl erkennt, wenn d/-18 = 0 oder 3
Erkennungspegel [Drehzahlsollwert Auswahlmodus = Mehrstufenmodus1 (d1-01 bis 08) oder Mehrstufenmodus2 (d1-02 bis 08)].
Wenn der gewihlte Drehzahlsollwert niedriger als dieser Parameter ist, verwendet der Frequenzumrichter die Nivel-
lierdrehzahl als Drehzahlsollwert.
d1-29 Priifdrehzahl Erkennungspegel Legt den Drehzahlsollwert fest, bei dem der Frequenzumrichter die Priifdrehzahl erkennt, wenn d1-18 = 0 oder 3
[Drehzahlsollwert Auswahlmodus = Mehrstufenmodus1 (d1-01 bis 08) oder Mehrstufenmodus2 (d1-02 bis 08)].
Wenn der gewihlte Drehzahlsollwert zwischen d1-28 [Nivellierdrehzahl-Erkennungspegel] und diesem Parameter
liegt, verwendet der Frequenzumrichter die Priifdrehzahl als Drehzahlsollwert und aktiviert die
Priifbetriebsfolgesteuerung.
E1-01 Eingangsspannung Legt die Eingangsspannung des Frequenzumrichters fest.
E1-04 Maximale Ausgangsfrequenz Legt die maximale Ausgangsfrequenz fiir die U/f-Kennlinie fest.
E1-05 Maximale Ausgangsspannung Legt die maximale Ausgangsspannung fiir die U/f-Kennlinie von fest.
E1-06 Nennfrequenz Legt die Grundfrequenz fiir die U/f-Kennlinie fest.
E1-07 Mittlere Ausgangsfrequenz A Stellt eine mittlere Ausgangsfrequenz fiir die U/f-Kennlinie ein.
E1-08 Mittlere Ausgangsspannung A Legt eine mittlere Ausgangsspannung fiir die U/f-Kennlinie fest.
E1-09 Minimale Ausgangsfrequenz Legt die minimale Ausgangsfrequenz fiir die U/f-Kennlinie von fest.
E1-10 Minimale Ausgangsspannung Legt die minimale Ausgangsspannung fiir die U/f-Kennlinie von fest.
El1-13 Nennspannung Stellt die Grundspannung fiir die U/f-Kennlinie ein.
Experte
E2-01 Motornennstrom Legt den Motornennstrom in Ampere fest.
E2-02 Motornennschlupf Legt den Motornennschlupf fest
E2-03 Motorleerlaufstrom Legt den Leerlaufstrom des Motors bei Betrieb mit der Nennfrequenz und der Leerlaufspannung in Ampere fest.
E2-04 Anzahl der Motorpole Legt die Anzahl der Motorpole fest.
E2-05 Motor-Klemmenwiderstand Legt den Klemmenwiderstand fiir die Statorwicklungen des Motors fest.
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E2-06 Motorstreuinduktivitét Legt den Spannungsabfall durch die Motorstreuinduktivitit fest, wenn der Motor bei der Nennfrequenz und dem
Nennstrom betrieben wird. Dieser Wert ist ein Prozentsatz der Motornennspannung.
E2-11 Motornennleistung Legt die Motornennleistung in den Einheiten von 0/-58 [Motorleistung Einheit Auswahl] fest.
F1-01 Geber 1 Impulse pro Umdrehung | Stellt die Anzahl der Ausgangsimpulse fiir jede Motorumdrehung ein.
F1-05 Geber 1 Auswahl der Legt die Ausgangsabfolge fiir die Impulse A und B vom Geber fest, unter der Annahme, dass der Motor in Aufwérts-
Drehrichtung richtung betrieben wird.
0: Impuls A fiihrt in Aufwértsrichtung, 1: Impuls B fiihrt in Aufwiértsrichtung
F1-50 PG-F3-Option Auswahl des Stellen Sie den Typ des an die PG-F3 Option angeschlossenen Gebers ein.
Drehg. 0: EnDat Sin/Cos, 1: EnDat Nur Seriell, 2: HIPERFACE
F1-52 Serieller Geber Ubertragungsrate | Stellt die Ubertragungsrate zwischen der PG-F3 Option und dem seriellen Geber ein.
Experte 0: 1 MBit/s / 9600 Bit/s, 1: 500 kBit/s / 19200 Bit/s, 2: 1 MBit/s / 38400 Bit/s
H1-01 - H1-10 Klemmen S1 bis S10 Legt die Funktionen der digitalen Multifunktionseingénge S1 bis S10 fest.
Funktionsauswahl
H2-01 Klemmen M1-M2 Legt die Funktion der digitalen Multifunktionsausgéinge M1-M2 fest.
Funktionsauswahl
H2-02 Klemmen M3-M4 Legt die Funktion der digitalen Multifunktionsausginge M3-M4 fest.
Funktionsauswahl
H2-03 Klemmen M5-M6 Legt die Funktion der digitalen Multifunktionsausgdnge M5-M6 fest.
Funktionsauswahl
H2-04 Klemme P1-C1 Legt die Funktion des digitalen Multifunktionsausgangs P1-C1 fest.
Funktionsauswahl
H2-05 Klemme P2-C2 Legt die Funktion des digitalen Multifunktionsausgangs P2-C2 fest.
Funktionsauswahl
H3-01 Klemme A1 Auswahl Signalpegel | Legt den Eingangssignalpegel fiir die analoge MFAI-Klemme Al fest.
0:0- 10 V (Unt. Grenzw. ist 0), 1: -10 bis +10 V (Bipolarer Sollwert)
H3-02 Klemme Al Funktionsauswahl Legt die Funktion des analogen Multifunktionseingangs A1 fest.
H3-03 Klemme A1 Verstiarkung Legt die Verstirkung des analogen Eingangssignals an der MFAI-Klemme A1 fest.
RUN
H3-04 Klemme A1 Vorspannung Legt die Vorspannung des analogen Eingangssignals an der MFAI-Klemme A1 fest.
RUN
H3-05 Klemme A3 Auswahl Signalpegel | Legt den Eingangssignalpegel fiir die analoge Multifunktionsklemme A3 fest.
0: 0 - 10 V (Unt. Grenzw. ist 0), 1: -10 bis +10 V (Bipolarer Sollwert)
H3-06 Klemme A3 Funktionsauswahl Legt die Funktion des analogen Multifunktionseingangs A3 fest.
H3-07 Klemme A3 Verstiarkung Legt die Verstirkung des analogen Eingangssignals an der Multifunktionsklemme A3 fest.
RUN
H3-08 Klemme A3 Vorspannung Legt die Vorspannung des analogen Eingangssignals an der Multifunktionsklemme A3 fest.
RUN
H3-09 Klemme A2 Auswahl Signalpegel | Legt den Eingangssignalpegel fiir die analoge MFAI-Klemme A2 fest.
0: 0-10 V (Unt. Grenzw. ist 0), 1: -10 bis +10 V (Bipolarer Sollwert), 2: 4 bis 20 mA, 3: 0 bis 20 mA
H3-10 Klemme A2 Funktionsauswahl Legt die Funktion des analogen Multifunktionseingangs A2 fest.
H3-11 Klemme A2 Verstirkung Legt die Verstirkung des analogen Eingangssignals an der MFAI-Klemme A2 fest.
RUN
H3-12 Klemme A2 Vorspannung Legt die Vorspannung des analogen Eingangssignals an der MFAI-Klemme A2 fest.
RUN
H3-13 Analogeingang Legt die Zeitkonstante fiir die Filter der analogen Multifunktionseingénge fest.
Verzogerungszeitkonstante
01-03 Auswahl Drehzahlanzeigeeinheit | Legt die Anzeigeeinheiten fiir den Drehzahlsollwert und die Ausgangsdrehzahl fest.
0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: min-! (U/min), 3: Benutzerdef. Einh. (01-10/01-11),
4: Aufzugeinheit 1 - m/s, s, s, 5: Aufzugeinheit 2 - m/(s, "2, s*3), 6: Aufzugeinheit 3 - ft/(min,s"2,s"3)
ol-18 Geschwindigkeit der Legt die Kabinengeschwindigkeit fest, mit der der Aufzug féhrt (wie im Vertrag zwischen Architekt und Aufzugs-
Aufzugskabine bauer festgelegt); normalerweise Nenngeschwindigkeit.
ol-19 Aufzugmotordrehzahl Stellt die Motordrehzahl ein, die dem in 01-18 [Geschwindigkeit der Aufzugskabine]eingestellten Wert entspricht.
01-20 Treibscheibendurchmesser Legt den Treibscheibendurchmesser fiir Berechnungen in der Anzeigeeinheit fest.
ol-21 Seilzugverhéltnis Legt das Seilzugverhiltnis fest.
1:1:1,2:2:1, 3: 3:1,4: 4:1
0l-22 Mechanisches Legt das Verhiltnis des installierten Getriebes fiir Berechnungen in der Anzeigeeinheit fest.
Ubersetzungsverhiltnis
S1-01 Nulldrehzahlpegel bei Stopp Legt die Drehzahl fiir den Beginn der Gleichstromeinspeisung (oder Positionssperre), wenn b/-03 = 0 [Auswahl des
Stoppverfahrens = Rampe bis zum Stillstand] als Prozentsatz von E1-04 [Maximale Ausgangsfrequenz] fest.
S1-02 Gleichstromeinspeisungsstrom Legt die Stromstirke fiir die Gleichstromeinspeisung beim Anlauf als Prozentsatz des Nennstroms des Frequenzum-

beim Anlauf

richters fest.
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S1-03 Gleichstromeinspeisungsstrom Legt die Stromstérke fiir die Gleichstromeinspeisung beim Stopp als Prozentsatz des Nennstroms des Frequenzum-
bei Stopp richters fest.
S1-04 Gleichstromeinspeisung/Positi- Legt die Zeitdauer fest, in der der Frequenzumrichter die Gleichstromeinspeisung beim Anlauf durchfiihrt. Wenn A7-
onsspetre Zeit beim Anlauf 02 = 3 oder 7 [Auswahl Regelverfahren = Vekt. mit Riickf. oder Vekt. mit Riickf./PM] ist, legt dieser Parameter die

Zeitdauer der Positionssperre des Frequenzumrichters beim Anlauf fest. Dieser Parameter ist bei der Einstellung 0.00
s deaktiviert.

S1-05 Gleichstromeinspeisung/Positi- Legt die Zeitdauer fest, in der der Frequenzumrichter die Gleichstromeinspeisung beim Stopp durchfiihrt. Wenn 417-
onssperre Zeit bei Stopp 02 = 3 oder 7 [Auswahl Regelverfahren = Vekt. mit Riickf. oder Vekt. mit Riickf./PM] ist, legt dieser Parameter die
Zeitdauer der Positionssperre des Frequenzumrichters beim Stopp fest. Dieser Parameter ist bei der Einstellung 0.00 s
deaktiviert.
S1-06 Bremse 16sen Verzogerungszeit | Legt die Verzogerungszeit zwischen dem Beginn der Gleichstromeinspeisung/Positionssperre und der Aktivierung

einer MFDO-Klemme fest, die fiir H2-xx = 50 [MFDO Funktionsauswahl = Bremssteuerung] zum Losen der Bremse
zu Beginn der Fahrt eingestellt ist.

S1-07 Bremse anziehen Legt die Verzogerungszeit zwischen dem Erreichen der in S7-01 [Nulldrehzahipegel bei Stopp] eingestellten Null-
Verzogerungszeit drehzahl und der Deaktivierung einer fiir H2-xx = 50 [MFDO Funktionsauswahl = Bremssteuerung] eingestellten
MFDO-Klemme zum Anziehen der Bremse am Ende der Fahrt fest.

S1-12 Ausgangsschiitz wihrend Legt die Funktion zur automatischen Aktivierung einer MFDO-Klemme fest, die fir H2-xx = 51 [Ausgangsschiitz
Autotuning Steuerung] eingestellt ist, wenn der Frequenzumrichter das Autotuning startet.

0: Deaktiviert, 1: Aktiviert, 2: Aktiviert wihrend Autotuning und STO

S3-02 Positionssperre Verstirkung 2 bei | Stellt die Verstarkungsstufe 2 fiir die Positionssperrfunktion ein. Die Positionssperre beim Start kompensiert das

RUN Start Motordrehmoment, um die Position der Kabine zu halten und ein Zuriickrollen zu verhindern, wenn die Bremse gelost
wird.

S3-03 Positionssperre Verstirkung bei | Legt die Verstérkung der Positionssperre bei Stopp fest. Die Positionssperre bei Stopp kompensiert das Motordrehmo-

RUN Stopp ment, um die Position der Kabine zu halten, bis die Bremse vollstidndig angezogen ist.

B Auswahl des Drehzahlsollwerts und Auswahl des Auf/Ab-Befehls

Auswahl des Drehzahlsollwerts
Der Parameter b71-01 [Auswahl Drehzahlsollwert 1] legt die Drehzahlsollwertquelle fest.

Einstellung b1-01 Sollwertquelle Drehzahlsollwert Eingang
0 (Werkseinstellung) | Bedienteil Der Frequenzumrichter erhilt den Drehzahlsollwert {iber das Bedienteil.
1 Analogeingang */ Der Frequenzumrichter verwendet die MFAI-Klemmen A1 oder A2 zur Eingabe eines analogen

Drehzahlsollwerts mit einem Spannungs- oder Stromeingangssignal.

Der Frequenzumrichter verwendet die serielle Kommunikationsschnittstelle RS-485 zur Eingabe des

2 Serielle Kommunikation *2 Drehzahlsollwerts.

Der Frequenzumrichter verwendet zur Eingabe des Drehzahlsollwerts eine an den Frequenzumrichter

. *) e L f .
3 Optionskarte angeschlossene Kommunikationsoptionskarte oder Eingangsoptionskarte.

*1  Wenn bl-01 = I [Analogeingang] ist, stellt der Frequenzumrichter automatisch d1-18 = 0 [Drehzahlsollwert Auswahlmodus = Mehr-
stufenmodus1 (d1-01 bis 08)] ein.

*2  Wenn dI-18 = I oder 2 [Hohe Drehzahl hat Prioritit oder Nivellierdrehzahl hat Prioritdt] ist, hat der iiber die MFDI-Klemmen ein-
gegebene Drehzahlsollwert Vorrang vor anderen Drehzahlsollwerten.

Auswahl Auf/Ab-Befehl
Der Parameter b1-02 [Auswahl Auf/Ab-Befehl 1] legt die Quelle fiir den Befehl Aufwérts/Abwarts fest.

Einstellung b1-02 Quelle fiir den Auf/Ab-Befehl Eingang fiir den Auf/Ab-Befehl

0 Bedienteil Der Frequenzumrichter erhdlt den Auf/Ab-Befehl iiber das Bedienteil.

Der Frequenzumrichter erhilt den Auf/Ab-Befehl iiber die Steuerkreisklemmen. Wihlen Sie das Ein-

I (Werkseinstellung) | Digitaleingang gabeverfahren fiir den Auf/Ab-Befehl mit einem H/-xx-Parameter aus.

: o Der Frequenzumrichter verwendet die serielle Kommunikationsschnittstelle RS-485 zur Eingabe des
2 Serielle Kommunikation

Drehzahlsollwerts.
- Der Frequenzumrichter verwendet zur Eingabe des Drehzahlsollwerts eine an den Frequenzumrichter
3 Optionskarte P . f .
angeschlossene Kommunikationsoptionskarte oder Eingangsoptionskarte.
Fahrt-Start

Um den Aufzug in die Auf- oder Abwartsrichtung zu starten, miissen Sie folgende Schritte ausfiihren:

* Wihlen Sie einen Drehzahlsollwert grof3er als null.
* Schlielen Sie die ,Sicherer Halt“-Signale an den Klemmen H1 und H2.

* Legen Sie ein Aufwirts- oder Abwirtssignal an der in b1-02 [Auswahl Auf/Ab-Befehl 1] festgelegten Quelle
fest.

Fahrt-Stopp
Der Frequenzumrichter stoppt in diesen Fallen:

 Sie 16schen den Befehl Aufwirts oder Abwarts.
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* Sie stellen d1-18 = 1 oder 2 [Drehzahlsollwert Auswahlmodus = Hohe Drehzahl hat Prioritdt oder Nivellier-
drehzahl hat Prioritdt] ein und 16schen das Signal Auf/Ab oder Nivellierdrehzahl (H1-xx = 53).

* Sie stellen d1-18 = 3 [Mehrstufenmodus2 (d1-02 bis 08)] ein und l6schen alle Drehzahleingénge.

* Der Frequenzumrichter hat einen Fehler erkannt. Fiir verschiedene Fehler und Parametereinstellungen gibt es
unterschiedliche Stoppverfahren.

* Die Eingénge ,Sicherer Halt" sind ge6ffnet oder ein Reglersperre-Signal liegt an. In jedem dieser Fille wird die
Bremse sofort angezogen und der Frequenzumrichterausgang wird abgeschaltet.

B Bremsfolgesteuerung

Abbildung 2.10 zeigt die Folgesteuerung beim Bremsen und die fiir die Einstellung zu verwendenden Parameter.

$1-10 S1-11
[Verzdgerungszeit . [Ausgangsschitz
Befehl Auf/Ab] Offnen-Verzogerungszei]

| S1-04 | Ausgewahlte Drehzahl | $1-05
! [Gleichstromeinspeisung/ ! ' [Gleichstromeinspeisung/ ! !

i © Postionssperre Zet 1 ' Positionssperre Zeit bei Stop] ! !

I I bei Anlauf] I d1-26 I I I

' 1 Cleichstombremse/ ! [Nivellierung Drehzahl] 1 Gleichstromeinspeisung/ |

i 1 Positionssperre bei Anlauf 1 T 1 Positionssperre bei Stopp

Drehzahl — ! 3\' !

' ;<—>: ' ' ;4—»1 ' '

! 1 §1-06 | ! $1-01 18107 ! !
- [Verzoge- | ! [Nulldrehzahlpegel ' [Verzge- |
©nungszeit | bei Stopp] 1 rungszeit |
\ beim Losen ! | | beim Schlie-!

U derBremse]. ! ! ! Render Lo
Lo 1 ! ! ! Bremse] | b
RUN || ; w | ‘ |

Befehl Auf/Ab ;

Bremssteuerung (H2-xx=50) | | !

[ Aktiviert

Abbildung 2.10 Bremsfolgesteuerung

B Funktion zur Uberpriifung des Bremsmoments

Funktion zur Uberpriifung des Bremsmoments iiberpriift das Haltemoment der Motorbremse.
Der Frequenzumrichter empféangt das fiir Bremsmoment erforderlich (HI1-xx = 5D) eingestellte MFDI-Signal und
den Auf/Ab-Befehl von der SPS. Wenn der Auf/Ab-Befehl auf EIN (geschlossen) geschaltet wird, wéahrend das
fiir Bremsmoment erforderlich eingestellte MFDI-Signal wéhrend der Nulldrehzahlerkennung auf EIN (geschlos-
sen) steht, startet der Frequenzumrichter die Bremsmomentpriifung.
Fiihren Sie die Uberpriifung des Bremsmoments bei 0% Last und geschlossener Bremse durch. Wenn sich der
Aufzug wihrend der Priifung bewegt, stellt der Frequenzumrichter fest, dass die Bremse beschadigt ist, erkennt
einen Fehler br4 [Bremsenverschleif;] und stoppt dann.
Anmerkung:
» Sie konnen diese Funktion nur verwenden, wenn A71-02 = 3 oder 7 [Auswahl Regelverfahren = Vekt. mit Riickf. oder Vekt. mit Riickf/
PM].
* Der Frequenzumrichter erkennt den Fehler PGo [Drehzahlgeber Riickf. Ausfall], SE2 [Anlaufstrom Fehler] oder SE4 [Bremsreaktion
Fehler] wahrend der Bremsmomentpriifung nicht.

* Der Frequenzumrichter deaktiviert diese Funktion wéhrend des Rettungsbetriebs oder des Priifbetriebs.
Betriebsbedingungen fiir die Verwendung der Funktion zur Uberpriifung des Bremsmoments

* Bevor Sie beginnen, stellen Sie S5-32 [Aufbringen von Motormoment wéihrend Bremsmomentpriifung] als Refe-
renzwert fiir die Bremsmomentpriifung ein.

* Fiigen Sie der Aufzugskabine kein zusétzliches Gewicht zu.

* Verwenden Sie zum Betrieb des Frequenzumrichters den Befehl Aufwarts.

* Positionieren Sie die Aufzugskabine in einem mittleren Stockwerk, um die Wirkung des Gewichts auf das
Kabel zu verringern.

Einstellwert von S$5-32

Ziehen Sie vom erforderlichen Bremsmoment das Drehmoment ab, das vom Gegengewicht im Aufwartsbetrieb

bei 0% Last gezogen wird. Verwenden Sie diese Differenz als Wert fiir $5-32.

* (Beispiel) Wenn das erforderliche Bremsmoment 150% und das vom Gegengewicht gezogene Drehmoment

100% betrigt:
150% - 100% = 50%
$5-32=50%
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1. Wenn Sie zum Einstellen von §5-32 eine Antriebsanzeige verwenden, um das vom Gegengewicht gezogene
Drehmoment zu liberpriifen:
Fiihren Sie Positionssperre (Aufwartsbetrieb) bei geéffneter Bremse und 0% Last durch und iiberpriifen Sie
den Wert von UI-09 [Drehmomentsollwert].

2. Wenn Sie zum Einstellen von §5-32 das Bremsmoment berechnen:
Da der Motor das Drehmoment in der gleichen Richtung wie das Lastmoment TL im Aufwértsbetrieb mit
0% Last ausgibt, ist bei Stillstand des Motors das Bremsmoment Tb = Lastmoment TL X 1.
Das Bremsmoment zum Stoppen des Motors (zum Anhalten des Aufzugs) betragt:
Tb = Motordrehmoment Tm + TL x
Daher gilt: $5-32 (%) = (Tb - TL x 1) / Motornennmoment Tmjgo % 100

Anmerkung:

*TL: Lastmoment (Drehmoment, das vom Gegengewicht gezogen wird) bei Aufwiértsbetrieb mit 0% Last

*1: Wirkungsgrad der Maschine

*Tb: Bremsmoment

* Tm: Motordrehmoment

* Tmjoo: Nenndrehmoment des Motors

* (Beispiel) Bei einer Nennlast des Aufzugs von 600 kg, einer Geschwindigkeit von 45 m/min, einem erforderli-
chen Bremsmoment von 31 N-m, einem Maschinenwirkungsgrad von 0.6, einer Motornenndrehzahl von 1750
min-! und einem Motornenndrehmoment von 20.19 N'm:

Erforderliche Leistung P (kW) = 600 kg /2 x 45 m/min / (6120 x 110.6) = 3.676 kW
Lastmoment TL (N-m) = (60 x 3,676 kW) / (2 x 1750min-1) x 103 =20.06 N-m
S§5-32=31 N'm-20.06 N'm x 0.6) / 20.19 N-m x 100 = 147.4%

Folgesteuerung zur Uberpriifung des Bremsmoments

H1-xx = 5D [Bremsmoment erforderlich]

Befehl Aufwérts

H2-xx = 5D [Bremsmomentpriifung aktiv]

H2-xx = 5E [Bremsmomentpriifung abgeschlossen]

H2-xx = 0 [Bei Betrieb]

H2-xx = 51 [Ausgangsschiitz Steuerung]

|
|
1 0 Hz

i t8

t5 t6

|

' | !

' ! '

DT : 15111 1 ;

H2-xx = 50 [Bremssteuerung] ; E ; E : T
Motordrehzahl ; T : : : :

) 0mm:! . 1 . ; !
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b Vo532 5 b :
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1 ' v S5-33 ' S5-35 ' S5-34 ' , ' H .
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=

i 8

[ Axtiviert
Abbildung 2.11 Folgesteuerung zur Uberpriifung des Bremsmoments
Anmerkung:
* Die Bremsfolgesteuerung nach dem Einschalten des Auf/Ab-Befehls ist die gleiche wie zuvor, aber der Folgesteuerung 16st die Bremse
nicht.

*Die Taktfrequenz ist auf 2 kHz und das PWM-Verfahren auf 3-Phasen-Modulation wihrend der Bremsmomentpriifung festgelegt.

*Die interne Drehmomentgrenze wéhrend der Bremsmomentpriifung ist der Wert, der in S5-32 [Aufbringen von Motormoment wéhrend
Bremsmomentpriifung] eingestellt ist.

*Wenn S5-32 grofer als die Drehmomentgrenze des Gerits eingestellt wird, tritt oPE21 [Aufzug Parametereinstell. Fehler] auf.

* Der Frequenzumrichter fiihrt intern den Notstoppvorgang aus, wenn die Uberpriifung des Bremsmoments abgeschlossen ist.

* Wenn sich die Aufzugskabine mehr als der in S5-31 [Kabinenbewegung bei Bremsmomentpriifung] eingestellte Wert bewegt, erkennt
der Frequenzumrichter den Fehler br4 [Bremsenverschleif3].

Abbildung 2.11 ist in Zeitabschnitte unterteilt. Tabelle 2.9 erklért die Folgesteuerung in jedem der Zeitabschnitte.
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Tabelle 2.9 Zeitabschnitte fiir die Folgesteuerung zur Uberpriifung des Bremsmoments

Zeitabschnitt Beschreibung

Sie miissen die Klemmen ,Sicherer Halt“ H1-HC und H2-HC einstellen und die Reglersperre deaktivieren (Digitaleingdnge auf H1-xx = 8 oder 9).

i Wenn der Befehl Bremsmoment erforderlich (H1-xx = 5D) eingeschaltet wird, gibt die MFDO-Klemme das Signal Bremsmomentpriifung aktiv (H2-xx = 5D)
aus.

Der Befehl Aufwirts wird ausgegeben.

Der Frequenzumrichter wartet auf die Ausgabe des Signals Motorschiitzriickfiihrung Schlieffer (HI-xx = 56).

© Wenn der Frequenzumrichter die Riickmeldung des Motorschiitzes nicht innerhalb von t2 erhélt oder wenn das Riickmeldesignal EIN ist, bevor der Schiitzsteu-
erbefehl erteilt wurde, wird ein Fehler SE1 [Motorschiitzreaktion Fehler] ausgelost. Wenn Sie kein Motorschiitzriickmeldesignal verwenden, wartet der Fre-
quenzumrichter, bis die in S7-10 [Verzogerungszeit Befehl Auf/Ab] eingestellte Verzogerungszeit fiir den Betriebsstart abgelaufen ist, bevor er zum nichsten
Schritt iibergeht.

3 *1 Nach Ablauf der in S7-10 eingestellten Verzogerungszeit gibt der Frequenzumrichter Strom an den Motor ab. Die Positionssperre beginnt.

Der Frequenzumrichter beginnt mit dem Hochlauf bei der Bremsmomentpriifdrehzahl (fest auf 3%).

t4 *2 *3 %4
Das Drehmoment steigt auf den in S5-32 eingestellten Wert in der in S5-33 /[Motordrehmoment Hochlaufzeit] eingestellten Zeit.

t5 %2 *4 Der Frequenzumrichter priift das Bremsmoment gemiB den Einstellungen in S5-35 [Laufzeit der Bremsmomentpriifung] und S5-32.

Nachdem die in S§5-35 eingestellte Zeit abgelaufen ist, sinkt das Drehmoment in der in S5-34 [Motor Motordrehmoment Tieflaufzeit] eingestellten Zeit, und der
t6 *4 *5 Frequenzumrichter verlangsamt bis zum Stopp. Wenn das Bremsmoment normal ist, gibt der Frequenzumrichter das Signal Bremsmomentpriifung abgeschlos-
sen aus (H2-xx = 5E).

Die Motordrehzahl erreicht den in S1-01 [Nulldrehzahlpegel bei Stopp] eingestellten Wert.

t7 %5
Der Frequenzumrichter setzt die Positionssperre fiir die unter S7-05 [Gl.str.esp/Pos.sperrzeit b. Stop] eingestellte Zeit fort.
Nach Ablauf der unter S1-11 [Ausgangsschiitz Offnen-Verzg. zeit] eingestellten Verzégerung fiir das Magnetschiitz setzt der Frequenzumrichter die fiir Aus-
gangsschiitz Steuerung (H2-xx = 51) eingestellte Ausgangsklemme zuriick. Sie kénnen nun die ,Sicherer Halt“-Eingénge 16schen und die Reglersperre
ktivieren.
t8 *5 a

Wenn der Befehl Bremsmoment erforderlich (HI-xx = 5D) deaktiviert wird, nachdem der Befehl Aufwiérts ausgeschaltet wurde, werden das Signal Bremsmo-
mentpriifung aktiv (H2-xx = 5D) und das Signal Bremsmomentpriifung abgeschlossen (H2-xx = 5E) deaktiviert.

*]  Wihrend der Uberpriifung des Bremsmoments wird Bremssteuerung (H2-xx = 50) nicht eingeschaltet, da der Frequenzumrichter die
Positionssperre bei geschlossener Bremse durchfiihrt.

*2  Wenn der Bremsmomentpriifbetrieb des Frequenzumrichters aktiv ist, blinkt b#7C [Bremsmomentpriifung aktiv] auf dem Bedienteil,
um den Betrieb anzuzeigen.

*3  Der Mehrstufen-Drehzahlsollwert ist wahrend der Bremsmomentpriifung deaktiviert.

*4  Der Drehzahlsollwert betrdgt 3% der maximalen Ausgangsdrehzahl wihrend der Bremsmomentpriifung.

*5  Wenn die Bremsmomentpriifung erfolgreich abgeschlossen ist, blinkt ,brEnd“ auf dem Bedienteil. Sie konnen den Frequenzumrichter
nicht {iber das Bedienteil bedienen, wenn ,brEnd” angezeigt wird.

B Prifbetrieb

Anlauf im Priifbetrieb
Der Frequenzumrichter fiihrt den Priifbetrieb durch, wenn er ein Aufwérts- oder Abwértssignal empfangt und eine
dieser Bedingungen erfiillt ist:

* Parameter d1-18 = 0 oder 3 [Drehzahlsollwert Auswahlmodus = Mehrstufenmodusl (d1-01 bis 08) oder Mehr-
stufenmodus?2 (d1-02 bis 08)] und die ausgewéhlte Drehzahl ist hoher als d1-28 [Nivellierdrehzahl-Erkennungs-
pegel], aber niedriger als d1-29 [Priifdrehzahl-Erkennungspegel].

* Der dI-18 = 1 oder 2 [Hohe Drehzahl hat Prioritit oder Nivellierdrehzahl hat Prioritdt] und ein fir HI-xx =
54 [Priifbetrieb] programmierter Digitaleingang ist aktiviert.

Beim Priifbetriebsanlauf werden die gleichen Hochlaufeigenschaften, die gleiche Bremsfolgesteuerung und die
gleiche Schiitzfolge wie im Normalbetrieb verwendet. Die Taktfrequenz ist im Priifbetrieb auf 2 kHz eingestellt,
kann aber mit C6-21 [Taktfrequenz bei Priifung] gedndert werden.

Stopp im Priifbetrieb

Um den Frequenzumrichter im Priifbetrieb zu stoppen, entfernen Sie das Aufwérts- oder Abwértssignal oder deak-
tivieren Sie den Drehzahlsollwert fiir den Priifbetrieb (die Bedingungen fiir den Anlauf im Priifbetrieb miissen
nicht mehr erfiillt sein).

Der Priifbetriebsstopp kann eine Tieflauframpe verwenden, abhingig von der Einstellung von Ci-15 [Priifbetrieb
Tieflauframpe].

* Wenn CI-15 = 0 s, betitigt der Frequenzumrichter sofort die Bremse, schaltet den Frequenzumrichterausgang
ab und 6ffnet das Motorschiitz.

* Wenn CI-15 > 0 s, verzdgert der Frequenzumrichter bis zum Stopp, betitigt die Bremse, schaltet den Frequenz-
umrichterausgang ab und 6ffnet das Motorschiitz.
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€ Fehlerbehebung

Wenn der Frequenzumrichter oder der Motor nicht korrekt funktioniert, priifen Sie die Fehler- und Alarminforma-
tionen auf dem Bedienteil.

* Bei FU-Fehlern:

— Auf dem Bedienteil wird der Fehlercode angezeigt.

— und ALM/ERR am LED-Statusring leuchten dauerhaft.

— Der Ausgang des Frequenzumrichters wird ausgeschaltet der Fehlerrelaisausgang wird aktiviert. Es findet ein

Freilauf bis zum Stillstand statt.

* Bei FU-Alarmen:

— Auf dem Bedienteil wird der Alarmcode angezeigt.

- und die Anzeige ALM/ERR am LED-Statusring blinken.

— Normalerweise wird der Frequenzumrichter den Motor weiterhin antreiben. Bei bestimmten Alarmen kdnnen
Sie ein Motor-Stoppverfahren auswihlen.

B Fehler zuriicksetzen

Beheben Sie die Ursache fiir den Fehler oder Alarm.

2. Wibhrend das Bedienteil den Fehler oder Alarmcode anzeigt, driicken Sie (RESET) oder auf dem
Bedienteil.

In der nachfolgenden Tabelle sind die hdufigsten Fehler und Alarme aufgefiihrt, zusammen mit moglichen Ursa-
chen und Ldsungen.

Die vollsténdige Liste der Fehler und Alarme finden Sie im Technischen Handbuch.

eingestellt.

Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung
bb Reglersperre Ein externer Reglersperrenbefehl wurde iiber eine Uberpriifen Sie den externen Prozessablauf und die Zeitsteuerung
der MFDI-Klemmen Sx eingegeben, und der FU- des Baseblock-Signals.
Ausgang wurde entsprechend gestoppt.
CrST Zuriicksetzen nicht moglich Der Frequenzumrichter hat einen Befehl zur Fehler- | Schalten Sie den Auf/Ab-Befehl aus, und schalten Sie dann den
riicksetzung erhalten, wéhrend ein Auf/Ab-Befehl Frequenzumrichter aus und wieder ein.
aktiv war.
dEv Drehzahlabweichung Die Last ist zu grof. Verringern Sie die Motorlast.
Hochlauf- und Tieflauframpen sind zu schnell Erhohen Sie die Werte in C1-01 bis C1-08 [Hochlauf-/
eingestellt. Tieflauframpen].
Der Einstellwert fiir den dEv-Erkennungspegel ist Passen Sie FI1-10 [Drehzahlabweichung Erkenn.pegel] und F1-11
fehlerhaft. [Drehzahlabweichung Verzég.zeit] an.
Die Last ist blockiert. Untersuchen Sie die Maschine.
Die Haltebremse stoppt den Motor. Losen Sie die Haltebremse.
dv3 Umkehr-Erkennung E5-11 [Drehgeber Z-Impuls-Offset] ist falsch Stellen Sie den Wert fiir A® auf E5-1/ entsprechend den Angaben

auf dem Motor-Typenschild ein.

Es wird ein neuer Geber verwendet oder die Motor-
drehrichtung wurde gedndert.

Fiihren Sie ein Geber-Tuning durch.

Eine externe Kraft auf der Lastseite hat den Motor
gedreht.

« Stellen Sie sicher, dass sich der Motor in der korrekten Rich-
tung dreht.

¢ Suchen und beheben Sie Probleme auf der Lastseite, die die
Motordrehung verursacht haben.

Stérungen entlang des Geberkabels.

Erden Sie die Abschirmung des Geberkabels ordnungsgemaf.

Das Geberkabel ist getrennt oder fehlerhaft
verdrahtet.

Untersuchen Sie auf Verdrahtungsfehler oder Unterbrechungen in
der Geberleitung, und beheben Sie die Probleme.

Die Einstellung von F1-05 [Geber 1 Auswahl der
Drehrichtung] ist die zur Motordrehrichtung entge-
gengesetzte Drehrichtung.

Verbinden Sie die Motorverdrahtung korrekt fiir jede Phase (U, V,
w).

Der Frequenzumrichter hat die magnetische Polpo-
sition des Motors falsch erkannt.

Wenn U6-57 [Polpolar.abw. Wert] < 819, erhdhen Sie n8-84
[Strom fiir Rotorlageerkennung]. Informationen zu den maxima-
len Einstellwerten erhalten Sie beim Motorhersteller.

Die Einstellung von n8-84 [Strom fiir Rotorlageer-
kennung] ist zu niedrig.

Erhohen Sie n8-84 gegeniiber der Werkseinstellung. Informatio-
nen zu den maximalen Einstellwerten erhalten Sie beim
Motorhersteller.

Rotorlageerkennung fehlgeschlagen

Wenn Sie einen IPM-Motor verwenden, fithren Sie Autotuning fiir
Hochfrequenzeinspeisung durch.
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Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung
Die Riickfithrungsoption oder der Geber auf der Korrigieren Sie die Verdrahtung und schalten Sie den Frequenz-
Motorseite ist beschadigt. umrichter ein; ersetzen Sie die Riickfiihrungsoptionskarte oder
den Geber, wenn das Problem weiterhin besteht.
Der Frequenzumrichter hat die magnetische Polpo- | Wenn U6-57 [Polpolar.abw. Wert] < 819, stellen Sie n8-84
sition des Motors falsch erkannt. [Strom fiir Rotorlageerkennung] > Werkseinstellung ein.

dv4 Umkehrschutz-Erkennung Eine externe Kraft auf der Lastseite hat den Motor » Stellen Sie sicher, dass sich der Motor in der korrekten Rich-

gedreht. tung dreht.
* Suchen und beheben Sie Probleme auf der Lastseite, die die
Motordrehung verursacht haben.
* Deaktivieren Sie die Erkennung dieses Fehlers bei Anwendun-
gen, bei denen der Motor von der Lastseite her in der dem
Drehzahlsollwert entgegengesetzten Richtung gedreht wird.
Der Frequenzumrichter erkennt diesen Fehler nicht, wenn F7-
19 = 0 [Auswahl Abweichungserkennung 4 = Deaktiviert] ist.
ES5-11 [Drehgeber Z-Impuls-Offset] ist falsch Stellen Sie den Wert fiir A® auf E5-11 ein, entsprechend den
eingestellt. Angaben auf dem Motor-Typenschild.
Es wird ein neuer Geber verwendet oder die Motor- | Fiihren Sie ein Geber-Tuning durch.
drehrichtung wurde gedndert.
Stérungen entlang des Geberkabels. Erden Sie die Abschirmung des Geberkabels ordnungsgemas.
Das Geberkabel ist getrennt oder fehlerhaft Untersuchen Sie auf Verdrahtungsfehler oder Unterbrechungen in
verdrahtet. der Geberleitung, und beheben Sie die Probleme.
Der Frequenzumrichter hat die magnetische Polpo- | Wenn der Wert von U6-57 [Polpolar.abw. Wert] geringer ist als
sition des Motors falsch erkannt. 819, erhohen Sie den Wert von n8-84 [Strom fiir Rotorlageerken-
nung]. Informationen zu den maximalen Einstellwerten erhalten
Sie beim Motorhersteller.
Die Einstellung von n8-84 [Strom fiir Rotorlageer- | Erhohen Sie die Einstellung von n8-84 gegeniiber der Werksein-
kennung] ist zu niedrig. stellung. Informationen zu den maximalen Einstellwerten erhalten
Sie beim Motorhersteller.
Rotorlageerkennung fehlgeschlagen Wenn Sie einen IPM-Motor verwenden, fiithren Sie Autotuning fiir
Hochfrequenzeinspeisung durch.
Die Riickfiihrungsoptionskarte oder der Geber auf | Korrigieren Sie die Verdrahtung und schalten Sie den Frequenz-
der Motorseite ist beschadigt. umrichter ein; ersetzen Sie die Riickfithrungsoptionskarte oder
den Geber, wenn das Problem weiterhin besteht.

dvé Zu ruckartig E5-11 [Drehgeber Z-Impuls-Offset] ist falsch Stellen Sie den Wert fiir A auf E5-11 entsprechend den Angaben
eingestellt. auf dem Motor-Typenschild ein.

Stoérungen im Geberkabel Erden Sie die Abschirmung des Geberkabels ordnungsgemés.

Das Geberkabel ist getrennt oder fehlerhaft Untersuchen Sie auf Verdrahtungsfehler oder Unterbrechungen in

verdrahtet. der Geberleitung, und beheben Sie die Probleme.

Die Riickfiihrungsoptionskarte oder der Geber auf | Korrigieren Sie die Verdrahtung und schalten Sie den Frequenz-

der Motorseite ist beschadigt. umrichter ein; ersetzen Sie die Riickfithrungsoptionskarte oder
den Geber, wenn das Problem weiterhin besteht.

Wenn A1-02 = 7 [Vekt. mit Riickf./PM] ist, sind die | Stellen Sie E5-xx anhand der Informationen auf dem Typenschild

in den Parametern E5-xx [Einstellungen fiir PM- oder dem Priifbericht des Motors ein.

Motor] eingestellten Motordaten falsch.

dv8 PM Rotorpositionserkenn. Fehler Motoreigenschaften verédndert. « Fiihren Sie den Einrichtungsvorgang erneut durch.

. . . .  Fiihren Sie ein Autotuning ohne Motordrehung oder ein Auto-

Die Parameter fiir die anfangliche Polsuche sind tuning fiir die anfangliche Polsuche aus.

falsch eingestellt (Einrichtung moglicherweise

unvollsténdig).

Die Parameter fiir den Motorgeber sind auf falsche

Werte eingestellt (Einrichtung moglicherweise

unvollstindig).

Die Bremse hat sich wihrend der anfinglichen Pol- | « Uberpriifen Sie die Bremsfolgesteuerung.

suche oder bei Netzausfall gelost. * Sie miissen die Bremse wihrend der anfanglichen Polsuche
und bei einer Unterbrechung der Stromversorgung angezogen
halten.

Sie koénnen keine anfangliche Polsuche am Motor Verwenden Sie eine Riickfiihrungsoptionskarte, die sowohl mit

durchfiihren. dem Frequenzumrichter als auch mit einem Absolutwertgeber

kompatibel ist.

EF Eingangsfehler fiir Auf/Ab-Befehl | Ein Aufwirts- und ein Abwirtsbefehl wurden zur Uberpriifen Sie die Aufwirts- und Abwirtsbefehlsfolge und behe-

gleichen Zeit langer als 0.5 s eingegeben. ben Sie das Problem.
EF3 - EF10 | Externer Fehler (Klemme Sx) Die MFDI-Klemme Sx hat einen externen Fehler * Suchen Sie das Gerit, das den externen Fehler verursacht hat,
iiber ein externes Gerét ausgelost. und beheben Sie die Ursache.
Externer Fehler [HI-xx = 20 bis 2F] ist auf die » Stellen Sie den MFDI korrekt ein.
MFDI-Klemme eingestellt, aber die Klemme wird
nicht verwendet.

FrL Drehzahlsollwert fehlt Der Frequenzumrichter hat einen Auf/Ab-Befehl + Uberpriifen Sie die Einstellungen fiir d/-18 und H1-03 bis HI-
erhalten, wenn d1-18 = I [Drehzahlsollwert Aus- 10 [Klemme S3 bis S10 Funktionsauswahl], um sicherzustel-
wahlmodus = Hohe Drehzahl hat Prioritdt], Hl-xx len, dass das gewihlte Drehzahlwahlverfahren mit der Auf-

# 33 [MFDI Funktionsauswahl # Nivellierdrehzahl] zugssteuerungsfolge iibereinstimmt.
st u(rild beim Anlauf keine Drehzahl ausgewahit + Stellen Sie sicher, dass die Aufzugssteuerung richtig ange-
wurde. schlossen ist.
+ Stellen Sie sicher, dass die Aufzugssteuerung die Drehzahl
richtig einstellt.
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Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung
GF Erdschluss Der Motor wurde durch Ubertemperatur beschidigt | Messen Sie den Isolationswiderstand des Motors und ersetzen Sie
oder die Motorisolierung ist nicht ausreichend. den Motor bei elektrischer Leitfahigkeit oder defekter Isolierung.

Die Motorleitung hat Verbindung zu Erdpotential +  Uberpriifen Sie das Motor-Leistungskabel auf Schiiden und

und verursacht einen Kurzschluss. beheben Sie Kurzschliisse.

* Messen Sie den Widerstand zwischen dem Motor-Leistungs-
teilkabel und der Erdungsklemme. Ersetzen Sie bei elektrischer
Leitfahigkeit das Kabel.

Eine VergroBerung der Streukapazitit des Kabels *  Wenn die Verdrahtungslinge mehr als 100 m betrégt, verrin-

und der Erdungsklemme hat zu einem erhohten gern Sie die Taktfrequenz.

Leckstrom gefilhrt. * Verringern Sie die Streukapazitit.

Ein Problem mit der FU-Hardware ist aufgetreten. | Ersetzen Sie die Steuerplatine oder den Frequenzumrichter. Infor-
mationen zum Austauschen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yas-
kawa oder einem Fachhéndler.

LF Phasenausfall Ausgang Das Motor-Hauptstromkabel ist getrennt. SchlieBen Sie das Motor-Hauptstromkabel an. Beseitigen Sie Ver-
drahtungsfehler bei der Hauptspannungsversorgung.

Es besteht eine Unterbrechung in der Eine eine Spule getrennt ist, messen Sie den Motor-Klemmenwi-

Motorwicklung. derstand und ersetzen Sie den Motor.

Die Schrauben an den Ausgangsklemmen des Fre- | Ziehen Sie die Klemmenschrauben mit dem korrekten Anzugsmo-

quenzumrichters sind lose. ment fest.

Der Nennausgangsstrom des Motors betragt weni- Uberpriifen Sie das Leistungsvermdgen des Frequenzumrichters

ger als 5% des Nennstroms des Frequenzumrichters. | bzw. des erforderlichen Ausgangsstroms.

Sie versuchen einen Einphasenmotor anzutreiben. Der Frequenzumrichter kann keinen Einphasenmotor ansteuern.

Der Ausgangstransistor im Frequenzumrichter ist * Schalten Sie den Frequenzumrichter ein.

defekt. *  Wenn der Fehler weiterhin besteht, ersetzen sie die Steuerpla-
tine oder den Frequenzumrichter. Informationen zum Austau-
schen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yaskawa oder einem
Fachhéndler.

oC Uberstrom Die Last ist zu grof3. ¢ Messen Sie den Strom zum Motor.
* Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit
hoherer Leistung, wenn der Strom hoher ist als der FU-
Nennstrom.
* Verringern Sie die Last oder verwenden Si¢ ein FU-Modell mit
hoherer Leistungsfahigkeit, um plotzliche Anderungen des
Strompegels zu vermeiden.

Die Motorleitung hat Verbindung zu Erdpotential + Uberpriifen Sie das Motor-Leistungskabel auf Schiiden und

und verursacht einen Kurzschluss. beheben Sie Kurzschliisse.

*  Messen Sie den Widerstand zwischen dem Motor-Leistungs-
teilkabel und der Erdungsklemme. Ersetzen Sie bei elektrischer
Leitfahigkeit das Kabel.

Ein Kurzschluss- oder Erdschluss auf der FU-Aus- | * Stellen Sie sicher, dass es an der Klemme B1 sowie an U/T1,

gangsseite hat Schdden am Ausgangstransistor des V/T2 und W/T3 keinen Kurzschluss gibt. Stellen Sie sicher,

Frequenzumrichters verursacht. dass es an der Klemme - sowie an U/T1, V/T2 und W/T3 kei-
nen Kurzschluss gibt.

*  Wenn ein Kurzschluss vorliegt, wenden Sie sich an Yaskawa
oder einen Fachhéndler.

Die Hochlauframpe ist zu schnell. * Berechnen Sie das beim Hochlauf erforderliche Drehmoment
im Verhiltnis zur Lasttragheit und zur festgelegten
Hochlauframpe.

* Erhohen Sie die Einstellwerte von CI-01, CI1-03, CI1-05 oder
C1-07 [Hochlauframpen], um das notwendige Drehmoment zu
erreichen.

* Erhohen Sie die Einstellwerte von C2-01 bis C2-04 [Stof3gldt-
tungswerte], um das notwendige Drehmoment zu erreichen.

* Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit
héherer Leistung.

Der Frequenzumrichter versucht einen Spezialmotor | *  Uberpriifen Sie das Motor-Typenschild, den Motor und den

anzutreiben oder einen Motor, der zu grof3 ist fiir Frequenzumrichter, um sicherzustellen, dass der FU-Nenn-

den maximalen Ausgangsstrom des strom grofer ist als der Motornennstrom.

Frequenzumrichters. * Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit
hoherer Leistung.

Die U/f-Kennlinieneinstellung ist fehlerhaft. +  Uberpriifen Sie das Verhiltnis von Frequenz und Spannung in
der U/f-Kennlinie. Verringern Sie die Spannung, wenn sie zu
hoch ist im Vergleich zur Frequenz.

* Passen Sie E1-04 bis E1-10 [U/f-Kennlinienparameter] an.
Passen Sie fiir den Motor 2 die Werte E3-04 bis E3-10 an.

Die Drehmomentkompensationsverstirkung ist zu Verringern Sie den Wert von C4-01 [Drehmomentkomp. Verstdir-

hoch. kung], um sicherzustellen, dass der Motor nicht abkippt.

Der Frequenzumrichter hat einen Auf/Ab-Befehl Uberpriifen Sie die Folgesteuerung und geben Sie den Auf/Ab-

erhalten, wihrend der Motor im Freilauf war. Befehl ein, nachdem der Motor zum Stillstand gekommen ist.

oLl Motor Uberlast Die Last ist zu grof3. Verringern Sie die Motorlast.

Anmerkung:
Setzen Sie oL zuriick, wenn U4-16 [Motor oL 1-Wert] < 100.
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Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung

Uberlast ist bei niedriger Drehzahl aufgetreten. * Verringern Sie die Last bei niedrigen Drehzahlen.
+ Erhohen Sie die Motordrehzahl.

*  Wenn der Motor haufig bei niedrigen Drehzahlen betrieben
wird, ersetzen Sie den Motor durch einen leistungsfahigeren
Motor, oder verwenden Sie einen auf den Frequenzumrichter
abgestimmten Motor.

Anmerkung:

Bei Standardmotoren kann Uberlast bei niedrigen Drehzahlen
auftreten, wenn der Betrieb unterhalb des Nennstroms erfolgt.

L1-01 [Motor-Uberlastschutz (oL1)] ist falsch Stellen Sie L1-01 entsprechend der Motorkenndaten fiir einen auf
eingestellt. Frequenzumrichter abgestimmten Motor ein.

Die U/f-Kennlinie entspricht nicht den + Uberpriifen Sie das Verhiltnis von Frequenz und Spannung in
Motorkenndaten. der U/f-Kennlinie. Verringern Sie die Spannung, wenn sie zu

hoch ist im Vergleich zur Frequenz.

» Passen Sie E1-04 bis E1-10 [U/f-Kennlinienparameter] an.
Passen Sie fiir den Motor 2 die Werte E3-04 bis E3-10 an. Ver-
ringern Sie die Werte in E1-08 [Mittlere Ausgangsspannung A]
und E1-10 [Minimale Ausgangsspannung].

Anmerkung:

Wenn die Werte in £7-08 und E1-10 zu niedrig eingestellt
sind, verringert sich die Uberlastvertraglichkeit bei niedrigen
Drehzahlen.

Ein Frequenzumrichter treibt mehr als einen Motor | Setzen L1-01 = 0 [Motor-Uberlastschutz (oL1) = Deaktiviert]
an. und schlieBen Sie an jedem Motor ein Temperatur-Uberlastrelais
an, um Motorschdden zu verhindern.

Der elektronische Temperaturschutz wird mit einem | Setzen Sie E2-01 [Motornennstrom (Volllast)] auf den korrekten
falschen Pegel betrieben. Wert, wie auf dem Motor-Typenschild angegeben.

oL2 Umrichteriiberlast Die Last ist zu grof3. Verringern Sie die Motorlast.

Die Hochlauf-/Tieflauframpen oder die Zykluszei- | * Uberpriifen die Hochlauf-/Tieflauframpen und die Start/Stopp-

ten sind zu schnell. Frequenzen des Motors (Zykluszeiten).
+ Erhohen Sie die Werte in C1-01 bis CI1-08 [Hochlauf-/
Tieflauframpen].
Die Leistungsfdhigkeit des Frequenzumrichters ist | Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit hoherer
zu gering. Leistung.
Uberlast ist bei niedriger Drehzahl aufgetreten. * Verringern Sie die Last bei niedrigen Drehzahlen.

* Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit
hoherer Leistung.

ov Uberspannung Die Tieflauframpe ist zu schnell und zu viel regene- | * Erhdhen Sie die Einstellwerte von C7-02, C1-04, C1-06 oder
rative Energie fliet in den Frequenzumrichter C1-08 [Tieflauframpen].
zuriick. * SchlieBen Sie eine dynamische Bremsoption am Frequenzum-
richter an.
Die Hochlauframpe ist zu schnell.  Stellen Sie sicher, dass der Fehler nicht durch plétzliches

Hochlaufen des Frequenzumrichters verursacht wird.
*+ Erhohen Sie die Einstellwerte von C/-01, CI1-03, CI1-05 oder
C1-07 [Hochlauframpen].

» Erhohen Sie den Wert in C2-02 [Stofsglittungszeit am Ende
des Hochlaufs].

Die Bremsbelastung ist zu hoch. SchlieBen Sie eine dynamische Bremsoption am Frequenzumrich-
ter an.

Es gibt Stoflspannungen in der SchlieBen Sie eine Gleichstromdrossel am Frequenzumrichter an.

Spannungsversorgung. Anmerkung:

Wenn Sie die Blindstromkompensationsanlage ein- und aus-
schalten und im gleichen Spannungsversorgungssystem Thy-
ristorwandler verwenden, kann es zu Stof3spannungen
kommen, die die Eingangsspannung unregelmafig erhdhen.

Die Versorgungsspannung ist zu hoch. Verringern Sie die Versorgungsspannung auf die Nennspannung
des Frequenzumrichters.

Das Geberkabel ist getrennt oder fehlerhaft Untersuchen Sie auf Verdrahtungsfehler oder Unterbrechungen in
verdrahtet. der Geberleitung, und beheben Sie die Probleme.
Der Motor pendelt. Stellen Sie n2-02 [Drehz.-Riickf-erkenn. Zeit 1] und n2-03
[Drehz.-Riickf.erkenn. Zeit 2] ein.
Der Frequenzumrichter erkennt ov [Uberspan- Erhohen Sie den in n2-03 eingestellten Wert in Schritten von 50
nung], wenn A1-02 = 2 [OLV] und wenn: ms.
* Die Hochlaufzeit abgeschlossen wird Anmerkung:
* Die Tieflaufzeit beginnt Stellen Sie bei dieser Parametereinstellung sicher, dass n2-02
* Die Last sich plotzlich dndert <n2-03].
oS Uberdrehzahl Uberschwingung tritt auf. Verringern Sie C5-01 [ASR Proportionalverstdrkung 1] und erho-
hen Sie C5-02 [ASR Integrationszeit 1].
Der oS-Erkennungspegel ist falsch eingestellt. Stellen Sie F1-08 [Uberdrehzahl Erkennungspegel] und F1-09
[Uberdrehz.erkennung Verzég.zeit] ein.
PF Phasenausfall Eingang Bei der Eingangsspannung des Frequenzumrichters | Beheben Sie alle Verdrahtungsfehler bei der Spannungsversor-
liegt ein Phasenverlust vor. gung des Leistungsteils.
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Drehmoment)

Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung
Lose Verdrahtung an den Ziehen Sie die Schrauben mit dem korrekten Anzugsmoment fest.
Eingangsspannungsklemmen.
Die Eingangsspannung des Frequenzumrichters +  Uberpriifen Sie die Versorgungsspannung auf Probleme.
schwankt zu stark. * Sorgen Sie fiir eine stabile Eingangsspannung am
Frequenzumrichter.
Unzureichende Symmetrie der Spannungsphasen. «  Uberpriifen Sie die Versorgungsspannung auf Probleme.

* Sorgen Sie fiir eine stabile Eingangsspannung am
Frequenzumrichter.

*  Wenn die Versorgungsspannung in Ordnung ist, {iberpriifen Sie
das Schiitz auf der Leistungsteilseite auf Probleme.

Die Leistungsteilkondensatoren sind unbrauchbar « Uberpriifen Sie die Kondensator-Lebenserwartung in der
geworden. Anzeige U4-05 [Kondensator-Wartung].

*  Wenn U4-05 hoher als 90% ist, ersetzen Sie den Kondensator.
Weitere Informationen erhalten Sie bei Yaskawa oder einem
Fachhéndler.

+  Uberpriifen Sie die Versorgungsspannung auf Probleme.

* Schalten Sie den Frequenzumrichter ein.

*  Wenn der Alarm weiterhin besteht, ersetzen sie die Schaltpla-
tine oder den Frequenzumrichter. Weitere Informationen erhal-
ten Sie bei Yaskawa oder einem Fachhéndler.

PGo Drehzahlgeber Riickf. Ausfall Das Geberkabel ist getrennt oder fehlerhaft Untersuchen Sie auf Verdrahtungsfehler oder Unterbrechungen in

verdrahtet. der Geberleitung, und beheben Sie die Probleme.
Am Drehzahlgeber liegt keine Spannung an. Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung des Drehzahlgebers.
Die Haltebremse stoppt den Motor. Ldsen Sie die Haltebremse.

F Fehler Bremswiderstand Der Widerstand der dynamischen Bremsoption, die | Verwenden Sie eine dynamische Bremsoption, die zu dem Modell
am Frequenzumrichter angeschlossen ist, ist zu und dem Beanspruchungsgrad des Frequenzumrichters passt.
gering.

Ein regenerativer Konverter, eine regenerative Ein- | Setzen Sie L8-55 = 0 [Schutz intern. dyn. Bremstrans. =
heit oder eine Bremseinheit ist am Frequenzumrich- | Deaktiviert].
ter angeschlossen.

T Fehler Dynam. Bremstransistor Der Steuerkreis des Frequenzumrichters ist * Schalten Sie den Frequenzumrichter ein.

beschidigt. *  Wenn der Fehler weiterhin besteht, ersetzen sie die Steuerpla-

s . - . tine oder den Frequenzumrichter. Informationen zum Austau-
Es gibt cine Storung beim internen Bremstransistor schen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yaskawa oder einem
des Frequenzumrichters. Fachhéndler.

SCF Fehler Sicherheitsschaltung Der Sicherheitsstromkreis ist defekt. Ersetzen Sie die Steuerplatine oder den Frequenzumrichter. Infor-
mationen zum Austauschen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yas-
kawa oder einem Fachhéndler.

SE1 Motorschiitzreaktion Fehler Es besteht ein Problem mit dem Motorschiitz oder | Uberpriifen Sie das Motorschiitz, die Hilfsschalter und die Ver-

dem Hilfsschalter. drahtung des Schiitzriickmeldesignals.

SE2 Anlaufstrom Fehler Das Motorschiitz ist gedffnet. Uberpriifen Sie das Schiitz auf eventuelle Probleme.

SE3 Ausgangsstrom Fehler Das Motorschiitz ist ge6ffnet. Uberpriifen Sie das Schiitz auf eventuelle Probleme.

SE4 Bremsreaktion Fehler Der Riickmeldekontakt an der Bremse ist defekt Uberpriifen Sie den Riickmeldekontakt der Bremse und die

oder die Verdrahtung ist falsch. Verdrahtung.

Der Bremsensteuerkreis funktioniert nicht richtig. Stellen Sie sicher, dass die Motorbremse bei einem Bremssteuer-

befehl des Frequenzumrichters korrekt funktioniert.

Das Motorschiitz oder das Relais fiir die Bremse ist | Uberpriifen Sie das Schiitz auf eventuelle Probleme.

gedffet. e Wenn S6-07 = [ [Bremsreaktion Anzeigefunktion = Aktiviert]
ist, tiberpriifen Sie das Motorschiitz oder das Relais. Wenn
keine Probleme vorliegen, setzen Sie S6-08 = I [SE4 Fehlerre-
set = Aktiviert], um den Fehler zuriickzusetzen.

STo EDM (Sicher abgeschaltetes Die Einginge fiir ,Sicherer Halt“ HI-HC und H2- + Stellen Sie sicher, dass das Signal fiir ,Sicherer Halt" von einer

Drehmoment) HC sind offen. externen Quelle an die Klemmen H1-HC und H2-HC gesendet
wird.

*  Wenn die Funktion ,Sicherer Halt" nicht verwendet wird, ver-
binden Sie die Klemmen H1-HC und H2-HC.

Die zwei ,Sicherer Halt“-Kanile sind intern Ersetzen Sie die Platine oder den Frequenzumrichter. Informatio-
beschadigt. nen zum Austauschen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yaskawa
oder einem Fachhindler.

SToF EDM (Sicher abgeschaltetes Eine der zwei Klemmen H1-HC oder H2-HC hat + Stellen Sie sicher, dass das Signal fiir ,Sicherer Halt" von einer

das Eingangssignal ,Sicherer Halt” empfangen.

Das Eingangssignal ,Sicherer Halt" ist falsch
verdrahtet.

externen Quelle an die Klemmen H1-HC oder H2-HC gesendet
wird.

¢ Wenn die Funktion ,Sicherer Halt" nicht verwendet wird, ver-
binden Sie die Klemmen H1-HC und H2-HC.

Einer der ,Sicherer Halt“-Kandle ist intern
beschddigt.

Ersetzen Sie die Platine oder den Frequenzumrichter. Informatio-
nen zum Austauschen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yaskawa
oder einem Fachhéndler.
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4 Hinweise zur Entsorgung

Entsorgen Sie den Frequenzumrichter, das Verpackungsmaterial, die Batterie und die microSD-Karte gemél3 allen
fiir dieses Produkt anwendbaren Gesetzen und Bestimmungen

Anmerkung:
*Entfernen Sie die Batterie und die microSD-Karte aus dem Bedienteil, bevor Sie den Frequenzumrichter entsorgen.

* Yaskawa empfiehlt, die microSD-Karte physisch in einem Schredder zu vernichten oder mit spezieller Datenvernichtungssoftware zu
16schen.

B WEEE-Richtlinie

Das Rolltonnensymbol auf diesem Produkt, seiner Anleitung oder seiner Verpackung zeigt an, dass das Produkt
am Ende seiner Lebensdauer recycelt werden muss.

Das Produkt muss an einer geeigneten Sammelstelle fiir Elektro- und Elektronikgerite (EEE) entsorgt werden.
Das Produkt darf nicht mit dem {iblichen Abfall entsorgt werden.

€ Europiische Normen

Abbildung 2.12 CE-Kennzeichnung
Mit dem CE-Kennzeichen wird belegt, dass das Produkt die Umwelt- und Sicherheitsnormen der Européischen
Union erfiillt. Produkte, die in der Européischen Union hergestellt, verkauft oder importiert werden, miissen das
CE-Kennzeichen aufweisen.
Die EU-Vorgaben umfassen Normen fiir elektrische Hausgerdte (Niederspannungsrichtlinie), fiir elektrische Sto-
rungen (EMV-Richtlinie) und fiir Maschinen (Maschinenrichtlinie).
Dieses Produkt besitzt die CE-Kennzeichnung gemél der Niederspannungsrichtlinie, der EMV-Richtlinie und der
Maschinenrichtlinie.

Tabelle 2.10 Harmonisierte Normen

Europaische Richtlinie Harmonisierte Normen

Niederspannungsrichtlinie
2014/35/EU

EN 61800-5-1 *I

EMV-Richtlinie
2014/30/EU

EN 61800-3 */

. e * ENISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
Maschinenrichtlinie .

+ IEC/EN IEC 62061 (maximal SIL3) */
2006/42/EC *

» EN 61800-5-2 (SIL3) */

Beschrankung der Verwendung bestimmter geféhrlicher Stoffe (RoHS)
2011/65/EU

EN IEC 63000 */

*1 Siehe ,EU-Konformitétserkldarung® fiir das Jahr der harmonisierten Normen.
Der Kunde muss die CE-Kennzeichnung auf dem Endgerit, das dieses Produkt umfasst, anbringen. Kunden miis-
sen Uberpriifen, dass das Endgerdt mit den EU-Normen iibereinstimmt.

Tabelle 2.11 Andere anwendbare Normen

Europdische Richtlinie Anwendbare Normen

EU-ErP-Richtlinie Der Frequenzumrichter erfiillt die Anforderungen der Effizienzklasse IE2 gemiB der
2009/125/EC europdischen Verordnung 2019/1781.

Die Verluste und die Effizienzklasse wurden gemdfl IEC 61800-9-2 ermittelt.
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B Konformitidt mit der CE-Niederspannungsrichtlinie

Dieses Produkt wurde geméfl IEC/EN 61800-5-1 gepriift und entspricht der CE-Niederspannungsrichtlinie.
Die folgenden Bedingungen miissen zutreffen, damit Maschinen und Geréte, die dieses Produkt umfassen, der
CE-Niederspannungsrichtlinie entsprechen.

Einsatzort

Installieren Sie dieses Produkt an einem Standort mit Uberspannungskategorie 111 und einem Verschmutzungsgrad
von 2 oder darunter, entsprechend IEC/CE 60664.

Schutz gegen Fremdteilchen

Wenn Sie IP20/UL-Frequenzumrichter vom offenen Typ (Modelle: 2xxxxB, 4xxxxB) installieren, verwenden Sie
einen Schaltschrank, der vor dem Eindringen von Fremdteilchen auf der Ober- und Unterseite schiitzt.

Erdung

Der Frequenzumrichter ist fiir den Einsatz in T-N-Netzen (geerdeter Neutralpunkt) ausgelegt.

Wenn Sie den Frequenzumrichter in einem geerdeten System verwenden, in dem der Nullleiter der Spannungsver-
sorgung und der Schutzleiter gemeinsam sind (TN-C), miissen Sie Uberstromschutzeinrichtungen installieren.

Wenn Sie den Frequenzumrichter in andere geerdete Systeme einbauen mochten, wenden Sie sich bitte an Yas-
kawa oder Thren Fachhéndler, um Anweisungen zu erhalten.

Auswahl von Leitungen
Siehe Wire Selection auf Seite 363, um geeignete Drihte fiir die Verdrahtung des Leistungsteils auszuwahlen.

AnschlieBen einer Sicherung und einer Fehlerstromschutzeinrichtung (RCM/RCD) auf der Eingangsseite
(Primarseite)

Der Schaltungsschutz des Frequenzumrichters muss IEC/EN 61800-5-1 entsprechen, um Kurzschliisse und einen
Erdschluss im internen Stromkreis zu verhindern. SchlieBen Sie Halbleiterschutzsicherungen und eine Fehler-
stromschutzeinrichtung (RCM/RCD) auf der Eingangsseite zum Schutz des Abzweigstromkreises an. Siehe CE-
compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side) auf Seite 360.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nachdem am Frequenzumrichter eine Sicherung oder ein Fehlerstromschutz-
schalter (RCM/RCD) ausgelést wurde, schalten Sie den FU nicht sofort wieder ein und betreiben Sie keine Peripheriegeréte.
Warten Sie mindestens die auf dem Warnschild angegebene Zeit ab und stellen Sie sicher, dass alle Anzeigen aus sind. Uber-
priifen Sie dann die Verdrahtung und die elektrischen Nennwerte von Peripheriegeréten, um die Ursache des Problems zu fin-
den. Wenn die Ursache nicht bekannt ist, wenden Sie sich an Yaskawa, bevor Sie den Frequenzumrichter oder
Peripheriegeréte einschalten. Wenn Sie das Problem vor dem Betrieb des Frequenzumrichters oder externer Geréte nicht
beheben, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

B EMV-Richtlinie
Frequenzumrichter mit integrierten EMV-Filtern (Modelle 4xxxC) wurden gemif3 der EU-Norm EN 61800-3 gete-
stet und entsprechen der EMV-Richtlinie.

Verwenden Sie Frequenzumrichter mit integrierten EMV-Filtern oder installieren Sie externe EMV-Filter auf der
FU-Eingangsseite, damit die EMV-Richtlinie erfiillt ist.

Installieren eines Frequenzumrichters gemaR EMV-Richtlinie

Installieren Sie die Frequenzumrichtermodelle 4xxxC wie in dieser Vorgehensweise beschrieben, um die EM V-
Richtlinie zu erfiillen, wenn es sich um einen einzelnen Frequenzumrichter handelt oder in einer groeren Vorrich-
tung installiert wird.

1. Installieren Sie den Frequenzumrichter auf einer geerdeten Metallplatte.
2. Verdrahten Sie den Frequenzumrichter und den Motor.
3. Aktivieren Sie den internen EMV-Filter.
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4. Erden Sie den Leitungsabschirmung auf der Frequenzumrichter- und der Motorseite.

A - Frequenzumrichter D - Metallrohr
B - Maximal 10 m (32.8 ft.) E - Erdungsleitung
C - Motor

Abbildung 2.13 Frequenzumrichter und Motor verdrahten

Anmerkung:
*Verwenden Sie fur den Frequenzumrichter und den Motor eine Schirmgeflechtleitung, oder verlegen Sie die Leitungen in
einem Metallrohr.

*Die maximale Leitungslange zwischen dem Frequenzumrichter und dem Motor betragt 10 m (32.8 ft.). Halten Sie die Lei-
tung so kurz wie moglich.

*Halten Sie die Erdungsleitung so kurz wie mdglich.
*Wenden Sie sich an Yaskawa oder Ihren Fachhandler zur Einhaltung der Normen EN 12015 und EN 12016.

5. Verwenden Sie eine Schirmschelle, um die Motorleitung an der Metallplatte zu erden.

Anmerkung:
Stellen Sie sicher, dass der Schutzleiter den technischen Normen und den értlichen Sicherheitsvorschriften entspricht.

6. Verbinden Sie eine Netzdrossel oder Zwischenkreisdrossel, um den Oberschwingungsgehalt zu
reduzieren.
Anmerkung:

Wenden Sie sich an Yaskawa oder lhren Fachhandler, um Informationen Uber die Auswahl von Netzdrosseln oder Zwischen-
kreisdrosseln zur Einhaltung von EN 12015 zu erhalten.

Aktivieren des internen EMV-Filters

Drehen Sie bei den Frequenzumrichtermodellen 4xxxC den oder die Schraubschalter auf ON bzw. OFF, um den
EMV-Filter zu aktivieren bzw. zu deaktivieren. Der oder die Schraubschalter des EM V-Filters sind in Werksein-
stellung in der OFF-Position.

Stellen Sie sicher, dass das symmetrische Erdungsnetz vorhanden ist, und setzen Sie den oder die Schraubschalter
in die ON-Position, um den integrierten EMV-Filter entsprechend der EMV-Richtlinie zu aktivieren.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Trennen Sie den Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung, warten Sie
die auf dem Warnschild angegebene Zeit ab, und liberpriifen Sie den Frequenzumrichter auf geféhrliche Spannungen, bevor
Sie Abdeckungen entfernen oder EMV-Filterschrauben beriihren. Wenn Sie die Schrauben bei spannungsfiihrendem Fre-
quenzumrichters beriihren, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Entfernen Sie keine Abdeckungen und beriihren Sie nicht die Schaltplatinen,
wéhrend der Frequenzumrichter eingeschaltet ist. Wenn Sie die internen Komponenten eines spannungsfiihrenden Frequenz-
umrichters bertihren, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Bevor Sie den EMV-Filter aktivieren, erden Sie den Neutralpunkt an der Span-
nungsversorgung der Modelle 4xxxC, um die EMV-Richtlinie zu erfiillen. Wenn Sie den EMV-Filter einschalten, aber den Neu-
tralpunkt nicht erden, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Schlie3en Sie die Erdungsleitung ordnungsgeméaf an. Wenn Sie nicht geerdete
elektrische Ausriistung beriihren, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

Um den internen EMV-Filter zu deaktivieren, schrauben Sie die Schrauben von ON auf OFF, und ziehen Sie
sie dann mit dem korrekten Anzugsmoment fest. Wenn Sie die Schrauben komplett entfernen oder mit einem falschen Drehmo-
ment anziehen, kann es zum Ausfall des Frequenzumrichters kommen.

m Schrauben Sie fiir Netzwerke, die nicht symmetrisch geerdet sind, die EMV-Filterschraube(n) in die OFF-
Position. Wenn die Schrauben nicht in der korrekten Position sind, kann dies zu Schdden am Frequenzumrichter fiihren.

Stellen Sie sicher, dass das symmetrische Erdungsnetz vorhanden ist, und setzen Sie den oder die Schraubschalter
in die ON-Position, um den integrierten EMV-Filter entsprechend der EMV-Richtlinie zu aktivieren.
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L1

L3 L2

Abbildung 2.14 Symmetrische Erdung

-ﬂm Schéden an Ausriistung. Wenn Sie den Frequenzumrichters in einem hochohmigen, nicht geerdeten oder
asymmetrisch geerdeten Netzwerk verwenden, setzen Sie die EMV-Filterschraube(n) in die OFF-Position, um den integrierten
EMV-Filter zu deaktivieren. Wenn Sie den integrierten EMV-Filter nicht deaktivieren, wird der Frequenzumrichter beschédigt.

Wenn Sie eine EM V-Filterschalterschraube verlieren, kénnen Sie anhand von Tabelle 2.12 die passende Ersatz-
schraube finden. Installieren Sie die neue Schraube mit dem korrekten Anzugsmoment.

m Verwenden Sie nur die in diesem Handbuch angegebenen Schrauben. Wenn Sie nicht zugelassene Schrau-
ben verwenden, kann dies Schdden am Frequenzumrichter verursachen.

Tabelle 2.12 Schraubengréofen und Anzugsmomente

Anzugsmoment
Modell SchraubengroBe 9
Nm
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-13

€ Konformititskennzeichnung fiir das Vereinigte Kénigreich

Abbildung 2.15 UKCA-Kennzeichen

Informationen zum Hersteller

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (Hersteller)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (EU-Kontakt)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Deutschland
http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (Kontakt im Vereinigten Konigreich)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, Vereinigtes Konigreich
https://www.yaskawa.co.uk/

Mit dem UKCA-Kennzeichen wird belegt, dass das Produkt die Umwelt- und Sicherheitsnormen des Vereinigten
Konigreichs (gesetzliche Vorschriften) erfiillt.

In Grof3britannien (England, Wales, and Scotland) hergestellte, verkaufte oder importierte Produkte miissen das
UKCA-Kennzeichen tragen.

Zu den Normen des Vereinigten Konigreichs gehdren die ,Supply of Machinery (Safety) Regulations (Machi-
nery)“ fiir Maschinenhersteller, die ,Electrical Equipment (Safety) Regulations (Low voltage) fiir Elektronikher-
steller und die ,Electromagnetic Compatibility Regulations (EMC)“ zur Regulierung von Stérungen.

Dieses Produkt trigt das UKCA-Kennzeichen in Ubereinstimmung mit der Maschinenrichtlinie, der Niederspan-
nungsrichtlinie und der EMV-Richtlinie.

Tabelle 2.13 Ausgewiesene Normen

Gesetzliche Vorschriften Ausgewiesene Normen
Supply of Machinery (Safety) Regulations EN ISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
S.I. 2008 Nr. 1597 IEC/EN IEC 62061 (maximal SIL3) */

EN 61800-5-2 (SIL3) */

Electrical Equipment (Safety) Regulations EN 61800-5-1 */
S.1.2016 Nr. 1101
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Gesetzliche Vorschriften Ausgewiesene Normen
Electromagnetic Compatibility Regulations EN 61800-3 */
S.1.2016 Nr. 1091
Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic EN IEC 63000 */
Equipment Regulations
S.I. 2012 Nr. 3032

*1  Das Jahr der benannten Normen finden Sie in der ,UK-Konformitatserkldrung®.
Der Kunde muss die UKCA-Kennzeichnung auf dem Endgerét, das dieses Produkt umfasst, anbringen. Kunden
miissen {liberpriifen, dass das Endgerit mit den UK-Normen iibereinstimmt.

Tabelle 2.14 Andere anwendbare Normen

Gesetzliche Vorschriften Anwendbare Normen

Der Frequenzumrichter erfiillt die Anforderungen fiir die Effizienzklasse IE2 gemaf S.1.
2021 No. 745.

Die Verluste und die Effizienzklasse wurden gemifl den Anforderungen von IEC
61800-9-2 ermittelt.

Ecodesign for Energy-Related Products and Energy Information Regulations
S.I. 2021 Nr. 745

B Allgemeine Anweisungen fiir UK-Import

Bei diesem Produkt handelt es sich um ein industrielles Produkt, das nur von Fachleuten in Industrieanlagen ein-
gebaut und verwendet werden darf.

Dieses Produkt ist fiir den Einbau in Ausriistung und Maschinen bestimmt, in die es eingebunden wird. Zur Ein-
haltung der Gesetzgebung im Vereinigten Konigreich kann es erforderlich sein, zusétzliche Sicherheitsvorkehrun-
gen an Ausriistung und Maschine zu treffen. Die Anweisungen zur Einhaltung der Rechtsvorschriften im
Vereinigten Konigreich entsprechen den Anweisungen der EU-Gesetzgebung. Beachten Sie die in den EU-Rechts-
vorschriften beschriebenen Sicherheitshinweise.

Die neuesten Handbiicher und andere niitzliche Informationen werden auf unserer Website verdffentlicht.

€ Eingang ,Sicherer Halt“

In diesem Abschnitt sind Vorsichtsmafnahmen fiir den Betrieb des Eingangs ,Sicherer Halt“ beschrieben. Weitere
Informationen erhalten Sie von Yaskawa.

Tabelle 2.15 Angewandte Sicherheitsnormen und Einheitsnormen

Sicherheitsnormen Einheitsnormen

IEC/EN 61508 (SIL3)

Funktionale Sicherheit | IEC/EN IEC 62061 (maximal SIL3)

IEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Maschinensicherheit | ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat. 3, PL ¢)

EMC IEC/EN 61000-6-7

Anmerkung:
*SIL = Safety Integrity Level (Sicherheitsanforderungsstufe).

*SILCL = SIL Claim Limit.

B Spezifikationen fiir ,,Sicherer Halt*

Der Eingang ,Sicherer Halt" stellt die Stoppfunktion geméaf der Definition von ,Safe Torque Off” in IEC/
EN61800-5-2 zur Verfiigung. Der Eingang ,Sicherer Halt“ erfiillt die Vorgaben von EN ISO 13849-1 und IEC/EN
61508. Aullerdem verfiigt er {iber eine Anzeige fiir den Sicherheitsstatus, um Fehler der Sicherheitsschaltung zu

erkennen.
Tabelle 2.16 Spezifikationen fiir ,,Sicherer Halt*

Eigenschaft Beschreibung

* Eingang: 2
Eingang ,Sicherer Halt" (H1, H2)
. Signal-EIN-Pegel: 18 VDC bis 28 VDC
Eingang/Ausgang Signal-AUS-Pegel: -4 VDC bis +4 VDC
* Ausgang: |
MFDO-Sicherheitsanzeigeausgang fiir externe Geriétetiberwachung (EDM)

Reaktionszeit vom Offnen des Eingangs bis zum Abschalten des FU-Ausgangs 3 ms oder weniger

Reaktionszeit vom Offnen der Klemmeneinginge H1 und H2 bis zum Aktivieren des 20 ms oder weniger
EDM-Signals g
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Eigenschaft Beschreibung
Einsatzzeit */ 10 Jahre 20 Jahre
Abrufbetrieb mit geringer Haufigkeit PFD =9.00E-6 PFD = 1.79E-5
Ausfallwahrscheinlichkeit ﬁfggﬁgﬁghm“ hoher Hiufigkeit oder PEH = 107520 PEH = 10759
Leistungsniveau e
HFT (Hardware-Fehlertoleranz) N=1
Art von Untersystem Typ B
MTTFD Hoch (2681 Jahre)
DCavg Mittel (90.53 %)

*1  Parameter, der fiir die in den Normen zur funktionalen Sicherheit vorgeschriebene statistische Berechnung verwendet wird und nicht
mit der Garantie-/Gewéhrleistungsfrist verbunden ist.

Anmerkung:

EDM = Externe Geriteliberwachung (External Device Monitoring)

PFD = Wahrscheinlichkeit fiir angeforderten Ausfall (Probability of Failure on Demand)

PFH = Wahrscheinlichkeit fiir gefédhrlichen Ausfall pro Stunde (Probability of Dangerous Failure per Hour)

Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn Sie die Funktion ,,Sicherer Halt" im Sicherheitssystem einer
Maschine verwenden, fiihren Sie eine vollstdndige Risikobewertung fiir das System durch, um sicherzustellen, dass alle Teile
des Systems den jeweiligen Sicherheitsnormen entsprechen. Eine fehlerhafte Anwendung der Funktion ,,Sicherer Halt“ kann zu
schweren Verletzungen oder zum Tod flihren.

Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn der Ausgangskreis des Frequenzumrichters beschédigt ist und die
Funktion ,Sicherer Halt“ den Ausgang des Frequenzumrichters zu einem Permanentmagnet-(PM)-Motor ausschaltet, kann sich
der Motor elektrisch um 180 Grad drehen. Verhindern Sie wéhrend dieses Zustandes Schdden an der Ausrtistung und Verlet-
zungen beim Personal. Pl6tzliche Motorbewegungen kénnen zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren. Unter diesen
Bedingungen kann Strom durch die Motorwicklung flieBen.

Gefahr eines Stromschlags. Sie kénnen sich nicht auf die Funktion ,Sicherer Halt“ verlassen, um einen elektri-
schen Schlag zu verhindern. Trennen Sie den Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung und warten Sie die auf dem
Warnetikett angegebene Zeit ab, bevor Sie Abdeckungen entfernen. Priifen Sie den Frequenzumrichter vor Wartungs- oder
Reparaturarbeiten auf geféhrliche Spannungen. Wenn Sie an einem unter Spannung stehenden Frequenzumrichter arbeiten
und die elektronischen Schaltungen nicht abgedeckt sind, kann dies zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

A WARNUNG' Gefahr durch plétzliche Bewegung. Obwohl die Funktion ,,Sicherer Halt“ aktiv ist, kann der Motor durch die
Schwerkraft oder andere externe Kréfte in der vertikalen Achse bewegt werden. Eine fehlerhafte Anwendung der Funktion
»Sicherer Halt” kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

AWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Verwenden Sie die Ausgangssignale des Frequenzumrichters nicht zur
Steuerung externer Haltebremsen oder dynamischer Bremsen fiir die funktionale Sicherheit. Verwenden Sie ein System, das
den Anforderungen der funktionalen Sicherheit entspricht. Eine fehlerhafte Anwendung der Funktion ,,Sicherer Halt“ kann zu
schweren Verletzungen oder zum Tod flihren. Systeme, die Ausgangssignale des Frequenzumrichters (einschlie8lich EDM) als
SicherheitsmalBnahme verwenden, sind nicht sicher, da Ausgangssignale des Frequenzumrichters keine Sicherheitskomponen-
ten sind.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Verbinden Sie die Eingédnge fiir ,Sicherer Halt” entsprechend den Sicher-
heitsanforderungen mit den Geréten. Wenn Sie die ,,Sicherer Halt“-Eingénge falsch anschlie8en, kann dies zu schweren oder
tédlichen Verletzungen fiihren.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Um die Eingénge fiir ,Sicherer Halt“ zu verwenden, entfernen Sie die
Briicken zwischen den Klemmen H1-HC und H2-HC. Wenn der Schaltkreis fiir ,Sicherer Halt“ nicht korrekt funktioniert, kann
dies zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

AWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn Sie den Eingang ,Sicherer Halt“ I6schen, stellen Sie sicher, dass
der ,Sicherer Halt“-Anzeigeausgang korrekt gemaR der Spezifikation fiir die Funktion ,Sicherer Halt" funktioniert. Wenn der
Schaltkreis fiir ,Sicherer Halt" nicht korrekt funktioniert, kann dies zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

A WARNUNG| Gefahr durch plétzliche Bewegung. Uberpriifen Sie regelméBig den Eingang ,Sicherer Halt“ und alle anderen
Sicherheitsfunktionen. Ein nicht korrekt funktionierendes System kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

AWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Der Eingang ,Sicherer Halt“ darf nur von zugelassenem Personal, das mit
dem Frequenzumrichter, der Bedienungsanleitung und den Sicherheitsnormen vertraut ist, verdrahtet, gepriift und gewartet
werden. Durch nicht zugelassenes Personal kann es zu schweren oder tédlichen Verletzungen kommen.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Verwenden Sie die ,Sicherer Halt“-Anzeige (Multifunktionsausgang fiir
die EDM-Funktion) nur zum Anzeigen des ,Sicherer Halt*-Zustands oder um eine Fehlfunktion an den ,Sicherer Halt"-Eingén-
gen zu diagnostizieren. Der Anzeigeausganyg ist kein Sicherheitsausgang. Wenn Sie die ,Sicherer Halt“-Anzeige falsch verwen-
den, kann dies zum Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren.
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Anmerkung:

* Wenn Sie einen Frequenzumrichter mit integrierter Sicherheitsfunktion verwenden, miissen Sie ihn 10 Jahre nach der ersten Verwen-
dung aufgrund der Alterung der elektronischen Komponenten ersetzen.

*Maximal 3 ms vergehen vom Abschalten der Klemmen H1 oder H2 bis zum Umschalten des Frequenzumrichters in den Zustand
»Sicherer Halt aktiv®. Stellen Sie den AUS-Zustand der Klemmen H1 und H2 auf eine Dauer von mindestens 3 ms ein. Der Frequenz-
umrichter kann eventuell nicht zum Zustand ,Sicherer Halt” wechseln, wenn die Klemmen H1 und H2 weniger als 3 ms lang ge6ffnet

sind.

*Die Eingangsverdrahtung fiir ,Sicherer Halt" sollte 30 m (98 ft.) nicht iiberschreiten.

B Verwenden der Funktion ,,Sicherer Halt“

Stromkreis ,,Sicherer Halt*

Der Stromkreis ,Sicherer Halt“ hat zwei isolierte Kandle (Klemmen H1 und H2), die die Ausgangstransistoren
stoppen. Der Eingang kann die interne Spannungsversorgung des Frequenzumrichters verwenden.

Setzen Sie die EDM-Funktion auf eine der MFDO-Klemmen [H2-xx = 21 oder 121], um den Status der Funktion
,Sicherer Halt“ anzuzeigen. Dies ist damit die Anzeigeausgangsfunktion von ,Sicherer Halt".

Leistungsteil-Spannungsversorgung

Digitaler Multifunktionsausgang oder
optischer Multifunktionausgang (H2-xx = 21 oder 121)

Sicherheitsrelais oder
SPS mit Sicherheitsfunktion

)

Steuerkreis

¥24V
HC T

Riickfiihrung

Sicherheits-
ausgang

H1

1
g@ Gate Block 1 ‘
H2 1
- VHE%@W
SN Spannungs-

1 L versorgungsmodul
Frequenzumrichter /L J\ /L

Motor

Abbildung 2.16 Verdrahtungsbeispiel fiir die Funktion ,,Sicherer Halt*

Aktivieren und Deaktivieren des FU-Ausgangs (,,Sicherer Halt*)
Abbildung 2.17 zeigt ein Beispiel dafiir, wie der Frequenzumrichter vom Zustand ,Sicherer Halt“ in den Normal-

betrieb wechselt.
Ausgangsfrequenz

Startbefehl

H1, H2
Eingangsklemme

FU-Ausgang

Motor-Freilauf bis zum Stillstand
‘\\ / Léschen Sie den Startbefehl, um die Sicherheitsfunktion freizugeben.

FU bereit

/

|
Start ! | stopp
!
; V4
EIN (Sicherheitsfunktion |AUS (Sicherheitsfunktion aktiviert) |
deaktiviert) ! i
Normalbetrieb X Sicherer Halt* akiv X Reglersperre (nicht sicher)

Abbildung 2.17 Betrieb von ,,Sicherer Halt“

Umschalten vom Normalbetrieb zu ,,Sicherer Halt“
Schalten Sie die Sicherheitseingangsklemme H1 oder H2 AUS (geoffnet), um die Funktion ,Sicherer Halt“ zu akti-
vieren. Wenn die Funktion ,Sicherer Halt“ aktiviert wird, wihrend der Motor in Betrieb ist, schaltet der
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Frequenzumrichter den Ausgang und damit das Motordrehmoment aus, und es findet ein Freilauf bis zum Still-
stand statt. Die Einstellung b1-03 [Auswahl des Stoppverfahrens] hat keinen Einfluss auf das Stoppverfahren.

Der Zustand ,Sicherer Halt" ist nur mit der Funktion ,Sicherer Halt“ moglich. Loschen Sie den Auf/Ab-Befehl,
um den Frequenzumrichter zu stoppen. Abschalten des FU-Ausgangs (Reglersperre) # ,Sicherer Halt®.
Anmerkung:

* Wenn der Motor durch Rampenlauf gestoppt werden muss, schalten Sie die Klemmen H1 und H2 erst aus, wenn der Motor zum Still-
stand gekommen ist. Dadurch wird verhindert, dass beim Normalbetrieb ein Freilauf des Motors bis zum Stillstand stattfindet.

*Maximal 3 ms vergehen vom Abschalten der Klemmen H1 oder H2 bis zum Umschalten des Frequenzumrichters in den Zustand
»Sicherer Halt aktiv®. Stellen Sie den AUS-Zustand der Klemmen H1 und H2 auf eine Dauer von mindestens 3 ms ein. Der Frequenz-
umrichter kann eventuell nicht zum Zustand ,Sicherer Halt” wechseln, wenn die Klemmen H1 und H2 weniger als 3 ms lang ge6ffnet
sind.

Ubergang von ,,Sicherer Halt“ zum Normalbetrieb

Der Sicherheitseingang wird nur freigegeben, wenn kein Auf/Ab-Befehl anliegt.

* Bei Stopp
Wenn die Funktion ,Sicherer Halt" bei Stopp ausgeldst wird, schliefen Sie die Verbindung zwischen den Klem-
men HI-HC und H2-HC, um ,Sicherer Halt" zu deaktivieren. Geben Sie den Auf/Ab-Befehl ein, nachdem der
Frequenzumrichter zum Stopp gekommen ist.

* Bei Betrieb
Wenn Sie die Funktion ,Sicherer Halt“ wihrend des Betriebs auslésen, 16schen Sie den Auf/Ab-Befehl, und
schlieBen Sie dann den Stromkreis zwischen den Klemmen H1-HC und H2-HC, um , Sicherer Halt aktiv* zu
deaktivieren. Geben Sie den Stoppbefehl ein, und geben Sie dann den Auf/Ab-Befehl ein, wenn die Klemmen
H1 und H2 aktiviert sind.

Um den Zustand ,Sicherer Halt aktiv” freizugeben, aktivieren (schlieBen) Sie die Klemmen H1 und H2.

Wenn Sie den Auf/Ab-Befehl eingeben, bevor die Klemmen H1 und H2 aktiviert sind, unterscheidet sich der Fre-
quenzumrichterbetrieb fiir verschiedene Einstellungen von L8-88 [,,Sicherer Halt*-Betriebsart]:

* Wenn L8-88 = 0 [Modus 0 (Alarm-Ein, Bereit-Aus)] ist, miissen Sie den Auf/Ab-Befehl wiederholen, um den
Motor anlaufen zu lassen.

* Wenn L8-88 = I [Modus I (Alarm-Aus, Bereit-Ein)] (Werkseinstellung) ist, ldsst der Frequenzumrichter den
Motor sofort anlaufen, nachdem der ,Sicherer Halt aktiv®-Zustand freigegeben wurde.

Wenn L8-88 = 1 ist, konnen Sie S6-16 [Reglersperre (BB) Neustart Ausw.] verwenden, um einzustellen, wie sich
der Frequenzumrichter verhilt, wenn die Klemmen H1 und H2 aktiviert und deaktiviert werden, wahrend der Auf/
Ab-Befehl aktiv bleibt.

* Wenn S6-16 = 0 [Deaktiviert] (Werkseinstellung) ist, wird der Frequenzumrichter nicht neu gestartet und Sie
miissen den Auf/Ab-Befehl wiederholen.

* Wenn S6-16 = 1 [Aktiviert] ist, startet der Frequenzumrichter sofort neu, wenn die Klemmen H1 und H2 akti-
viert werden.

»Sicherer Halt“-Ausgangsfunktion und Bedienteilanzeige

Tabelle 2.17 enthilt Informationen iiber den Zusammenhang von Eingangskanalstatus, Sicherheitsausgangsstatus

und FU-Ausgangstatus.

Tabelle 2.17 ,Sicherer Halt“-Eingangsstatus und EDM-Ausgangsstatus (External Device Monitor)

Eingang 1 (H1-HC) E"iéﬁ‘,{g&';’)eis E"igtli'g,;';'ﬂ)eis AUS (Gebffnet) AUS (Gebffnet)
Eingangskanal-Status ; -
Eingang 2 (H2-HC) E'Nséﬁ‘“'g,’;;':{)e's AUS (Gebffnet) E'Nséﬁt“'gg;’)e's AUS (Gebfinet)
MFDO-Klemme AUs AUs AUs EIN
MFDO-Klemme (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) MFDO-Klemme
(H2o0x = 121) EIN EIN EIN AUS
WMFDO-Klemme AUS EIN EIN EIN
MFDO-Klemme (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) MFDO-Klemme
(H2oxc = 158) EIN AUS AUS AUS

FU-Ausgangsstatus

Baseblock (FU bereit)

Sicherheitsstatus (STo)

Sicherheitsstatus (STo)

Sicherheitsstatus (STo)

Bedienteilanzeige Normale Anzeige SToF (Blinkt) SToF (Blinkt) STo (Blinkt)

LED-Statusring Ready: Leuchtet ALM/ERR: Blinkt ALM/ERR: Blinkt Ready: Blinkt
MEMOBUS-Register BitC: 0 BitC: 1 BitC: 1 Bit C: 0
0020 (Hex.) BitD: 0 BitD: 0 BitD: 0 BitD: 1
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Sicherheitsfunktion-Statusausgang

Der FU-Sicherheitsausgang sendet ein Riickfiihrungssignal {iber den Status der Sicherheitsfunktion. Der Sicher-
heitsausgang ist eine der moglichen Einstellungen fiir die MFDO-Klemmen. Wenn der Stromkreis fiir ,Sicherer
Halt“ defekt ist, muss eine Steuerung (SPS oder Sicherheitsrelais) dieses Signal als Eingang erhalten, um den Sta-
tus ,Sicherer Halt" aufrechtzuerhalten. Dies hilft dabei, den Zustand des Sicherheitsstromkreises zu {iberpriifen.
Weitere Informationen zur Sicherheitsfunktion finden Sie im Gerétehandbuch.

Sie konnen die MFDO-Funktionseinstellungen verwenden, um die Polaritit des Sicherheitsmonitor-Ausgangssi-
gnals zu dndern. Die entsprechenden Einstellungen koénnen Sie Tabelle 2.17 entnehmen.

Bedienteilanzeige

Wenn die zwei Eingangskanile AUS (gedffnet) sind, blinkt auf dem Bedienteil STO aktiv.

Wenn der ,Sicherer Halt“-Stromkreis oder der Frequenzumrichter beschadigt ist, blinkt am Bedienteil SToF [Feh-
ler STO Eingang], wenn ein Eingangskanal AUS (geoftnet) ist und der andere EIN (Stromkreis schlieBen) ist.
Wenn Sie den ,Sicherer Halt“-Stromkreis korrekt verwenden, wird auf dem Bedienteil nicht SToF angezeigt.
Wenn der Frequenzumrichter beschidigt ist, wird auf dem Bedienteil SCF [Fehler Sicherheitsschaltung] ange-
zeigt, wenn der FU einen Fehler im ,Sicherer Halt“-Stromkreis erkennt. Weitere Informationen finden Sie im
Kapitel iiber Fehlerbehebung.

Uberpriifen der Funktion ,,Sicherer Halt“
Wenn Sie Teile ausgetauscht oder Wartungsmafnahmen am Frequenzumrichter durchgefiihrt haben, nehmen Sie
zuerst die erforderliche Verdrahtung zum Starten des Frequenzumrichters vor; testen Sie dann den Eingang ,Siche-
rer Halt“ wie im Folgenden beschrieben. Bewahren Sie diese Priifergebnisse auf.

Anmerkung:

Diese Validierung sollte mindestens einmal alle drei Monate durchgefiihrt werden, um die Spezifikationswerte der Sicherheitsparameter
zu gewdhrleisten.

1. Wenn die zwei Eingangskanile AUS (gedffnet) sind, stellen Sie sicher, dass am Bedienteil STO aktiv blinkt,
und achten Sie darauf, dass der Motor nicht lauft.

2. Uberwachen Sie den EIN/AUS-Status der Eingangskanile und stellen Sie sicher, dass die MFDO-Klemme,
die auf die EDM-Funktion eingestellt ist, entsprechend den Angaben von Tabelle 2.17 funktioniert.
Wenn einer oder mehrere der folgenden Punkte zutrifft, wird der EIN/AUS-Status des MFDO mdglicherweise
nicht korrekt auf dem Bedienteil angezeigt:
* Fehlerhafte Parametereinstellungen
* Problem mit einem externen Gerét
* Externe Verdrahtung hat einen Kurzschluss oder ist getrennt.
* QGerit ist beschadigt.
Finden Sie die Ursache heraus und beheben Sie das Problem, damit der Status korrekt angezeigt wird.

3. Stellen Sie sicher, dass das EDM-Signal bei Normalbetrieb entsprechend Tabelle 2.17 funktioniert.

3 Francais

€ Informations générales

Ne pas utiliser ce manuel a la place du manuel technique.

Les produits et caractéristiques indiqués dans ce manuel ainsi que le contenu du manuel peuvent changer sans
préavis afin d'améliorer le produit et le manuel.

Veillez toujours a utiliser la derniére version de ce manuel. Utilisez ce manuel pour installer, raccorder, régler et
utiliser correctement ce produit.

Les utilisateurs peuvent télécharger le manuel technique a partir du site Web de documentation de Yaskawa dont
I'adresse figure sur la couverture arriére.

€ Qualifications de l'utilisateur visé

Yaskawa a créé ce manuel a l'intention des électriciens spécialisés et des ingénieurs expérimentés dans
l'installation, le réglage, la réparation, I'inspection et le remplacement de piéces de variateurs de vitesse CA Les
personnes sans formation technique, les mineurs, les personnes handicapées physiquement ou mentalement, les
personnes ayant des problémes de perception ainsi que les personnes ayant un stimulateur cardiaque ne doivent
pas utiliser ou faire fonctionner ce produit.
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€ Sécurité

Lisez toutes les précautions de sécurité avant d’installer, de cabler ou d’utiliser le variateur.

B Explication de la signalétique

A DANGER Ce mot de signal identifie un danger pouvant entrainer des blessures graves ou la mort si vous ne
I'empéchez pas.

A\ AVERTISSEMENT | Ce mot de signal identifie un danger pouvant entrainer des blessures graves si vous ne 'empéchez
pas.

A\ ATTENTION Ce signal indique un danger qui peut entrainer des blessures légéres ou modérées si vous ne
I'empéchez pas.
AVIS Ce signal identifie un message de dommage matériel qui n’est pas lié a une blessure personnelle.

B Consignes générales de sécurité

Yaskawa Electric produit et fournit des composants électroniques destinés a diverses applications industrielles. La
responsabilité du choix et de I'application de produits Yaskawa reléve du concepteur de I'équipement ou du client
qui assemble le produit final. Yaskawa n'est aucunement responsable de la fagon dont ses produits sont intégrés a
la conception du systéme final. Dans aucun cas, les produits Yaskawa ne devront étre intégrés a un produit ou a
une conception en tant que fonction de contrdle de la sécurité exclusive ou unique. Toutes les fonctions de
contrdle sont congues pour détecter dynamiquement les défaillances et fonctionner en toute sécurité, sans
exception. Tous les produits congus pour intégrer des composants fabriqués par YASKAWA doivent étre fournis a
l'utilisateur final et inclure les mises en garde et les instructions appropriées relatives a leur bon fonctionnement
en toute sécurité. Tous les avertissements fournis par Yaskawa doivent étre rapidement transmis a l'utilisateur
final. Yaskawa garantit exclusivement la qualité de ses propres produits conformément aux normes et
spécifications citées dans le manuel. Yaskawa ne propose pas d’autres garanties, explicites ou implicites. Les
blessures, les dommages matériels et pertes d’ opportunités commerciales causées par un mauvais entreposage, une
mauvaise manipulation, un oubli ou une négligence de la part de votre entreprise ou vos clients annulera la
garantie de Yaskawa pour le produit.

Remarque:

Le non-respect des messages de sécurité du manuel peut entrainer la mort ou de graves blessures. Yaskawa ne peut étre tenu responsable
des blessures causées par I'équipement ou de I'endommagement de I'équipement résultant du non-respect des messages de sécurité.
« Lisez attentivement le manuel lors du montage, du fonctionnement et de la réparation des variateurs de vitesse CA.

*Respectez tous les avertissements, avis et informations.
«Il ne faut confier des travaux qu’a du personnel habilité.
« Installez le variateur en tenant compte du présent guide et des prescriptions locales en vigueur.

Risque d’électrocution. Ne pas examiner, connecter ou déconnecter le cablage sur un variateur de
vitesse sous tension. Avant toute intervention, coupez I'alimentation électrique a I'équipement et attendez au moins le temps
indiqué sur I'étiquette d’avertissement. Le condensateur interne reste chargé méme lorsque le variateur est hors tension. La
DEL de charge s’éteint lorsque la tension du bus CC passe sous 50 VCC. Lorsque tous les indicateurs sont éteints, mesurez
pour des tensions dangereuses afin de vous assurer que le variateur est sécurisé. Le fait de travailler sur le variateur lorsqu’il
est sous tension entrainera des blessures graves ou la mort par choc électrique.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Ne connectez pas le cablage de I'alimentation électrique principale aux borniers
U/T1, V/T2 et W/T3 du moteur du variateur de vitesse. Raccordez le céblage de I'alimentation électrique principal aux borniers
d'entrée R/L1, S/L2 et T/L3 du circuit principal. Un céblage incorrect peut causer des blessures graves, voire mortelles, suite a
un incendie.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne modifiez pas le boitier ou les circuits du variateur. Les modifications
apportées au boitier et aux circuits du variateur sont susceptibles d’entrainer des blessures graves ou la mort, d’endommager
le variateur et d’annuler la garantie. Yaskawa décline toute responsabilité en cas de modification du produit par I'utilisateur.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Seul du personnel autorisé peut installer, raccorder, entretenir, examiner,
réparer le variateur de vitesse ou remplacer ses piéces. Sile personnel n’est pas approuveé, cela peut entrainer des blessures
graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. La borne de terre c6té moteur doit toujours étre reliée a la prise de terre. Si
vous ne raccordez pas correctement I'équipement a la terre, le fait de toucher le boitier du moteur peut entrainer des blessures
graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne portez pas de vétements amples ou de bijoux lorsque vous travaillez sur
le variateur. Resserrez les vétements amples et enlevez tous les objets métalliques tels que les montres ou bagues. Des
vétements amples peuvent étre accrochés par le variateur de vitesse et les bijoux peuvent conduire I'électricité et ainsi causer
des blessures graves ou la mort.
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A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Avant de démarrer un auto-ajustement, tenir tout personnel et objet
a distance de la zone entourant le variateur de vitesse, le moteur et la charge. Le variateur de vitesse et le moteur peuvent
démarrer soudainement pendant I'auto-ajustement et entrainer de graves blessures ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Eloignez toutes les personnes et tous les objets de la zone
entourant le variateur, le moteur et la machine et fixez les capots, les accouplements, les clavettes d'arbre et les charges de la
machine avant de mettre le variateur sous tension. Sile personnel se trouve trop prés ou s'il manque des pieces, cela peut
entrainer des blessures graves ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Veillez a ce que I'ascenseur soit inoccupé lorsque vous testez le
fonctionnement de I'ascenseur ou que vous configurez le variateur. Si les tests de fonctionnement de I'ascenseur sont mal
congus ou la configuration du variateur est erronée, cela peut entrainer des blessures graves ou la mort dans le cas ou la
cabine ne s'arréte pas comme il faut.

A\ AVERTISSEMENT Dommages a I'équipement. N’appliquez pas une tension incorrecte au circuit principal du variateur.
Utilisez le variateur dans la plage de spécifications de la tension d’entrée figurant sur sa plaque signalétique. Des tensions
dépassant la tolérance autorisée figurant sur la plaque signalétique peuvent endommager le variateur.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Ne disposez pas de matériaux inflammables ou combustibles sur le dessus du
variateur de vitesse et n’installez pas le variateur de vitesse a proximité de matériaux inflammables ou combustibles. Fixez le
variateur de vitesse a un support en métal ou autre matériau ininflammable. Les matériaux inflammables et combustibles
peuvent causer un incendie et provoquer des blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Serrez toutes les vis des borniers au couple de serrage adéquat. Des
raccordements desserrés ou trop serrés sont susceptibles d’endommager le variateur ou de 'empécher de fonctionner
correctement. De mauvais raccordements peuvent également entrainer la mort ou de graves blessures par le feu.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Serrer les vis a un angle respectant la plage indiquée dans ce manuel. Si vous
serrez les vis a un angle qui n’est pas dans la plage spécifiée, vous risquez d’avoir des connexions desserrées qui risquent
d’endommager le bornier ou de provoquer un incendie et de causer des blessures graves, voire mortelles.

A\ AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne provoquez pas de court-circuit sur le circuit de sortie du variateur de
vitesse. Un court-circuit a la sortie peut entrainer des blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Lorsqu'il y a un courant résiduel a composante continue dans le conducteur
de protection, le variateur de vitesse peut générer un courant résiduel. En cas d'utilisation d’un dispositif de protection contre le
courant résiduel ou d’un dispositif de surveillance, pour assurer une protection en cas de contact direct ou indirect, utilisez
toujours un appareil de type B, disjoncteur différentiel (RCM ou RCD), conformément a la norme CEI 60755. Si vous n’utilisez
pas le RCM/RCD correct, cela peut entrainer des blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Raccordez le neutre a la terre sur I'alimentation électrique des modéles de
variateur de vitesse 4xxxC pour vous conformer a la directive CEM avant d’enclencher le filtre CEM. Si vous enclenchez le
commutateur du filtre CEM sur ON (allumer), mais que vous ne mettez pas le neutre a la terre, cela peut entrainer des
blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque de contusion. Testez le systeme pour vous assurer que le variateur fonctionne en toute
sécurité apres avoir connecté le variateur et défini les paramétres. Si vous ne testez pas le systeme, cela peut endommager le
matériel ou provoquer des blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne mettez pas le variateur sous tension et ne faites pas fonctionner de
périphérique immédiatement apres que le variateur de vitesse ait grillé un fusible ou déclenché un RMC/RCD. Attendez au
moins le temps indiqué sur I'étiquette d’avertissement et veillez a ce que tous les voyants indiquent OFF (hors tension).
Ensuite, vérifiez le cablage et les classes des périphériques pour trouver la cause du probleme. Si vous ne connaissez pas la
cause du probleme, contactez Yaskawa avant de mettre votre variateur de vitesse ou les périphériques sous tension. Si vous
ne réglez pas le probleme avant d’utiliser le variateur de vitesse ou les périphériques, cela peut entrainer des blessures graves
ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Installez une protection contre les courts-circuits du circuit de dérivation
suffisante, telle que spécifiée par les réglementations applicables et ce manuel. Ce variateur de vitesse est prévu pour les
circuits fournissant un courant ne dépassant pas 31,000 ampéres symétriques en valeur efficace, 240 V CA maximum (classe
200 V) ou 480 V CA maximum (classe 400 V). Une protection incorrecte contre les courts-circuits du circuit de dérivation peut
provoquer des blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d'incendie. Retirez l'isolant des extrémités des fils de connexion a la longueur indiquée dans
la section "Longueur de dénudage des fils". Si vous pincez l'isolant dans les bornes du fil, vous risquez de vous blesser
gravement ou de provoquer un incendie mortel.

A AVERTISSEMENT Risque d'incendie. Assurez-vous qu'il n'y a pas de fils toronnés laches ou de fils effilochés dans I'éme
du céble une fois le cdblage terminé. Des fils dénudés ou effilochés dans I'ame du céble peuvent créer un court-circuit et
provoquer des blessures graves, voire mortelles, par électrocution ou incendie.

A ATTENTION Risque de contusion. Serrez les vis du cache-bornes et maintenez le boitier protégé lorsque vous
déplacez le variateur. La chute du variateur ou des couvercles peut causer des blessures légeres.

A\ ATTENTION Risque de brilures. Ne pas toucher un dissipateur thermique du variateur quand il est chaud. Mettez
le variateur de vitesse hors tension, attendez 15 minutes minimum et assurez-vous que le dissipateur thermique est froid avant
de remplacer les ventilateurs de refroidissement. Vous pouvez vous briler en touchant un dissipateur thermique du variateur de
vitesse.
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AVIS Dommages a I'équipement. Lorsque vous touchez le variateur de vitesse et les cartes de circuits
imprimés, veillez a respecter les procédures correctes relatives aux décharges électrostatiques (DES). Si vous ne respectez
pas ces procédures, cela peut endommager 'ensemble des circuits du variateur de vitesse par décharge électrostatique.

AVIS Ne pas couper la connexion électrique entre le variateur et le moteur lorsque le variateur émet une
tension. Un séquengage incorrect de I'équipement peut endommager le variateur de vitesse.

AVIS Dommages a I'équipement. Ne pas effectuer de test de tension de tenue ou utiliser un mégohmmetre
ou un appareil de test d’isolement Megger sur le variateur de vitesse. Ces tests peuvent endommager le variateur de vitesse.

AVIS Ne mettez pas en service un variateur ou du matériel raccordé s’il est endommagé ou auquel il
manque des piéces. Vous pouvez endommager le variateur de vitesse ainsi que I'équipement connecté.

AVIS Risque d’incendie. Installez un fusible et un disjoncteur différentiel (RCM/RCD). Si vous n’installez
pas ces composants, cela peut endommager le variateur et I'’équipement connecté.

Dommages a I'équipement. Avant de connecter une option de freinage dynamique au variateur de
vitesse, il faut veiller a ce qu’un personnel qualifié lise et respecte le manuel d’installation de I'unité de freinage et de l'unité de
résistance de freinage (TOBPC72060001). Le variateur de vitesse et le circuit de freinage sont susceptibles d’étre
endommagés si on ne lit pas ou on ne respecte pas les instructions du manuel, ou bien si le personnel qui s’en charge n’est pas
qualifié.

Assurez-vous que toutes les connexions sont correctes apres avoir installé le variateur de vitesse et
branché les périphériques. Un raccordement incorrect peut endommager le variateur de vitesse.

AVIS Ne connectez pas les condensateurs d’avance de phase, les filtres antibruit LC/RC ou les
différentiels (RCM/RCD) aux circuits du moteur. Si vous connectez ces périphériques aux circuits de sortie, cela peut
endommager le variateur de vitesse et I'équipement connecté.

AVIS Utilisez un moteur a onduleur ou un moteur vectoriel a isolation renforcée ainsi que des bobinages
adaptés a une utilisation avec un variateur CA. Si le moteur ne dispose pas de l'isolation correcte, cela peut provoquer un court-
circuit ou un défaut de masse di a la détérioration de l'isolant.

Remarque:

*Nutilisez pas de cébles non blindés pour le cablage de commande. Utilisez des cables blindés a paire torsadée et raccordez la borne
correspondante du variateur de vitesse a la terre. Un cablage non blindé peut causer des interférences électriques et nuire aux
performances du systeme.

*Ne placez pas de périphériques émettant de fortes ondes électromagnétiques, comme par exemple des émetteurs radio, a proximité du
variateur. L'utilisation de tels dispositifs a proximité du variateur peut I'empécher de fonctionner correctement.

B Utilisation prévue

Le variateur de vitesse est un équipement électrique a usage commercial qui contrdle la vitesse et le sens de
rotation d’'un moteur. N'utilisez pas le variateur pour quelque autre utilisation.

1. Lisez attentivement le manuel technique.

2. Lisez toutes les précautions de sécurité avant d’installer, de cabler ou d’utiliser le variateur.

3. Lorsque vous installez le variateur, connectez-le et raccordez-le a la terre conformément a toutes les normes et
consignes de sécurité applicables.

4. Veillez a installer correctement tous les composants et les capots de protection.
5. Veillez a utiliser le variateur dans les conditions environnementales spécifiées.
Remarque:

Ce produit n'est ni congu ni fabriqué pour une utilisation dans des machines ou des systémes de survie.

A\ AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne modifiez pas le boitier ou les circuits du variateur. Les modifications
apportées au boitier et aux circuits du variateur sont susceptibles d’entrainer des blessures graves ou la mort, d’endommager
le variateur et d’annuler la garantie. Yaskawa décline toute responsabilité en cas de modification du produit par I'utilisateur.

B Exclusion de responsabilité

Yaskawa ne peut étre tenu responsable des dommages causés au produit, a I'équipement ou a des personnes si ce
produit est utilisé d'une maniére différente de celle spécifiée dans Utilisation prévue a la page 87.

& Vérification du numéro de modéle et de la plaque signalétique

B Lorsque vous recevez le variateur
Veuillez examiner les éléments suivants apres réception du variateur de vitesse :

* Vérifiez que le variateur n’est pas endommagé. Contactez immédiatement la société de livraison si le variateur
de vitesse est endommagé. La garantie Yaskawa ne couvre pas les dommages causés par 1'expédition.
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» Vérifiez le numéro du modéle du variateur de vitesse pour vous assurer que vous avez regu le bon modéle.
Vérifiez le numéro du modele dans la section « MODEL » de la plaque signalétique du variateur, pour vous
assurer que vous avez regu le bon modele.

* Si vous n'avez pas recu le bon produit ou s'est défectueux, contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche.

B Plaque signalétique

/ N
Cic : LATOXXXXXXXX REV A
L HoeL:~ GIPR-LATOXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Uin AC3PH 380 - 480V
DC513- 679V
| AC3PH10.3A
K INPUT DC 12.6A
F 50160Hz
U AC3PH 0 - 480V
Pmot 4.0kW
J
iy ACRHBIA
(I 50%ED) (AC3PH 11.54)
F 0-200Hz
| ON : 6W3050-2-100 MASS:&BKS I —— B
H SIN- 1 JOOB5XXXXXKXXKX PRG : 0101 C
G FRONT :1P20 g
BACKSIDE  : IP20/TYPE1_ENCLOSURE
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C O]
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE IN JAPAN D
S 2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan )

A - Révision du matériel G - Conception de protection
B - Poids H - Numéro de série
C - Version du logiciel du variateur |- Numéro de lot

de vitesse - _ J - Spécifications de sortie
D - Adresse du siége social de K - Spécifications d'entrée

Yaskawa I'Electr’lc.Colr poration L - Modéle du variateur de vitesse
E - Normes d'accréditation

F - Température de I'air ambiant

Figure 3.1 Exemple d'informations présentes sur une plaque signalétique

B Courant de sortie nominal

Tableau 3.1 et Tableau 3.2 donnent les valeurs du courant de sortie nominal.

Remarque:
*Ces valeurs du courant de sortie sont applicables aux variateurs qui fonctionnent selon des spécifications standard.

*Réduisez le courant dans les applications qui augmentent la fréquence porteuse.

Tableau 3.1 Classe 200 V CA triphasé

Modéle Sortie moteur applicable max Courant de sortie nominal continu */ 50 % de courant de sortie ED */
kW A A
2022 3.7 15.3 21.9
2031 5.5 21.9 313
2041 7.5 28.9 41.3
2059 11 41.1 58.8
2075 15 52.5 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
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Modeéle

Sortie moteur applicable max

Courant de sortie nominal continu */

50 % de courant de sortie ED */

kW A A
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8
*1  Ces valeurs supposent qu’il n'y a pas de déclassement de la fréquence porteuse.
Tableau 3.2 Classe 400 V CA triphasé
Modéle Sortie moteur applicable max. Courant de sortie nominal continu */ 50 % de courant de sortie ED */
kW A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 5.5 13.0 185
4023 7.5 15.8 225
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 185 34.1 48.8
4056 22 39.4 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 1313 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0
*1  Ces valeurs supposent qu’il n'y a pas de déclassement de la fréquence porteuse.

B Contenu et emplacement de I'étiquette d'avertissement

L'étiquette d'avertissement du variateur se trouve a l'emplacement indiqué dans la Figure 3.2. Utilisez le variateur
comme indiqué dans ces informations.
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A WARNING Hot surfaces.
- ; Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.
Read manual before installing. Wait 5 minutes for Failure to obey can cause damage.
capacitor discharge after removing power and opening Remove the keypad and the keypad
the manual switch between the drive and motor. connector before removing or
attaching the drive front cover.
A\ AVERTISSEMENT S
Dessus et cotés du boitier peuvent
Risque de choc électrique_ devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé 'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.
/*

(2]

A - Etiquette d'avertissement

Figure 3.2 Contenu et emplacement de I’étiquette d’avertissement
Pour afficher les avertissements sans utiliser de langue spécifique, utilisez I'étiquette d'avertissement sous forme
de pictogramme fournie avec le variateur. Si vous l'utilisez, le variateur peut ne pas étre conforme aux normes UL.

« Etiquette d'avertissement sous forme de pictogramme (A) : apposez I'étiquette a I'emplacement indiqué a la
Figure 3.2.

» Etiquettes d'avertissement pour les surfaces chaudes (B) : apposez les étiquettes sur les parties supérieure et
latérales du variateur.

Tableau 3.3 Etiquettes d'avertissement sous forme de pictogrammes

Modéles : 2022 - 2354, 4012 - 4325 Modéles : 2432, 2519, 4380

400-146-289-001

s
\
L.
~ = 5min

Importer in EU:
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
,' Importer in UK
/ 5 YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G688 9LF, United Kingdom
~a
Importer in EU: ‘
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany 0 A
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 SLF, United Kingdom
|

B ]

Les Figure 3.3 et Tableau 3.4 expliquent le sens de chaque pictogramme.
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A S A A

Figure 3.3 Types de pictogrammes

Tableau 3.4 Description de chaque pictogramme

Pictogramme Description
A AVERTISSEMENT
B Lisez le manuel avant d'installer le variateur.

Risque de choc électrique et d’électrocution.

C Aprés la coupure de 'alimentation et I'ouverture de l'interrupteur manuel entre le variateur et le moteur, attendez 5 minutes pour que le condensateur se
décharge.
D Surfaces chaudes. Les surfaces supérieures et latérales peuvent étre chaudes. Ne pas toucher.

€ Apercu de la console numérique

B Composants et fonctions de la console numérique

‘ Vue de face/de coté ‘ ‘ Vue arriére

A B C K L

MQDEL: l‘!!!lll‘l‘"llIH@ €
FLASH REV: ¢

W s
b vaskaws (BEEED
WENGHA

LO/RE

Figure 3.4 Console numérique
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Tableau 3.5 Composants et fonctions de la console numérique

Sym .
bole Nom Fonction
* S’allume pour montrer que le variateur de vitesse actionne le moteur.
* LaLED s’éteint lorsque le variateur de vitesse s’arréte.
* Clignote pour indiquer que :
— Le variateur de vitesse est en décélération jusqu’a l'arrét.
— Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas avec une référence de vitesse de 0 Hz, mais le variateur de vitesse n’est
pas réglé pour une commande de vitesse nulle.
LED RUN * Clignote rapidement pour indiquer que :
A = — Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas des borniers MFDI et est passé en mode REMOTE tandis que le variateur
RUN est en mode LOCAL.
— Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas des borniers MFDI alors que le variateur n’est pas en mode variateur de
vitesse.
— Le variateur de vitesse a regu une commande d’arrét d'urgence.
— La fonction de sécurité arréte la sortie du variateur de vitesse.
A @sTop . . . .
— Vous avez pressé sur le clavier alors que le variateur de vitesse fonctionne en mode REMOTE.
+ Sallume lorsque le variateur de vitesse détecte un défaut.
* Clignote lorsque le variateur de vitesse détecte :
LED ALM — Alarme
B _ .
ALM — Erreurs de fonctionnement
— Un défaut ou une alarme pendant I’auto-ajustement
* La lumiére s’éteint pendant le fonctionnement normal du variateur de vitesse. Il n'y a ni défaut ni alarme.
C Fente de carte microSD | Le point d’insertion pour une carte microSD.
Touches de fonction Le menu affiché sur le clavier définit les fonctions des touches de fonction.
F1,F2,F3 Le nom de chaque fonction apparait dans la partie inférieure de I'écran.
D
Allumée : le clavier contrdle la commande Haut/Bas (mode LOCAL).
OFF : le bornier du circuit de commande ou le dispositif de transmission en série contrdle la commande Haut/Bas (mode REMOTE).
LED LO/RE Remarque:
E * LOCAL : Utilisez le clavier pour faire fonctionner le variateur. Utilisez le clavier pour entrer les commandes Haut/Bas et Stop, et
pour la commande de la référence de fréquence.
* REMOTE : Utilisez les bornes du circuit de commande ou la transmission en série pour faire fonctionner le variateur. Utilisez la
source de la référence de vitesse entrée dans b/-01 [Sélect. Réf. de Vitesse 1] et la source de commande Haut/Bas sélectionnée
dans b1-02 [Sélection commande Haut/Bas 1].
Commute la commande du variateur de vitesse pour la commande Haut/Bas et la référence de vitesse entre le clavier (LOCAL) et une
source externe (REMOTE).
g Remarque:
F Touche de sélection LO/RE * La touche de sélection LOCAL/REMOTE reste en permanence activée aprées I'arrét du variateur en mode Variateur. Si I'application
LORE ne doit pas passer de REMOTE a LOCAL parce que cela aura un effet négatif sur les performances du systéme, définir 02-01 = 0
[Sélection fonction touche LO/RE = Désactivé] pour désactiver LO/RE J
* Le variateur ne basculera pas entre LOCAL et REMOTE s'il regoit une commande Haut/Bas d’une source externe.
Arréte le fonctionnement du variateur de vitesse.
Remarque:
Touche STOP
G ®@srtop . S , .
®@srop Pressez pour arréter le moteur. Cela s’applique également lorsqu'une commande Haut/Bas (mode REMOTE) est active sur
. STOP S g .
une source de commande Haut/Bas externe. Pour désactiver priorité, régler 02-02 = 0 [Sélection fonction touche STOP =
Désactivé].
Fleche vers la gauche » Déplace le curseur d’un cran a gauche.
* Rameéne a I'écran précédent.
Fleche vers le haut/vers le |+ Fait défiler vers le haut ou vers le bas pour afficher I'élément suivant ou I'élément précédent.
bas * Sélectionne les numéros des paramétres et incrémente ou décrémente les valeurs de réglage.
2,
H . 3 .
Fleche vers la droite » Déplace le curseur d'un cran a droite.
(RESET) + Continue sur I'écran suivant.
* Réinitialise le variateur pour éliminer une situation de défaut.
Touche ENTER * Entre les valeurs et les réglages des paramétres.
* Sélectionne les éléments de menu pour se déplacer parmi les affichages de la console numérique.
* Sélectionne chaque mode, paramétre et valeur de consigne.
Démarre le variateur en mode LOCAL.
Touche RUN Lance le fonctionnement en mode auto-ajustement.
1 Remarque:
Avant d'utiliser le clavier pour faire fonctionner le moteur, appuyer sur RV sur le clavier pour régler le variateur de vitesse en
mode LOCAL.
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Sym .
bole Nom Fonction
J Bornier USB Pour le réglage d’usine
K Connecteur RJ-45 Se connecte au variateur & I'aide d’un céble d’extension UTP CAT5e RJ-45 a 8 broches ou d’un connecteur de clavier.
Retirez ce couvercle pour installer ou remplacer la pile de I'horloge.
L Couvercle de pile de f{\e/margue: fournir la pile de horl Elle o’ incl le clavi
Ihorloge ous devez fournir la pile de I'horloge. Elle n’est pas incluse avec le clavier.
* Pour de plus amples informations, reportez-vous au manuel technique concernant les batteries adéquates et la procédure
d’installation.
Porte le numéro de modele du clavier ainsi que d’autres informations
M . " Remarque:
Plaque signalétique * « REV » identifie la version matérielle et logicielle du clavier.
* « FLASH » identifie la version de la mémoire flash.

B FEtat de I'indicateur LED

L'anneau LED d'état sur le capot du variateur de vitesse indique 1'état de fonctionnement du variateur.

A - ALM/ERR C- RUN
B - READY
LED Etat Description
Allumée Le variateur de vitesse détecte un défaut.
Le variateur de vitesse détecte :
* Une alarme
. * Une erreur de paramétrage oPE
A ALM/ERR Clignote *1 ¢ parametrag
* Une erreur d’auto-ajustement
Remarque:
La LED s’allumera pour identifier un défaut si le variateur de vitesse détecte un défaut et une alarme en méme temps.
OFF Il n'y a ni défaut du variateur de vitesse ni alarme.
Allumée Le variateur de vitesse est prét a fonctionner.
Clignote *I Le variateur de vitesse est en condition STo [Arrét couple sir (STO)].
Clignote rapidement */ La tension de l'alimentation du circuit principal a chuté et seule 'alimentation externe 24 V fournit la puissance au
variateur de vitesse fréquence.
B READY q
* Le variateur de vitesse détecte un défaut.
* Iln'y apas de défaut et le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas, mais le variateur ne peut pas
OFF
3
fonctionner. Par exemple, en mode programmation ou lorsque RUN clignote.
Allumée Le variateur de vitesse fonctionne normalement.
* Le variateur de vitesse est en décélération jusqu’'a l'arrét.
Clignote *1 * Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas avec une référence de vitesse de 0 Hz, mais le variateur de
g vitesse n’est pas réglé pour une commande de vitesse nulle.
* Le variateur de vitesse a regu une commande de freinage par injection de courant continu.
* Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas des borniers MFDI et est passé en mode REMOTE tandis que
I RUN le variateur est en mode LOCAL.
¢ Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas des borniers MFDI alors que le variateur n’est pas en mode
variateur de vitesse.
. . «
Clignote rapidement */ |, [ ¢ varjateur de vitesse a regu une commande d’arrét d’urgence.
» La fonction de sécurité arréte la sortie du variateur de vitesse.
— A @sTop . . . ,
¢ L'utilisateur a pressé sur le clavier alors que le variateur de vitesse fonctionne en mode REMOTE.
OFF Le moteur est arrété.
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*1  Reportez-vous a la Figure 3.5 pour les différences entre « clignote » et « clignote rapidement ».

1s R
ON ON
Clignotante ! : :
ON ON ON ON
Clignote
rapidement
Figure 3.5 Etats de clignotement de la LED
Vitesse de sortie du |
variateur de vitesse ! ! T
., ' RUN i i 1 RUN
/ pendant&zr/et I‘ :,STOP ! STOP
. b ‘ 1 | |
Réglage de la vitesse —O% T i | | e E—
LED RUN | oFF ] ON [ Cigo | oFF | Gl | OFF |

tante tante

Figure 3.6 Relation entre la LED RUN et le fonctionnement du variateur de vitesse

B Affichages des Modes et Menus de la console numérique.

Remarque:

*Mettez le variateur de vitesse sous tension avec les paramétres d'usine par défaut pour afficher I'écran de configuration initiale. Pressez
(Accueil) pour afficher I'écran HOME.
—Sélectionnez [No] dans réglage [Afficher écran config initiale] pour ne pas afficher I'écran de configuration initiale.

*Pressez depuis I'écran d'accueil pour voir les affichages du variateur de vitesse.

*Pressez @ pour régler d1-01 [Référence 1] lorsque 1'écran d'accueil affiche UI-01 [Référence de Vitesse] en mode LOCAL.
*Le clavier affiche [Rdy] lorsque le variateur est en mode variateur de vitesse. Le variateur est prét a accepter une commande Haut/Bas.

*Réglez b1-08 [Sélect. commande Haut/Bas en mode PRG] pour accepter ou rejeter une commande Haut/Bas a partir d'une source
externe, en mode programmation.
—Réglez b1-08 = 0 [Ignorer RUN pdt programmation] pour rejeter la commande Haut/Bas a partir d'une source externe, en mode
programmation (par défaut).

—Réglez b1-08 = 1 [Accepter RUN pdt programmation] pour accepter la commande Haut/Bas a partir d'une source externe, en mode
programmation.

—Réglez b1-08 = 2 [N'autoriser Prog. qu'a I'Arrét] pour empécher des changements depuis le mode variateur de vitesse vers le mode
programmation pendant que le variateur fonctionne.

Tableau 3.6 Modes, écrans de menu et fonctions du variateur de vitesse

Mode Ecran de menu Fonction
Param. utilisateur person. Affiche les Paramétres utilisateur
Mode Parametres Modification des réglages des parametres.
programmation

Param modif/Défaut journal

Affiche les paramétres modifiés et I'historique des défauts.

Mode variateur de
vitesse

Affichages

Définit les éléments du moniteur a afficher.

Mode
programmation

Auto-ajustement

Auto-ajuste le variateur de vitesse.

Outils de diagnostic

* Définit les journaux de données et rétro-éclairage.
* Rectifier le sens de rotation.

Sauvegarde/Rest. param.

Enregistre les paramétres au clavier comme sauvegarde.

Configuration initiale

* Modifie les réglages initiaux.

+ Utilise l'assistant de configuration pour définir les paramétres de base.

€ Installation mécanique

A\ AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Ne disposez pas de matériaux inflammables ou combustibles sur le dessus du
variateur de vitesse et n’installez pas le variateur de vitesse a proximité de matériaux inflammables ou combustibles. Fixez le
variateur de vitesse a un support en métal ou autre matériau ininflammable. Les matériaux inflammables et combustibles
peuvent causer un incendie et provoquer des blessures graves ou la mort.

A ATTENTION Risque de contusion. Serrez les vis du cache-bornes et maintenez le boitier protégé lorsque vous
déplacez le variateur. La chute du variateur ou des couvercles peut causer des blessures légeres.
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Ne pas laisser des objets non désirés, comme par exemple des copeaux de métal ou des chutes de
fil, tomber dans le variateur de vitesse lors de l'installation du variateur. Placer un couvercle temporaire sur le variateur de
vitesse lors de l'installation. Retirer le couvercle temporaire avant le démarrage. La présence d’objets indésirables a l'intérieur
du variateur de vitesse peut endommager celui-ci.

Remarque:
«Installez les variateurs de vitesse comme spécifié par les lignes directrices CEM. Le non-respect des instructions CEM peut causer un
mauvais fonctionnement et endommager les appareils électriques.

*Ne pas placer de périphériques, transformateurs ou autres appareils électroniques a proximité du variateur de vitesse. Protégez le
variateur contre les interférences électriques si des composants doivent se trouver a proximité du variateur de vitesse. Les interférences
¢lectriques peuvent entrainer un dysfonctionnement du variateur ou des périphériques a proximité de celui-ci.

B Environnement d’installation

L’environnement d’installation est important pour la durée de vie du produit et pour s’assurer que les performances
du variateur sont correctes. Assurez-vous que I'environnement d’installation est conforme a ces spécifications.

Environnement Conditions

Zone d'utilisation A Tintérieur

Alimentation électrique | Surtension de catégorie III

Type IP20/UL ouvert : -10 a +50 °C (14 a 122 °F)

« Lorsque vous installez le variateur dans un boitier, utilisez un ventilateur de refroidissement ou un conditionnement d’air pour maintenir la

Température ambiante température de I'air interne dans la plage autorisée.

* Ne laissez pas geler le variateur de vitesse.

RH 95 % ou moins

Humidité . . .
Ne laissez pas la condensation de se former sur le variateur.

Température de stockage |-20a+70 °C (-4 a +158 °F)

Degré de pollution 2 ou inférieur

Installez le variateur dans une zone sans :

* Brouillard d’huile, gaz corrosif ou inflammable, ou poussiére

* Poudres métalliques, huile, eau et autres matériaux indésirables
Zone adjacente * Matiéres radioactives ou inflammables.

¢ Gaz ou fluides nocifs

e Sel

¢ Lumiére directe du soleil

Eloignez le bois et les autres matériaux inflammables du variateur.

1 000 m (3 281 ft) maximum
Remarque:

Réduisez la valeur nominale du courant de sortie de 1 % pour chaque 100 m (328 ft) pour installer le variateur de vitesse a des altitudes
comprises entre 1 000 et 4 000 m (3 281 a 13 123 ft).

11 n’est pas nécessaire de réduire la valeur nominale de la tension nominale dans les conditions suivantes :
* Lorsque vous installez le variateur a 2 000 m (6 562 ft) ou moins

Altitude

* Lorsque vous installez le variateur entre 2 000 et 4000 m (6 562 et 13 123 ft) et que vous raccordez le point neutre de I'alimentation a la terre.
Contactez Yaskawa ou votre représentant commercial le plus proche si vous ne raccordez pas le point neutre a la terre.

e del0Hza20Hz:1G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s?)
e de20Hza55Hz:

— de2022a42225,de4012a4188:0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s?)
— de2269a2519,de4225a4380:0.2G (2.0 m/s?, 6.56 ft/s?)

Vibrations */

Orientation d’installation | Installez le variateur de vitesse verticalement afin de lui assurer une circulation d’air suffisante pour son refroidissement.

*1  Ce variateur a passé avec succes I’essai de vibration avec un balayage logarithmique tel que spécifié par les normes EN 60068-2-6 et
JIS C60068-2-6. Si les composants internes du variateur vibrent trop, cela peut endommager le variateur, méme si la fréquence de
vibration est conforme aux spécifications. Si les composants du variateur vibrent, améliorez I'environnement d’installation afin de
réduire les vibrations. Pour améliorer 1'environnement de 1'installation en matiére de vibrations, vous pouvez placer le moteur sur un
coussin en caoutchouc ou renforcer la structure de 1'installation.

€ Installation électrique

Risque d’électrocution. Ne pas examiner, connecter ou déconnecter le cablage sur un variateur de
vitesse sous tension. Avant toute intervention, coupez I'alimentation électrique a I’équipement et attendez au moins le temps
indiqué sur I'étiquette d’avertissement. Le condensateur interne reste chargé méme lorsque le variateur est hors tension. La
DEL de charge s’éteint lorsque la tension du bus CC passe sous 50 VCC. Lorsque tous les indicateurs sont éteints, mesurez
pour des tensions dangereuses afin de vous assurer que le variateur est sécurisé. Le fait de travailler sur le variateur lorsqu’il
est sous tension entrainera des blessures graves ou la mort par choc électrique.
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A\ AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Mettre le variateur hors tension et attendre au moins 5 minutes jusqu'a ce
que le voyant de charge LED s’éteigne. Retirer le capot avant et le couvercle du bornier pour effectuer des travaux sur le
céblage, les circuits imprimés et autres pieces. N'utilisez les bornes que pour leur fonction prévue. Un cablage incorrect, des
branchements a la prise de terre incorrects ainsi qu’une réparation incorrecte des capots de protection peuvent entrainer la
mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Raccordez correctement le variateur de vitesse a la prise de terre avant
d’enclencher l'interrupteur du filtre CEM. Toucher un équipement électrique non raccordé a la terre peut entrainer des blessures
graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. N'utilisez les bornes du variateur que pour la fonction prévue. Pour de plus
amples informations sur les bornes E/S, reportez-vous au manuel technique. Le cablage et la mise a la terre incorrects ou la
modification du couvercle peuvent endommager I'équipement ou causer des blessures.

B Schéma de connexion standard
Raccordez le variateur de vitesse comme spécifi¢ a la Figure 3.7.

A\ AVERTISSEMENT  Risque de mouvement soudain. Définissez les paramétres MFDI avant de fermer les interrupteurs du
circuit de commande. Un réglage incorrect de la séquence du circuit marche/arrét peut causer des blessures graves ou la mort
par I'équipement mobile.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Installez une protection contre les courts-circuits du circuit de dérivation
suffisante, telle que spécifiée par les réglementations applicables et ce manuel. Ce variateur de vitesse est prévu pour les
circuits fournissant un courant ne dépassant pas 100 000 ampéres symétriques en valeur efficace, 240 V CA maximum (classe
200 V) ou 480 V CA maximum (classe 400 V). Une protection incorrecte contre les courts-circuits du circuit de dérivation peut
provoquer des blessures graves ou la mort.

AVIS Dommages a I'équipement. Lorsque la tension d'entrée est de 440 V ou plus, assurez-vous que la
tension d'isolation du moteur est suffisante ou utilisez un moteur a inverseur ou un moteur a vecteur avec une isolation
renforcée. Une défaillance de I'enroulement du moteur et de I'isolation peut se produire.

Remarque:

Ne pas connecter la prise de terre du circuit de commande CA au boitier du variateur de vitesse. Le non-respect de ces instructions peut
causer un mauvais fonctionnement du circuit de commande.
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Interrupteur principal

RCM/RCD B2

A‘Iiment'ation R —% -~ "—— O RIL 1 ~
triphasée | *q ——
2004400V, ST Q) SIL 2 Circuit principal
50160 Hz T 1O 1L 3

[

|

Variateur

Connecteur carte optionnelle

< — 3
e}
o || |2
Wl (VB [©
Z||1Z
ol O
— Interrupteur DIP S4
Circuit de commande) Al m PTC Sélection entrée analogique
A3/Entrée PTC [Al]
vV @ | Interrupteur DIP S1
Sélection tension A2/courant [V]
OFF IJ ON

Interrupteur DIP S2

Commande vers le haut Résistance de fin ON/OFF [OFF]

Commande vers le bas

Vitesse nominale

Opération d'inspection

Vitesse

Entrées numériques Vitesse de mise a niveau

I
|
|
.
|
I
I
I
I
I
|
I
I
|
I
multifonction :
I
|
|
[l
|
|
I
T
|
I
|
T
I
|
I

p o 0§ 0§ 90
:

I
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ! @ indique la borne du circuit principal.

[ i
b MA | 1~ Sortie du relais de défaut :
| |
é é CA250V, max. 1A
[Réglage par défaut] [ MB | ! :
Mode direct (Through S7 @ [ 1+ CC30V, max. 1A
( gh) 1 1 || charge min. CC 5V, 10 mA
. 17 (valeur de référence)
" |
Mode direct (Through) S8 i@ } : M1 : Sortie du relais multifonction :
L 1 | CA250V, max. 1A
I
Mode direct (Through) 9 i@ o M2 ] | J CC30V, max 1A
- [ ~ charge min. CC5V, 10 mA
i ! ! (valeur de référence)
Mode direct (Through) $10 &@ [ 1 [Réglage par défaut :Commande de frein]
[ I
[ [
} | SN [ | Sortie du relais multifonction :
. M3 | 1) CA250V, max. 1A
| ! ! m4 [ 1 CC30V,max. 1A
| .
. - . | | charge min. CC 5V, 10 mA
CC 24 V Sortie de I'alimentation 24V, max. 150 mA | : } ; (valeur de référence)
= o ! [Reglage par défaut :
; | 1 Commande Contact de Sortie]
I I
777777777777777777 [ |
1 o ws | | Sortie du relais multifonction :
I
Borne de terre blindage ! [ 1| CA250V, max. 1A
7777777777777777777 ; : M6 1 CC30V, max. 1A
: pour le réglage de la vitesse 10,5 V (max. 20 mA) [ |~ charge min. CC 5V, 10 mA
1 ; : 1 (valeur de référence)
R | ! [Réglage par défaut : Variateur prét]
ok | |10V s ! a1 Entrée analogique 1 L ! [Réglage p: pret]
} [Réglage par défaut : Réf. de vitesse] 1 | | N
| -10-+10 V(20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ) L. 4
! |
. P 0-10V ? | , )
oo de réglage de | Az Eoie & 2- i Sortie photocoupleur multifonction 1 :
Vitesse | ! [Réglage par défaut : Mode direct (Through)] p pl :
la vitesse 1 -10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ) CC 48V, max. 50 mA
| 0-20 mA (250 Q)/4 - 20 mA (250 Q) [Réglage par défaut :
0-10V L } Entré 3 , Sortie de fréquence en cours]
: ntrée analogique 3/Entrée PTC
| [Réglage par défaut : Mode direct (Through)] .
| CA -10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ) Sortie photocoupleur multifonction 2 :
1377 + CC 48 V, max. 50 mA
oV [Réglage par défaut : Non utilisé]
Entrée alimentation ; . " . B [
commande CC 24V J T V' Alimentation pour le réglage de la vitesse, CC -10,5 V, max. 20 mA Lh— ,BL -
24700 mA T PS  Entrée de lalimentation CC 24 V it @i )
A I T I 0 S e [ . T
MSEMOBUS / 1 ! st do ! 3 yoﬂgiur analogique multifonction
RS-485 — - Résistance de fin | !
Max. 115.2 kbits v i I\ ! (1200, 12w ! -10-+10V/0- 10V
X ! - ) I ﬁf‘ \(merrupleur D\:’ $2 1 i [Réglage par défaut : Vitesse de Sortie]
Interrupteur | [> - -~ i - ’EL -
desé P o Entrée d'arrét de sécurité | - + !
e sécurité e bt ) R , —1
I !
h >===F1 |l | ' f=-=-=-=-=-=- 1 Moniteur analogique multifonction
[ H sortie 2
l 1 -10-+10V/0-10V
Entrée remise | [Réglage par défaut : Courant de Sortie]
Ouvert |3 zérofrétroaction— o 707\/7 7777777777777777777 | B
oo ; = indique le cable blindé.
Régulateur =
degsécurité C et N 1 gzﬁ_ indique le cable & paires torsadées blindé.
: : Sortie surveillance du dispositif
I
|

électronique de sécurité

O indique la borne du circuit de commande.

Figure 3.7 Schéma de cablage pour la conformité a la directive Basse Tension de la CE

*1  Connectez les options périphériques aux bornes -, +1, +2, B1 et B2.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Assurez-vous que la polarité est correcte avant d’envoyer une
commande Haut/Bas. Si le variateur détecte mal la polarité, il peut tourner dans le sens opposé a la commande Haut/Bas
et provoquer des blessures graves, voire mortelles.

*2  Pour la protection du circuit, le circuit principal est séparé du boitier de surface qui peut toucher le circuit principal.
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*3  Le circuit de commande est un circuit de sécurité a trés basse tension. Séparez ce circuit des autres circuits avec isolation renforcée.
Assurez-vous que le circuit de sécurité a trés basse tension est connecté comme spécifié.

*4  L'isolation renforcée sépare les bornes de sortie des autres circuits. Les utilisateurs peuvent également connecter des circuits qui ne
sont pas des circuits de sécurité a trés basse tension, si la sortie du variateur est de 250 VCA 1 A maximum ou 30 VCC 1 A
maximum.

B Borniers du circuit de commande
Dimensions des fils du circuit de commande et couples de serrage

AVIS Ne laissez pas les blindages des fils toucher d’autres lignes de signaux ou équipements. Isolez les
blindages des fils avec du tape pour cables électriques ou de la gaine thermorétractable. Si vous n'isolez pas les blindages des
fils, cela peut provoquer un court-circuit et endommager le variateur de vitesse.

Utilisez un cable blindé pour raccorder le bloc bornier du circuit de commande. Utilisez des ferrules a sertir aux
extrémités des fils pour faciliter la procédure de cablage et la rendre plus fiable.

Tableau 3.7 Dimensions des fils du circuit de commande et couples de serrage

Dimen Couple de Fil nu Embouts a sertir
Bloc bornier Bornier dselgr\‘/?s Nse";:sf’? Calibre recomm. | Calibre applicable | Calibre recomm. | Calibre applicable
LA mm?2 (AWG) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG)
TB1 S1-88, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
* Torons
TB2-2 M1, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 0.5 0.25-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 ) ) (18) « Fil plein (20) (24 - 20)
02-1.5
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, -
TB3 AM, AC, P1, Cl1, S9 (24 - 16)
TB4 E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
D +, D-, P2, C2, S10
0.5-1.0 05-2 1.25
TBS E (G) M3.5 -
(44-8.9) (20 - 14) (12)

Embouts a sertir
Attachez un manchon isolant sur le fil lorsque vous utilisez des embouts a sertir.

Utilisez I'outil de sertissage CRIMPFOX 6 de PHOENIX CONTACT.

ot o2
b %‘ifj?"

L

Figure 3.8 Dimensions extérieures des embouts a sertir

Tableau 3.8 Dimensions et modeéles des embouts a sertir

Calibre de fil
Modeéle L (mm L1 (mm d1 (mm d2 (mm
B (mm) (mm) od1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) Al 0.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) Al 0.34-8TQ 125 8 0.8 2.0
Al 0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 1.1 25
Al 0.5-80G

4 Démarrage du variateur de vitesse

B Procédure de configuration du variateur

La Figure 3.9 montre la procédure de configuration de base. Cette section donne plus d'informations sur les étapes
a suivre apres la mise sous tension du variateur.
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C Démarrage D
[ Installation mécanique ]
( Cablage du circuit principal et du circuit de commande )

I

Examinez la sélection de I'alimentation du codeur.
(CLV et CLV/PM uniquement)

i

Mettez le variateur de vitesse sous tension.

I

Réglez A1-02 [Sélection méthode de commande].

Réglez F1-xx [Config. options codeur] et examinez
le sens de rotation du codeur.
(CLV et CLV/PM uniquement)

'
Réglez 01-12 [Unités de longueur].
Il existe deux options pour configurer la mécanique de I'ascenseur :

a. Utilisez un rapport de vitesse :

Réglez 01-18 [Vitesse de la cabine de I'ascenseur] et
01-19 [Vitesse du moteur de I'ascenseur].

b. Utilisez les données mécaniques dédiées de 01-12 [Unités de
longueur], 01-20 [Diamétre de poulie], 01-21 [Rapport de corde] et
01-22 [Rapport de transmission mécanique],

Sélectionnez ensuite les unités pour I'affichage de la vitesse, les rampes
d'accélération/décélération et les caractéristiques de secousses en
01-03 [Sél. de I'unité d’affichage de vit.]

{

[ Effectuez un auto-réglage des parameétres du moteur et du décalage du codeur. '1]

( )
[ Examinez le sens de rotation du moteur. )
( )

Réglez b1-01 [Sél de la réf de vitesse 1]
pour sélectionner la source de référence de vitesse.

b1-01 = 0 [Console numérique]

i

( Réglez d1-18 [Mode sél de la réf de vitesse] )

b1-01 = 1 [Entrée analogique] +

Réglez les paramétres H1-xx, H2-xx, H3-xx et H4-xx pour attribuer les Réglez les paramétres H1-xx et H2-xx pour attribuer
fonctions aux bornes MFDI, MFDO, MFAI et MFAO. les fonctions aux bornes MFDI et MFDO.
Réglez les parametres ci-dessous : Réglez les paramétres ci-dessous :
+ C1-xx [Rampe accél. et décél.] + d1-xx [Référence de vitesse]
+ C2-xx [Caractéristiques des secousses] + C1-xx [Rampe accél. et décél.]
+ C2-xx [Caractéristiques des secousses]

Définissez la séquence de I'opération d'inspection.

—

Faites un essai de fonctionnement. )

I

‘ Réglez les paramétres ci-dessous pour un réglage fin :

+ Réglages de la séquence de freinage
+ C5-xx [Auto rég. de vitesse (ASR)]

I

Le variateur est prét a lancer I'application. )

Figure 3.9 Organigramme de la procédure d'installation de base
*1  Pour de plus amples informations sur 'auto-ajustement, reportez-vous au manuel technique.

Remarque:

Lorsque vous utilisez les communications MEMOBUS/Modbus pour définir les paramétres, réglez H5-11 = 1 [Mode de commande
ENTER commun. = Commande ENTER non requise].

B A vérifier avant la mise sous tension du variateur
Examinez ces éléments avant de mettre le variateur sous tension :

» Assurez-vous que tous les fils sont correctement connectés. Assurez-vous €galement que les phases du moteur
sont connectées dans le bon ordre.

* Assurez-vous qu'il n'y a pas de vis, de bouts de fils laches ou d'outils dans le variateur.
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* Si vous utilisez une carte de codeur optionnelle, veillez a cabler correctement le codeur et a régler I'alimentation
de la carte optionnelle en fonction des spécifications du codeur.

* Consultez la plaque signalétique du moteur et enregistrez les informations dans le tableau suivant.

B Assistant de configuration

L'assistant de configuration prépare le variateur a fonctionner, notamment en réglant les parameétres de base et en
procédant a 'auto-ajustement. Pour de plus amples informations sur cette fonction, reportez-vous au manuel

technique.

Fonction Valeur Fonction Valeur
Puissance nominale moteur kW Décompte de pdles du moteur Nombre de pdles du moteur
Tension nominale du moteur \Y% Vitesse de rotation de base du moteur min-! (tr/min)
Courant nominal moteur (FLA) A Nombre d'impulsions du codeur du ppr
moteur
Fréquence nominale du moteur Hz
Fréq. max moteur Hz

Aprés avoir mis le variateur sous tension, le clavier affiche I'écran de configuration initiale. Lorsque vous
sélectionnez [Non] dans les parametres [Afficher I'écran de configuration initiale], le clavier affiche I'écran
d’ACCUEIL sans afficher 1'écran de configuration initiale. En cas d'anomalies, d'alarmes ou d'erreurs, reportez-
vous a Dépannage a la page 108.

Remarque:

*Si le clavier n'affiche pas 1'écran de configuration initiale, appuyez sur (Menu) pour afficher 1'écran de menu puis appuyez sur

pour sélectionner [Configuration initiale].
*Ouvrez le couvercle du support de pile de I'horloge et mettez-y une pile afin d’utiliser les fonctions de I'horloge. Utilisez une pile
CR2016 au lithium-dioxyde de manganése d'une tension nominale de 3 V.

B Sélection de la méthode de commande

Lorsque vous mettez le variateur sous tension pour la premiére fois, sélectionnez l'une des quatre méthodes de
commande en fonction de I'application. Les cartes de retour codeur sont nécessaires pour les méthodes de
Commande vectorielle en boucle fermée. Ce tableau présente les méthodes de commande possibles en fonction du
type de moteur et indique la carte de retour codeur nécessaire.

Type de machine

Méthodes de commande

Réglage A1-02

Carte codeur optionnelle

incrémentiel

pour les moteurs PM

Commande U/f 0 Aucune carte nécessaire
Moteur a induction sans codeur

Commande vectorielle en boucle ouverte 2 Aucune carte nécessaire
Moteur a induction avec codeur Commande vectorielle en boucle fermée 3 PG-B3/PG-X3
incrémentiel
Moteur 4 aimant permanent avec codeur Commande vectorielle en boucle fermée
EnDat 2.1/01, EnDat 2.2/01 ou EnDat 2.2/ 7 PG-F3
2 pour les moteurs PM
Moteur a aimant permanent avec codeur [ Commande vectorielle en boucle fermée 7 PG-E3
ERN1387 pour les moteurs PM
Moteur Yaskawa IPM avec codeur Commande vectorielle en boucle fermée
O . 7 PG-X3
incrémentiel pour les moteurs PM
Moteur a aimant permanent avec codeur [ Commande vectorielle en boucle fermée 7 PG-B3/PG-X3

B Réglage du sens de rotation du moteur

En fonction de la configuration du systéme de 'ascenseur, il peut étre nécessaire de modifier la direction du
moteur pour que l'ascenseur se déplace vers le haut lorsque le variateur regoit une commande Haut.

Lorsque le variateur regoit une commande Haut, il délivre la tension dans l'ordre des phases U-V-W.

* Examinez la rotation du moteur dans 1'ordre des phases (pour la plupart des moteurs, dans le sens horaire quand
on est placé du coté de 1'arbre).

* Si une séquence U-V-W vers le moteur entraine 1'ascenseur vers le Haut, réglez b1-14 = 0 [Sélection ordre de

phase = Standard].

* Si une séquence U-V-W vers le moteur entraine I'ascenseur vers le Bas, réglez b1-14 = 1 [Permuter ordre de

phase].
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Remarque:
Effectuez toujours le réglage du sens de rotation du moteur avant de régler le sens de rotation du codeur.

Si ces problémes surviennent au cours de 1'essai, utilisez la fonction de Dépannage du sens de rotation pour les
résoudre :

* Le courant circule, mais le moteur ne tourne pas.

* Le variateur détecte un défaut dv3 [Détection inversion], dv4 [Détection prévention inversion], oL2 [Surcharge
variateur|, ou PGo [Perte retour codeur (PG)].

* Le moteur tourne dans un sens différent de celui prévu.

Pour utiliser la fonction de Dépannage du sens de rotation, sélectionnez [Menu] > [Outils de diagnostic] >
[Dépannage du sens de rotation] depuis 1'écran d’accueil. Sélectionnez un probléme a résoudre et [Exécuter

dépannage], puis appuyez sur @
Pour de plus amples informations sur cette fonction, reportez-vous au manuel technique.

B Réglage du codeur (Générateur d'impulsions)

Configuration de la résolution du codeur

Réglez la résolution du codeur (signal incrémental pour les codeurs absolus avec pistes Sin/Cos) sur F7-01
[Nombre d'impulsion codeur 1(PPR)].

Configuration du sens de rotation du codeur
Procédez comme suit pour vous assurer que le sens de rotation du codeur est correctement configuré dans le
variateur.

* Lorsque les informations sur la séquence du signal du codeur sont disponibles :
— Vérifiez la séquence des phases A et B du codeur lorsque le variateur entraine I'ascenseur vers le haut.

— Si la phase A du codeur précéde la phase B, réglez F1-05 = 0 [Sélection rotation codeur 1 = Impulsion A
déemarre vers le haut].

— Si la phase B du codeur précéde la phase A, réglez F1-05 = I [Impulsion B démarre vers le haut].
* Lorsque les informations sur la séquence du signal du codeur ne sont pas disponibles :

— Tournez manuellement le variateur dans le sens de la montée de 'ascenseur tout en vérifiant la valeur de Ul-
05 [Retour vitesse].

— Si la valeur dans U/-05 est positive, la direction du codeur est correcte.
— Si la valeur de UI-05 est négative, modifiez le réglage de F1-05.

Remarque:

Effectuez toujours le réglage du sens de rotation du moteur avant de régler le sens de rotation du codeur. Référez-vous au Réglage du
sens de rotation du moteur a la page 100.

B Sélection de I'unité d’affichage de la console numérique

Vous pouvez utiliser 0-03 [Sél. unité d’affichage de vit.] pour choisir entre différentes unités d'affichage pour les
parameétres et les moniteurs liés a la vitesse, les rampes d'accélération et de décélération et les caractéristiques des
secousses. Utilisez le tableau ci-dessous afin de déterminer le réglage correct de 0/-03 pour votre application.

Unité d'affichage
Réglage 01-03 Sl el Inal ;ﬁ:?;gpsce Lo Rampe accél. et décél. Caract. de secousse
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Tours par minute (tr/min)] 1 tr/min 0.01s 0.01s
3 [Unités utilis (01-10 et o1-11)] Défini par l'utilisateur
4 [Unité ascenseurl - m/s, s, s] 0.01 m/s
S Gyub escenseus2 -/, &°2, 0.01 m/s 0.01 m/s2 0.01 m/s?
SA%‘;]““‘% ascenseur3- pi/(min, s2, 0.1 pi/min 0.01 pi/s? 0.01 pi/s?
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Si vous souhaitez utiliser les réglages 4 a 6, vous devez programmer certaines données mécaniques sur le
variateur avant de modifier 07-03.

1. Réglez correctement les données du moteur. Assurez-vous que les réglages de E1-04 [Fréquence de sortie
max] et E2-04 [Décompte de poles moteur] ou E5-04 [Décompte de péles du moteur PM] sont corrects.

2. Configurez la mécanique de 'ascenseur :

a. Utilisez des données mécaniques dédiées :

1.
ii.

iil.

1v.

Réglez le diamétre de la poulie de traction en mm sur 0/-20 [Diameétre de poulie].

Réglez la corde correcte a 0o/-21 [Ratio de corde].

Lorsque vous utilisez une machine a transmission, réglez le rapport de démultiplication (nmoteur/
NPpoulic de traction) & 01-22 [Rapport de transmission mécanique]. Si vous utilisez une machine sans
transmission, réglez 01-22 = 1,0.

Réglez 01-03 = 4, 5 ou 6. Le variateur changera automatiquement l'unité et les valeurs de réglage
des paramétres associés.

b. Sivous ne connaissez pas les données mécaniques, par exemple dans le cas d'une modernisation, vous
pouvez utiliser le rapport de vitesse pour déterminer la mécanique :

1.

ii.

Remarque:

Réglez la vitesse de la cabine de I'ascenseur en 01-18 [Vitesse de la cabine de l'ascenseur].

Réglez la vitesse du moteur de 1'ascenseur en 01-19 [Vitesse du moteur de l'ascenseur].

Lorsque vous utilisez le rapport de vitesse, le variateur ignore les parametres mécaniques dédiés (0/-2x).

Voir Parametres du variateur de vitesse a la page 102 pour de plus amples informations.

B Parameétres du variateur de vitesse

Reportez-vous au tableau suivant pour configurer les paramétres les plus importants.

Remarque:

* Vous pouvez modifier les paramétres qui ont RUN dans la colonne N° pendant le fonctionnement du variateur.

* Les paramétres qui ont Expert dans la colonne N° ne sont disponibles qu'en mode Expert. Réglez A1-01 = 3 [Sélection niveau d'accés
= Niveau Expert] pour afficher et définir les paramétres du mode Expert sur la console numérique.

No Nom Description
A1-00 Sélection de la langue Définit la langue pour le clavier LCD.
RUN 0: Anglais, 1: Japonais, 2: Allemand, 3: Frangais, 4: Italien, 5: Espagnol, 6: Portugais, 7: ChineseChinois, 8: Tchéque,
9: Russe, 10: Turc, 11: Polonais, 12: Grec
Al1-02 Sélection méthode de commande | Définit la méthode de commande pour I'application du variateur de vitesse et le moteur.
0: Commande U/f, 2: Vectorielle boucle ouverte, 3: Vectorielle boucle fermée, 7: Vectorielle boucle fermée PM
Al1-03 Initialisez les paramétres Définit les parameétres aux valeurs par défaut.
0: Pas d’initialisation, 1110: Initialisation utilisateur, 2220: Initialisation 2 fils
b1-01 Selection de la Référence de Définit la méthode d’entrée pour la référence de vitesse.
vitesse 1 0: Console numérique, 1: Entrées analogiques, 2: Communications Memobus/Modbus, 3: Option PCB
b1-02 Sélection de la commande Haut/ | Définit la méthode d’entrée pour la commande Haut/Bas.
Bas 1 0: Console numérique, 1: Entrée numérique, 2: Communications Memobus/Modbus, 3: Option PCB
b1-03 Sélection méthode d’arrét Définit la méthode d’arrét du moteur aprés avoir retiré une commande Haut/Bas ou en entrant une commande d’arrét.
0: Rampe jusque Arrét, 1: Roue libre jusque Arrét, 4: Arrét d'urgence de 'ascenseur
C1-01 Rampe d'accélération 1 Définit la rampe d’accélération depuis la vitesse nulle jusqu’a la vitesse de sortie maximale.
RUN
C1-02 Rampe de décélération 1 Définit la rampe de décélération depuis la vitesse de sortie maximale jusqu'a zéro.
RUN
C2-01 Secousse au début d’acc. Définit la secousse au début de I'accélération.
C2-02 Secousse en fin d’acc. Définit la secousse a la fin de I'accélération.
C2-03 Secousse au début de déc. Définit la secousse au début de la décélération.
C2-04 Secousse en fin de déc. Définit la secousse a la fin de la décélération.
C2-05 Secousse sous la vitesse de mise a | Définit la secousse lorsque la référence de vitesse est inférieure au réglage de la vitesse de mise a niveau.
niveau
Cs-01 Gain proportionnel ASR 1 Définit le gain pour ajuster la réponse de ' ASR a grande vitesse.
RUN
C5-02 Temps intégral ASR 1 Définit le temps intégral de I'ASR a grande vitesse.
RUN
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No Nom Description

C5-03 Gain proportionnel ASR 2 Définit le gain pour ajuster la réponse de I'ASR a faible vitesse.

RUN

C5-04 Temps intégral ASR 2 Définit le temps intégral de I'ASR a la vitesse a basse vitesse.

RUN

C5-13 Gain proportionnel ASR 3 Définit le gain pour ajuster la réponse de 'ASR a la vitesse de mise a nive. Le réglage n'est actif que pour la

RUN décélération.

Cs5-14 Temps intégral ASR 3 Définit le temps intégral de I'ASR a la vitesse de mise a niveau. Le réglage n'est actif que pour la décélération.

RUN

C6-03 Fréquence porteuse Définit la fréquence porteuse.

d1-01 - d1-08 Référence 1 a 8 Définit la référence de vitesse dans cette unité depuis 07-03 [Sél. unité d'affichage de vit].

RUN

d1-18 Mode sél de la réf de vitesse Définit le mode de sélection de la référence de vitesse par les entrées numériques.
0: Mode multivitessel (d1-01 a 08), 1: Priorité a la vitesse élevée, 2: Priorité a la vitesse de mise a niveau,
3: Mode multivitesse2 (d1-02 a 08), 4: Remplacement intelligent

d1-19 Vitesse nominale Définit la référence de vitesse nominale lorsqu'une borne MFDI définie pour HI-xx = 50 [Sélection de la fonction

RUN MFDI = Vitesse nominale] est active.

d1-20 Vitesse intermédiaire 1 Définit la référence de vitesse intermédiaire lorsque la borne MFDI définie pour Hl-xx = 51 [Sélection de la fonction

RUN MFDI = Vitesse intermédiaire] est active.

di-21 Vitesse intermédiaire 2 Définit la référence de vitesse intermédiaire lorsque les bornes MFDI définies pour Hi-xx = 50, 51 et 52 [Sélection de

RUN la fonction MFDI = Vitesse normale, Vitesse intermédiaire et Vitesse de remise a niveau] sont actives.

d1-22 Vitesse intermédiaire 3 Définit la référence de vitesse intermédiaire lorsque les bornes MFDI définies pour HI-xx = 51 et 52 [Sélection de la

RUN fonction MFDI = Vitesse intermédiaire et Vitesse de remise a niveau] sont actives.

d1-23 Vitesse de remise a niveau Définit la référence de vitesse de remise & niveau lorsqu’une borne MFDI définie pour Hi-xx = 52 [Sélection de la

RUN fonction MFDI = Vitesse de remise a niveau] est active.

di-24 Vitesse de l'opération d'inspection | Définit la vitesse de 'opération d’inspection lorsqu’une borne MFDI définie pour HI-xx = 54 [Sélection de la fonction

RUN MFDI = Opération d'inspection] est active.

d1-25 Vitesse d’opération de secours Définit la référence de vitesse nominale lorsqu’une borne MFDI définie pour HI-xx = 55 [Sélection de la fonction

RUN MFDI = opération de secours] est active.

d1-26 Vitesse de mise a niveau Définit la référence de vitesse nominale lorsqu’une borne MFDI définie pour HI-xx = 53 [Sélection de la fonction

RUN MFDI = Vitesse de mise a niveau] est active.

d1-28 Niveau de détection de la vitesse | Définit le niveau de la référence de vitesse auquel le variateur détecte la vitesse de mise a niveau lorsque d1-18 = 0 ou

de mise a niveau 3 [Mode sél de la réf de vitesse = Mode multivitesse 1 (d1-01 a 08) ou Mode multivitesse 2 (d1-02 a 08)]. Si la

référence de vitesse sélectionnée est inférieure a ce paramétre, le variateur utilise la vitesse de mise a niveau comme
référence de vitesse.

d1-29 Niveau de détection de la vitesse | Définit le niveau de la référence de vitesse auquel le variateur détecte la vitesse d'inspection lorsque d1-18 = 0 ou 3

d'inspection [Mode sél de la réf de vitesse = Mode multivitesse 1 (d1-01 a 08) ou Mode multivitesse 2 (d1-02 a 08)]. Si la

référence de vitesse sélectionnée est comprise entre d/-28 [Niveau de dét Vitesse de mise a niveau] et ce paramétre, le
variateur utilise la vitesse d'inspection comme référence de vitesse et active la séquence de I'opération d'inspection.

E1-01 Tension alimentation entrée CA | Définit la tension d’entrée du variateur de vitesse.

E1-04 Fréquence de sortie max Définit la fréquence de sortie maximale pour le modele U/f.

E1-05 Tension de sortie max Définit la tension de sortie maximale pour le modéle U/f.

E1-06 Fréquence de base Définit la fréquence de base pour le modeéle U/f.

E1-07 Fréquence valeur moyenne A Définit une fréquence de sortie moyenne pour le modele U/f.

E1-08 Tension valeur moyenne A Définit une tension de sortie moyenne pour le modele U/f.

E1-09 Fréquence de sortie min Définit la fréquence de sortie min pour le mod¢le U/f.

El1-10 Tension de sortie min Définit la tension de sortie min pour le modele U/f.

El-13 Tension de base Définit la tension de base pour le modele U/f.

Expert

E2-01 Courant nominal moteur (FLA) | Définit le courant nominal du moteur en ampéres.

E2-02 Glissement nominal du moteur Définit le glissement nominal du moteur.

E2-03 Courant hors charge moteur Définit le courant a vide du moteur en ampéres lorsqu'il fonctionne a la fréquence nominale et a la tension a vide.

E2-04 Décompte de péles du moteur Définit le nombre de poles du moteur.

E2-05 Résistance ligne a ligne moteur Définit la résistance ligne a ligne pour les bobinages du stator du moteur.

E2-06 Inductance de fuite moteur Définit la chute de tension due a l'inductance de fuite du moteur lorsque le moteur fonctionne a la fréquence et au
courant nominaux. Cette valeur est un pourcentage de la tension nominale du moteur.

E2-11 Puissance nominale moteur Définit la puissance nominale de sortie du moteur dans les unités de 01-58 [Sélection unité alim moteur].

F1-01 Nombre d'impulsion codeur 1 Définit le nombre d'impulsions de sortie pour chaque révolution du moteur.

(PPR)
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No Nom Description
F1-05 Sélection rotation codeur 1 Définit la séquence de sortie des impulsions A et B du codeur, en supposant que le moteur fonctionne dans le sens de
la montée.
0: L'impulsion A est dirigée vers le Haut, 1: L'impulsion B est dirigée vers le Haut
F1-50 Type de codeur option PG-F3 Définit le type de codeur connecté a I'option PG-F3.
0: EnDat Sin/Cos, 1: EnDat série uniquement, 2: HIPERFACE
F1-52 Vitesse communic. codeur série | Définit la vitesse de communication entre l'option PG-F3 et le codeur série.
Expert 0: 1M/9600 bit/s, 1: 500k/19200 bit/s, 2: 1M/38400 bit/s
H1-01 - HI-10 Sélection fonction bornes S1 a Définit les fonctions des borniers MFDI S1 a S10.
S10
H2-01 Sélection fonction borne M1-M2 | Définit la fonction pour le bornier M1-M2 MFDO.
H2-02 Sélection fonction borne M3-M4 | Définit la fonction pour le bornier M3-M4 MFDO.
H2-03 Sélection fonction borne M5-M6 | Définit la fonction pour le bornier M5-M6 MFDO.
H2-04 Sélection de fonction borne P1- Définit la fonction pour le bornier P1-C1 MFDO.
C1
H2-05 Sélection de fonction borne P2- | Définit la fonction pour le bornier P2-C2 MFDO.
H3-01 Sélect. niv. signal borne A1 Définit le niveau du signal d’entrée pour le bornier A1 MFAL
0: 0-10 V (Limite basse a 0), 1: -10 V. a +10 V (réf. bipolaire)
H3-02 Sélection fonction borne Al Définit la fonction pour le bornier A1 MFAL
H3-03 Réglage gain borne Al Définit le gain du signal de I'entrée analogique au bornier A1 MFAL
RUN
H3-04 Réglage écart borne Al Définit I'écart du signal de I'entrée analogique au bornier A1 MFAL
RUN
H3-05 Sélect. niv. signal borne A3 Définit le niveau du signal d’entrée pour le bornier A3 MFAL
0: 0-10 V (Limite basse 4 0), 1: -10 V a +10 V (réf. bipolaire)
H3-06 Sélection fonction borne A3 Définit la fonction pour le bornier A3 MFAL
H3-07 Réglage gain borne A3 Définit le gain du signal de 'entrée analogique au bornier A3 MFAL
RUN
H3-08 Réglage écart borne A3 Définit I'écart du signal de I'entrée analogique au bornier A3 MFAL
RUN
H3-09 Sélect. niv. signal borne A2 Définit le niveau du signal d'entrée pour le bornier A2 MFAL
0: 0-10 V (Limite basse a 0), 1: -10 V a +10 V (réf. bipolaire), 2: 4 4 20 mA, 3: 0 a 20 mA
H3-10 Sélection fonction borne A2 Définit la fonction pour le bornier A2 MFAL
H3-11 Réglage gain borne A2 Définit le gain du signal de 'entrée analogique au bornier A2 MFAL
RUN
H3-12 Réglage écart borne A2 Définit I'écart du signal de I'entrée analogique au bornier A2 MFAL
RUN
H3-13 Const.Temps filtre entrée analog | Définit la constante de temps pour les filtres de délai primaires aux les bornes MFAL
01-03 Sél. unité d’affichage de vit Définit les unités d'affichage de la référence de vitesse et de la vitesse de sortie.
0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: min-! unités (tr/min), 3: Unités utilis (01-10 et 01-11),
4: Unité ascenseurl - m/s, s, s, 5: Unité ascenseur2 - m/(s, "2, s"3), 6: Unité ascenseur3 - pi/(min,s"2,s"3)
ol-18 Vitesse de la cabine de l'ascenseur | Régle la vitesse de la cabine a laquelle 'ascenseur se déplacera (conformément aux dispositions du contrat établi entre
l'architecte et le fabricant de I'ascenseur) ; il s'agit le plus souvent de la vitesse nominale.
ol-19 Vitesse du moteur de I'ascenseur | Régle la vitesse du moteur qui correspond a la valeur réglée en 01-18 [Vitesse de la cabine de l'ascenseur].
0l-20 Diametre de la poulie Définit le diameétre de la poulie de traction pour les calculs de l'unité d'affichage.
ol-21 Ratio de corde Définit le ratio de corde.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1,4: 4:1
ol-22 Ratio de transmission mécanique | Définit le ratio de la transmission installée pour les calculs de l'unité d'affichage.
S1-01 Niveau de Vitesse nulle a I'arrét | Définit la vitesse a laquelle commence I'injection de courant continu (ou le blocage de position) lorsque b7-03 = 0
[Sélection méthode d'arrét = Rampe jusque Arrét] en pourcentage de E1-04 [Fréquence de sortie max].
S1-02 Courant d'injection de CC au Définit la quantité de courant a utiliser pour l'injection de CC au démarrage en pourcentage du courant nominal du
démarrage variateur.
S1-03 Courant d'injection de CC a 'arrét | Définit la quantité de courant a utiliser pour I'injection de CC a I'arrét en pourcentage du courant nominal du
variateur.
S1-04 Temps Inj CC/Bloc de Pos au Définit la durée pendant laquelle le variateur effectuera une injection de courant continu au démarrage. Lorsque 47-02
démarrage = 3 ou 7 [Sélection méthode de commande = CLV ou CLV/PM], ce paramétre définit la durée pendant laquelle le
variateur verrouille la position au démarrage. Ce paramétre est désactivé lorsqu'’il est réglé sur 0.00 s.
S1-05 Temps Inj CC/Bloc de Pos a Définit la durée pendant laquelle le variateur effectuera une injection de courant continu a I'arrét. Lorsque 47-02 = 3

larrét

ou 7 [Sélection méthode de commande = CLV ou CLV/PM], ce paramétre définit la durée pendant laquelle le variateur
verrouille la position a l'arrét. Ce paramétre est désactivé lorsqu'il est réglé sur 0.00 s.
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No Nom Description

S1-06 Délai de déblocage du frein Définit le délai entre le début de I'injection de courant continu/du verrouillage de la position et I'activation d’un jeu de
bornes MFDO pour H2-xx = 50 [Sél Fonction MFDO = Commande de firein] pour desserrer le frein au début de la
course.

S1-07 Délai de fermeture du frein Définit le délai entre le moment ou la vitesse zéro nulle est atteinte, réglé dans S7-01 [Niveau de Vitesse nulle a
l'arrét], et la désactivation d’un terminal MFDO défini pour H2-xx = 50 [Sél Fonction MFDO = Commande de frein]
pour appliquer le frein a la fin de la course.

S1-12 Contacteur de sortie pendant Définit la fonction d’activation automatique d'une borne MFDO définie pour H2-xx = 51 [Commande Contact de

l'auto-ajustement Sortie] lorsque le variateur démarre 1'auto-ajustement.
0: Désactivé, 1: Activé, 2: Activé pendant I'auto-ajustement et le STO

S3-02 Gain de verrouillage de la Définit le niveau de gain 2 pour la fonction de verrouillage de la position. Le verrouillage de la position au démarrage

RUN position 2 au démarrage compense le couple du moteur pour éviter le retour arriére du chariot lorsque le frein est relaché.

S3-03 Gain de verrouillage de la Définit le gain de verrouillage de la position a I'arrét. Le verrouillage de la position a I'arrét compense le couple du

RUN position a l'arrét moteur pour maintenir la position du chariot jusqu’'a ce que le frein soit complétement serré.

B Sélection de la référence de vitesse et sélection de la commande vers le haut/bas

Sélection de la référence de vitesse

Le paramétre b1-01 [Sél de la réf de vitesse 1] définit la source de la référence de vitesse.

Réglage de b1-01

Source de référence

Entrée de la référence de vitesse

0 (par défaut) Console numérique Le variateur utilise le clavier pour entrer la référence de vitesse.
1 Entrée analogique */ Le variateur utilise les borniers MFAI 1, A et A2 pour entrer une référence de fréquence analogique
avec un signal d’entrée de tension ou de courant.
2 Communication en série *2 Le variateur utilise le port de communication en série RS-485 pour entrer la référence de vitesse.
3 Carte optionnelle *2 Le variateur utilise une carte d’option de communication ou une carte d’entrée optionnelle connectée

au variateur pour entrer la référence de vitesse.

*1  Lorsque bI-01 = 1 [Entrée analogique], le variateur régle automatiquement d1-18 = 0 [Mode sél de la réf de vitesse = Mode
multivitessel (d1-01 a 08)].

*2  Lorsque d1-18 = 1 ou 2 [Priorité a la vitesse élevée ou Priorité a la vitesse de mise a niveau], la référence de vitesse entrée depuis
les terminaux MFDI aura la priorité sur les autres références de vitesse.

Sélection de la commande vers le haut/bas
Le paramétre b1-02 [Sélection commande vers le haut/bas 1] définit la source de la commande vers le haut/bas.

Réglage de b1-02 | Source de la commande vers le haut/bas Entrée de la commande vers le haut/bas

0 Console numérique Le variateur utilise le clavier pour entrer la commande vers le haut/bas.

1 (par défaut) Entrées numériques Le variateur utilise les bornes du circuit de commande pour entrer la commande vers le haut/bas.

P q Sélectionnez la méthode d’entrée pour la commande vers le haut/bas avec un paramétre H/-xx.
2 Communication en série Le variateur utilise le port de communication en série RS-485 pour entrer la référence de vitesse.
. Le variateur utilise une carte d’options de communication ou une carte d’entrées optionnelles
3 Carte optionnelle p : e )
connectée au variateur pour entrer la référence de vitesse.
Début du voyage

Pour démarrer 'ascenseur vers le Haut ou vers le Bas, veillez a effectuer les opérations suivantes :

 Sélectionnez une référence de vitesse supérieure a z€ro.
* Fermez les signaux de désactivation de la sécurité aux bornes H1 et H2.
* Définissez un signal de montée ou de descente a la source spécifiée dans b1-02 [Sélection de la commande

Haut/Bas 1].

Arrét du voyage
Le variateur s’arréte lorsque :

* Vous retirez la commande Haut/Bas.

* Vous réglez d1-18 = 1 ou 2 [Mode sél de la réf de vitesse = Priorité a la vitesse élevée ou Priorité a la vitesse
de mise a niveau] et supprimez le signal Haut/Bas ou Vitesse de mise a niveau (HI-xx = 53).

* Vous réglez di1-18 = 3 [Mode multivitesse2 (d1-02 a 08)] et effacez toutes les entrées de vitesse.
» Le variateur de vitesse détecte un défaut. Il existe différentes méthodes d’arrét en fonction des défauts et des

parametres.

* Les Entrées de mise en sécurité sont ouvertes ou un signal de Mise en sécurité est entré. Lorsque I'une de ces
situations se produit, le frein est appliqué immédiatement et la sortie du variateur s’arréte.
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B Séquence de freinage

Figure 3.10 indique la séquence de freinage et les parametres a utiliser pour le réglage.

$1-10 S1-11

[Délai Commande [Délai d'ouverture du

Haut/Bas] Contact de sortie]
b $1-04 ! Vitesse sélectionnée l $1-05 Lo
, Temps Inj CC/Bloc | i Temps Inj CC/Bloc ' '
' de Pos au démarrage] d1-26 i dePosalaref '
| iFreinage Injection de | [Vitesse demise | b
} CC/BIocgage Jde positior] a niveau] ! In]e;’cnon dtﬁ) CQ/?|OC?tge v
! ' __audémarrage ' T | e position a l'arrét |
Vitesse — ! 3\' A
P e ! 1 -~ b
! ' 81-06 | ! $1-01 L8107 | ! !
! ' [Délai de! ! [Niveau de Vitesse ' [Délai de | ! !
rdéblocage nulle al'arrét] fermeture,
1 du frein] | | 1 du frein] ! G
RUN | | i ! ! b
Commande Haut/Bas [T w : \ : 1 -
Commande de frein (H2-xx=50) | | [ ‘ ‘ I Lo
[ Active

Figure 3.10 Séquence de freinage

B Fonction Vérifier le couple de freinage

La fonction Vérifier le couple de freinage vérifie le couple de maintien du frein moteur.

Le variateur regoit le signal du MFDI défini pour Req Cple Frein (HI-xx = 5D) et la commande Haut/Bas du
PLC. Lorsque la commande Haut/Bas est en position ON (fermée) alors que le signal du MFDI défini pour Req
Cple Frein est en position ON (fermé) pendant la détection de la vitesse nulle, le variateur démarre la vérification
du couple de freinage.

Effectuez la vérification du couple de freinage avec une charge de 0 % et le frein fermé. Si l'ascenseur bouge
pendant la vérification, le variateur juge que le frein s'est détérioré, détecte un défaut br4 [Détérioration du Fein],
puis s'arréte.

Remarque:

* Vous ne pouvez utiliser cette fonction que lorsque 47-02 = 3 ou 7 [Sélection méthode de commande = CLV ou CLV/PM].

* Le variateur ne détecte pas le défaut PGo [Perte retour codeur (PG)], SE2 [Erreur Courant de démarrage] ou SE4 [Erreur Réponse du
frein] pendant la vérification du couple de freinage.

*Le variateur désactive cette fonction pendant I'opération de secours ou d'inspection.

Conditions de fonctionnement de la fonction Vérifier le couple de freinage

* Avant de commencer, réglez S5-32 [Appliquer Cple Moteur pdt VCF] comme valeur de référence de
vérification du couple de freinage.

* N’ajoutez pas de poids au chariot de 1'ascenseur.

* Utilisez la commande Haut pour faire fonctionner le variateur.

* Placez I'ascenseur a un étage intermédiaire pour réduire 1'effet du poids sur le céble.

Valeur de réglage de $5-32

Soustrayez le couple tiré par le contrepoids en montée avec une charge de 0 % du couple de freinage requis.
Utilisez cette différence comme valeur pour S5-32.

* (Exemple) Lorsque le couple de freinage requis est de 150 % et que le couple tiré par le contrepoids est de
100 % :
150 % - 100 % = 50 %
S§5-32=50%

1. Lorsque vous utilisez un moniteur du variateur pour vérifier le couple tiré par le contrepoids pour
définirS5-32 :
Effectuez le verrouillage de position (fonctionnement vers le haut) avec le frein ouvert et a 0 % de charge, et
vérifiez la valeur de UI-09 [Référence du couple].

2. Lorsque vous calculez le couple de freinage pour définir S5-32 :
Etant donné que le moteur produit le couple dans la méme direction que le couple de charge TL en
fonctionnement vers le haut avec une charge de 0 %, lorsque le moteur est arrété, le couple de freinage Tb =
couple de charge TL X .
Le couple de freinage pour arréter le moteur (pour arréter l'ascenseur) est le suivant :
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Tb = couple moteur Tm + TL x

Par conséquent, S5-32 (%) = (Tb - TL x 1) / couple nominal du moteur Tmjigo x 100
Remarque:
*TL : couple de charge (couple tiré par le contrepoids) pour un fonctionnement vers le haut avec une charge de 0 %
1 : efficacité de la machine
*Tb : couple de freinage
*Tm : couple du moteur
* Tmjgo: couple nominal du moteur

* (Exemple) Lorsque la charge nominale de I'ascenseur est de 600 kg, a une vitesse de 45 m/min, le couple de
freinage requis est de 31 N'm, I'efficacité de la machine est de 0,6, la vitesse nominale du moteur est de
1750 min-!, et le couple nominal du moteur est de 20,19 N'-m :

Puissance requise P (kW) = 600 kg / 2 x 45 m/min / (6120 x 10,6) = 3,676 kW
Couple de charge TL (N'm) = (60 x 3,676 kW) / (2= x 1750 min-!) x 103 = 20,06 N-m
§5-32=(31 N'm - 20,06 N'm x 0,6) / 20,19 N-m x 100 = 147,4 %

Séquence Vérifier le couple de freinage
H1-xx = 5D [Req Cple Frein] |

Commande vers le haut

H2-xx = 5D [Pendant Vérif Couple de Freinage]

H2-xx = 5E [Vérif Couple de Freinage Terminée]

H2-xx = 0 [En cours de fonctionnement]

H2-xx = 51 [Commande Contact de Sortie]

:

|
, ]
| ]
i ]
5 : I o
il e i : : !
. 1$1-10, 1 1 S1-11 [
H2-xx = 50 [Commande de frein] T ; E OFF ; E : —
Vitesse du moteur T 0 Hz, : ; E : —
. 0mm: ! : , ; ]
Nombre de mouvements du chariot r T T " T . T
A i : Do b
P $5-32 : P b
Référence de couple * . * - T * . . :
' \ ' , S5-33 S5-35 ! S5-34 | , ' H 1 '
| E 1 Verrouillage E ! E 3% de la fréquence 1 E Blocage . E Lo
. ) ! ' ! de position ¢ ' 1 de sortie maximale . ' 1 _de position ! ' -
Référence de vitesse i . : ! 1 ! I ! . . —
., . N ) N H T, H i ,<—>:<—>| i 1 '
(vitesse de sortie apres un démarrage progressif) ; : :N—>S1 04 1C1-01 | : C1-09, S1:05 | : P
Affichage cons numeérique E E E | « brTC » clignotant : « brEnd »clignotant 5 : |
Affichage LED RUN | [Décel : ! ! Marche i 0 ' Interlock |
AN I R B A 5 6 I A
[ T Actve
Figure 3.11 Séquence Vérifier le couple de freinage
Remarque:
»La séquence de freinage apres 'activation de la commande Haut/Bas est la méme que précédemment, mais le variateur ne desserre pas
le frein.

«La fréquence porteuse est fixée a 2 kHz et la méthode PWM est fixée a une modulation triphasée pendant la vérification du couple de
freinage.

«La limite de couple interne pendant la vérification du couple de freinage est la valeur définie dans S5-32 [Appliquer Cple Moteur pdt
VCF].

*Si §5-32 est réglé sur une valeur supérieure a la limite de couple de I'unité, une erreur oPE21 [Err Déf Param Ascenceur] se produira.
* Le variateur effectue en interne 'opération d'arrét d'urgence lorsque la vérification du couple de freinage est terminée.

» Si l'ascenseur se déplace au-dela de la valeur définie dans S5-31 [Mvmt chariot pdt VCF], le variateur détecte un défaut br4
[Détérioration du Frein].

Figure 3.11 est divisé en plages de temps. Tableau 3.9 explique la séquence dans chaque plage de temps.
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Tableau 3.9 Plages de temps pour la séquence Vérifier le couple de freinnage

Plage de

temps Description

Vous devez configurer les bornes H1-HC et H2-HC Arrét de sécurité et vous devez désactiver Mise en sécurité (entrées numériques configurées sur Hl-xx = 8
ou 9)

tl Lorsque la commande Req Cple Frein (HI-xx = 5D) est activée, le terminal MFDO émet le signal Pendant Vérifier le couple de freinage (H2-xx = 5D).

La commande Haut est transmise.

Le variateur attend I'émission du signal Retour Contacteur Moteur N.O. (HI-xx = 56).

© Si le variateur ne regoit pas de retour d'information du contacteur du moteur dans le délai t2, ou si le signal de retour est activé avant que la commande de
contrdle du contacteur n'ait ét¢ émise, un défaut SE1 [Erreur réponse du contacteur moteur] est déclenché. Si vous n'utilisez pas de signal de retour du
contacteur du moteur, le variateur attend que la temporisation de début d'opération définie dans S7-10 [Délai Commande Haut/Bas] soit écoulée avant de passer
a |'étape suivante.

3% Une fois la temporisation réglée sur S1-10 écoulée, le variateur délivre le courant au moteur. Le verrouillage de la position commence.

Le variateur commence a accélérer a la vitesse de vérification du couple de freinage (fixée a 3 %).
t4 *2 *3 %4

Le couple augmente jusqu’a la valeur définie dans S5-32 durant le temps défini dans S5-33 [Temps Montée Rampe Cple Moteur].

t5 *2 *4 Le variateur fonctionne selon les réglages de S5-35 [Durée de fonctionnement VCF] et S5-32 pour vérifier le couple de freinage.

t6 *4 *5 Une fois que le temps défini dans S5-35 s’est écoulé, le couple diminue pendant le temps défini dans S5-34 [Temps Descente Rampe Cple Moteur], et le
variateur décélére jusqu’'a I'arrét. Lorsque le couple de freinage est normal, le variateur émet le signal Veérif Cple Freinage Terminé (H2-xx = 5E)

7 %5 La vitesse du moteur atteint le niveau de vitesse nulle défini dans S7-01 [Niveau de vitesse nulle a l'arrét].
Le variateur maintient le verrouillage de position pendant la durée définie dans S7-05 [Temps Inj CC/Pos Verr a l'arrét].

Apres le délai du contacteur magnétique défini dans S7-11 [Délai d'ouverture du Contact de sortie], le variateur réinitialise la borne de sortie définie pour
Commande Contact de sortie (H2-xx = 51). Vous pouvez maintenant supprimer les Entrées de mise en sécurité et activer la Mise en sécurité.

t8 *5
Lorsque la commande Req Cple Frein (HI-xx = 5D) est mise sur OFF aprés la désactivation de la commande Haut, le signal Pendant Vérif Cple Frein (H2-xx =
5D) et le signal Vérif Cple Freinage Terminé (H2-xx = 5E) sont désactivés.

*1  Pendant la vérification du couple de freinage, la Commande de firein (H2-xx = 50) n’est pas activée car le variateur effectue le
verrouillage de position avec le frein fermé.

*2  Pendant que le variateur fonctionne en mode de vérification du couple de freinage, brTC [Pendant Vérif Cple Frein] clignote sur le
clavier pour indiquer qu’il est en fonctionnement.

*3  Laréférence de vitesse a plusieurs niveaux est désactivée pendant la vérification du couple de freinage.

*4  Laréférence de vitesse sera fixée a 3 % de la vitesse de sortie maximale pendant la vérification du couple de freinage.

*5  Lorsque la vérification du couple de freinage se termine avec succes, « brEnd » clignote sur le clavier. Vous ne pouvez pas faire
fonctionner le variateur a partir du clavier lorsque « brEnd » est affiché.

B Opération d'inspection

Démarrage en mode inspection

Le variateur effectue I'opération d’inspection lorsqu'il regoit un Haut ou Bas alors que 1'une de ces conditions est
remplie :

* Paramétre d1-18 = 0 ou 3 [Mode sél de la réf de vitesse = Mode multivitessel (d1-01 a 08) ou Mode

multivitesse2 (d1-02 a 08)] et vitesse sélectionnée supérieure a d1-28 [Niveau de dét Vitesse de mise a niveau],
mais inférieure a d1-29 [Niveau de dét Vitesse d'inspection].

* Le parametre d/-18 = I ou 2 [Priorité a la vitesse élevée ou Priorité a la vitesse de mise a niveau] et une entrée
numérique programmeée pour HI-xx = 54 [Opéeration d'inspection] sont activés.

Le démarrage de l'inspection utilise les mémes caractéristiques d'accélération, la méme séquence de freinage et la

méme séquence de contacteurs qu'en fonctionnement normal. La fréquence porteuse est réglée sur 2 kHz pendant

l'opération d'inspection, mais vous pouvez utiliser C6-21 [Fréq porteuse pdt Inspection] pour la modifier.

Arrét en mode Inspection

Pour arréter le variateur en mode Inspection, supprimez le signal Haut ou Bas, ou désactivez la référence de

vitesse de 'opération d'inspection (les conditions énumérées pour le démarrage en mode Inspection doivent

devenir fausses).

L'arrét de I'inspection peut utiliser une rampe de décélération, en fonction du réglage de Ci1-15 [Rampe de déc

d'inspection].

* SiCI-15 = 0s, le variateur applique immédiatement le frein, coupe la sortie du variateur et ouvre le contacteur
du moteur.

* Si CI-15 > 0 s, le variateur décélére jusqu’a 'arrét, applique le frein, coupe la sortie du variateur et ouvre le
contacteur du moteur.

€ Dépannage

Si le variateur de vitesse ou le moteur ne fonctionnent pas correctement, regardez la console numérique pour y
trouver les informations sur les défauts et alarmes.
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* Pour les défauts du variateur de vitesse :

— La console affiche le code du défaut.

- et ALM/ERR sur la LED reg d’état s’allument en continu.

— Le variateur de vitesse coupe la sortie et le relais de défaut est activé. Le moteur s’arréte en roues libres

* Pour les alarmes du variateur de vitesse :

— La console affiche le code de I'alarme.

- et ALM/ERR sur la LED reg d'état clignotent.

— Généralement, le variateur de vitesse continuera de faire fonctionner le moteur. Certaines alarmes vous
permettent de sélectionner une méthode d’arrét du moteur.

B Annulation de défaut

—_—

Retirez la cause du défaut ou de l'alarme.

2. Pendant que la console numérique affiche le code d’erreur ou d’alarme, appuyez sur (REMISE A

ZERO) ou sur le clavier.

Ce tableau répertorie les défauts et alarmes les plus fréquents, ainsi que les causes et mesures correctives

possibles.

Vous trouverez la liste compléte des défauts et alarmes dans le manuel technique.

Code Nom Cause Mesure corrective
bb Mise en sécurité Une commande de blocage IGBT externe a été Examiner la séquence externe et la synchronisation de I'entrée de
introduite via I'une des bornes MFDI Sx et la sortie | la commande de blocage IGBT.
variateur s’est arrétée comme indiqué par une
commande blocage IGBT externe.
CrST Remise a zéro impossible Le variateur a regu une commande de remise a zéro | Désactivez la commande Haut/Bas, puis désactivez et rallumez le
d’un défaut pendant qu'une commande Haut/Bas variateur de vitesse.
était active.
dEv Ecart de vitesse La charge est trop importante. Réduisez la charge.
Les rampes d'accélération et de décélération sont Augmentez la valeur définie pour C1-01 a C1-08 [Rampe d’acc/
trop rapides. déc].
Les réglages du niveau de détection de dEv sont Réglez F1-10 [Niv. détect. écart de vitesse] et F1-11 [Délai
incorrects. détect. écart de vitesse].
La charge est bloquée. Examinez la machine.
Le frein d’arrét stoppe le moteur. Relachez le frein d’arrét.
dv3 Détection inversion E5-11 [Décalage impulsion Z codeur] est mal réglé. | Réglez correctement la valeur de AB a E5-11 en fonction des

valeurs indiquées sur la plaque signalétique du moteur.

I1'y a un nouveau codeur ou le sens de rotation du
moteur a changé.

Réalisez un ajustement du codeur.

Une force externe du coté de la charge a fait tourner
le moteur.

* Assurez-vous que le moteur tourne dans le bon sens.

* Identifiez et résolvez les problémes du coté de la charge qui
font en sorte que le moteur tourne du c6té de la charge.

Bruit d’interférence le long du cable du codeur.

Connectez correctement le fil blindé du cable du codeur a la terre.

Le cable du codeur est déconnecté ou mal cablé.

Recherchez les erreurs de cablage ou les cables déconnectés dans
le cablage du codeur et réparez les éventuels probléemes.

Le réglage de F1-05 [Sélection rotation codeur 1]
est opposé au sens de rotation du moteur.

Raccordez correctement le cablage du moteur pour chaque phase
U, V, W).

Le variateur a mal détecté la position du pdle
magnétique du moteur.

Lorsque U6-57 [Val dét pol du péle] < 819, augmentez n8-84
[Courant de détection de polarité]. Consultez le fabricant du
moteur pour obtenir des informations sur les valeurs maximales
de réglage.

n8-84 [Courant de détection de la polarité] est trop
faible.

Augmentez n8-84 par rapport a la valeur par défaut. Consultez le
fabricant du moteur pour obtenir des informations sur les valeurs
maximales de réglage.

Echec de détection de la position du pole

Si vous utilisez un moteur IPM, procédez a un auto-ajustement de
l'injection haute fréquence.

L'option PG ou le codeur c6té moteur est
endommagg.

Réparez le cablage et remettez le variateur sous tension, puis
remplacez la carte PG optionnelle ou la PG si le probléme
persiste.

Le variateur a mal détecté la position du pole
magnétique du moteur.

Lorsque U6-57 [Val dét pol du péle] < 819, réglez n8-84
[Courant de détection de polarité] > réglage par défaut.
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Code Nom Cause Mesure corrective
dv4 Détection prévention inversion Une force externe du coté de la charge a fait tourner | * Assurez-vous que le moteur tourne dans le bon sens.
le moteur.  Identifiez et résolvez les problémes du c6té de la charge qui
font en sorte que le moteur tourne du coté de la charge.

» Désactivez la détection de ce défaut pour les applications qui
font tourner le moteur du c6té de la charge dans le sens opposé
a la référence de vitesse. Le variateur ne détectera pas ce
défaut si F1-19 = 0 [Sélection détect. déviation 4 =
désactivée].

E5-11 [Décalage impulsion Z codeur] est mal réglé. | Réglez correctement la valeur de A® a E5-11 en fonction des
valeurs indiquées sur la plaque signalétique du moteur.

11y a un nouveau codeur ou le sens de rotation du Réalisez un ajustement du codeur.

moteur a changé.

Bruit d’interférence le long du cable du codeur. Connectez correctement le fil blindé du cable du codeur a la terre.

Le céable du codeur est déconnecté ou mal cablé. Recherchez les erreurs de céblage ou les cables déconnectés dans
le cablage du codeur et réparez les éventuels problémes.

Le variateur a mal détecté la position du pole Si la valeur de U6-57 [Val dét pol du péle] est inférieure a 819,

magnétique du moteur. augmentez la valeur définie dans n8-84 [Courant de détection de
polarité]. Consultez le fabricant du moteur pour obtenir des
informations sur les valeurs maximales de réglage.

Le réglage de n8-84 [Courant de détection de Augmentez le parametre n8-84 par rapport a la valeur par défaut.

polarité] est trop bas. Consultez le fabricant du moteur pour obtenir des informations
sur les valeurs maximales de réglage.

Echec de détection de la position du pole Si vous utilisez un moteur IPM, procédez a un auto-ajustement de

I'injection haute fréquence.

La carte PG optionnelle ou 'encodeur c6té moteur | Réparez le cablage et remettez le variateur sous tension, puis
est endommaggé. remplacez la carte PG optionnelle ou la PG si le probléme
persiste.
dvé Sur-secousse ES5-11 [Décalage impulsion Z codeur] est mal réglé. | Réglez correctement la valeur de A6 a E5-11 en fonction des
valeurs indiquées sur la plaque signalétique du moteur.
Bruit parasite dans le cable du codeur. Connectez correctement le fil blindé du cable du codeur a la terre.
Le cable du codeur est déconnecté ou mal cablé. Recherchez les erreurs de cablage ou les cables déconnectés dans
le cablage du codeur et réparez les éventuels problémes.
La carte PG optionnelle ou I'encodeur c6té moteur | Réparez le cablage et remettez le variateur sous tension, puis
est endommaggé. remplacez la carte PG optionnelle ou la PG si le probléme
persiste.
Lorsque 41-02 = 7 [CLV/PM], les données du Reportez-vous a la plaque signalétique ou au rapport de test du
moteur définies dans les paramétres E5-xx moteur et réglez E5-xx/ comme il se doit.
[Réglages moteur PM] sont incorrectes.
dv8 Erreur de détection de la position du | Les caractéristiques du moteur ont été¢ modifiées. * Recommencez la procédure de configuration.
rotor du PM R ] R . + Effectuez I'auto-ajustement stationnaire ou I'auto-ajustement
Les paramétres qui contrdlent la recherche initiale de recherche de pole initial.
de poles sont mal réglés (la configuration est peut-
étre incomplete).
Les paramétres du codeur du moteur sont réglés sur
des valeurs erronées (la configuration est peut-étre
incompléte).
Le frein s'est desserré pendant la recherche de ple | » Examinez la séquence de freinage.
initial ou pendant la perte de puissance. *  Vous devez maintenir le frein serré pendant la recherche de
pole initial et en cas d’interruption de I’alimentation électrique.
Vous ne pouvez pas effectuer de recherche de pole | Utilisez une carte PG optionnelle compatible avec le variateur et
initial sur le moteur. un codeur absolu.
EF Erreur d'entrée de la commande Une commande Haut et une commande Bas ont ét¢ | Examinez la séquence de commandes Haut et Bas et corrigez le
Haut/Bas introduites en méme temps pendant plus de 0,5 s. probléme.
EF3 - EF10 Défaut extérieur (Borne Sx) Le terminal MFDI Sx a causé¢ un défaut externe par | * Trouvez I'appareil qui a causé le défaut externe et supprimez la
le biais d’un dispositif externe. cause.
Défaut externe [HI-xx = 20 a 2F] est réglé sur la * Définissez correctement le MFDI.
borne MFDI, mais la borne n’est pas utilisée.
FrL Référence de vitesse manquante Le variateur a regu une commande Haut/Bas » Examinez les réglages de d1-18 et H1-03 a HI-10 [Sélection
lorsque d1-18 = 1 [Mode sél de la réf de vitesse = de la fonction des bornes S3 a S10] pour vous assurer que la
Priorité a la Priorité a la vitesse élevée], Hl-xx # méthode de sélection de la vitesse choisie s'aligne sur la
53 [Sélection de la fonction MFDI # Vitesse de mise séquence du contrdleur de I'ascenseur.
g," iveau], et quaucune vitesse n'est sélectionnée au |, Agqyrez vous que le contréleur de I'ascenseur est correctement
cmarrage. connecté.

* Assurez-vous que le controleur de I'ascenseur sélectionne
correctement la vitesse.

GF Défaut de masse La surchauffe a endommagé le moteur ou I'isolation | Mesurez la résistance de l'isolation du moteur et remplacez le
du moteur n’est pas satisfaisante. moteur en cas de conduction électrique ou d’isolation inutilisable.
Le cable du circuit principal du moteur est en * Examinez le cable du circuit principal du moteur a la recherche
contact la terre, créant un court-circuit. de dommages et réparer les courts-circuits.

* Mesurez la résistance entre le cable du circuit principal du
moteur et la borne de terre. En cas de conduction électrique,
remplacez le cable.
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Code Nom Cause Mesure corrective

Une augmentation de la capacitance parasite du * Silalongueur de cablage du céble est supérieure a 100 m,

cable et de la borne de terre a provoqué une diminuer la fréquence porteuse.

augmentation du courant de fuite. * Diminuer la capacitance parasite.

11 y avait un probléme avec le matériel du variateur | Remplacer la carte de commande ou le variateur de vitesse. Pour

de vitesse. de plus amples informations sur le remplacement de la carte de

commande, contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche.
LF Perte phase sortie Le céble du circuit principal du moteur est Connectez le cablage du circuit principal du moteur. Corrigez les
déconnecté. erreurs de cablage dans I'alimentation entrant dans le circuit
principal du variateur.

11y a une déconnexion dans I'enroulement de la Si une bobine est déconnectée, mesurez la résistance ligne a ligne

bobine du moteur. du moteur et remplacez le moteur.

Les vis des borniers de sortie du variateur sont Serrez les vis des borniers au couple de serrage adéquat.

desserrées.

Le courant de sortie nominal du moteur est inférieur | Examinez la capacité du variateur ou la puissance du moteur a

a5 % du courant nominal du variateur. appliquer.

Vous essayez d’utiliser un moteur monophasé. Le variateur ne peut pas faire fonctionner un moteur monophasé.

Le transistor de sortie du variateur est endommagé. | * Redémarrez le variateur.

« Sile défaut reste, remplacez la carte de commande ou le
variateur de vitesse. Pour de plus amples informations sur le
remplacement de la carte de commande, contactez Yaskawa ou
votre revendeur le plus proche.

oC Surintensité La charge est trop importante. ¢ Mesurez le courant circulant dans le moteur.

* Remplacez le variateur par un modeéle de plus grande capacité
si la valeur actuelle est supérieure au courant nominal du
variateur.

* Diminuez la charge ou remplacez le variateur de vitesse par un
plus gros afin d’éviter toute modification soudaine du niveau
de courant.

Le céble du circuit principal du moteur est en * Examinez le cable du circuit principal du moteur a la recherche

contact la terre, créant un court-circuit. de dommages et réparer les courts-circuits.

* Mesurez la résistance entre le cable du circuit principal du
moteur et la borne de terre. En cas de conduction électrique,
remplacez le céble.

Un court-circuit ou une fuite de terre a la sortie du « Vérifiez qu'il n’y a pas de court-circuit dans le bornier B1 et

variateur de vitesse a endommagé le transistor de les borniers U/T1, V/T2 et W/T3. Vérifiez qu'il n’y a pas de

sortie du variateur. court-circuit dans les bornes - et les borniers U/T1, V/T2 et W/

* En cas de court-circuit, contactez Yaskawa ou votre revendeur
le plus proche.

La rampe d’accélération est trop rapide. * Calculez le couple nécessaire pendant l'accélération en
fonction de I'inertie de la charge et de la rampe d’accélération
spécifice.

* Augmentez les valeurs définies dans C/-01, C1-03, C1-05, ou
C1-07 [Rampes d’accélération] pour obtenir le couple
nécessaire

* Augmentez les valeurs définies dans C2-01 a C2-04
[Caractéristiques Secousse] pour obtenir le couple nécessaire.

* Remplacez le variateur par un modéle de plus grande capacité.

Le variateur essaie de faire fonctionner un moteur * Examinez la plaque signalétique du moteur, le moteur et le

spécialisé ou un moteur supérieur a la sortie variateur pour vous assurer que le courant nominal du

applicable maximale du moteur. variateur est supérieur au courant nominal du moteur.

* Remplacez le variateur par un modeéle de plus grande capacité.

Les valeurs de la caractéristique U/f sont * Examinez les rapports entre la fréquence du modele U/f et la

incorrectes. tension. Diminuez la tension si elle est trop élevée par rapport
a la fréquence.

* Ajustez E1-04 a EI1-10 [Paramétres modéle U/f]. Pour le
moteur 2, réglez E3-04 a E3-10.

Le gain de compensation de couple est trop Réduisez la valeur définie dans C4-01 [Gain compensation du

important. couple] pour vous assurer que le moteur ne cale pas.

Le variateur a regu une commande Haut/Bas alors Examinez la séquence et entrer la commande Haut/Bas une fois le

que le moteur était en roue libre. moteur complétement & I'arrét.

oL1 Surcharge moteur La charge est trop importante. Réduisez la charge.

Remarque:
Réinitialisez oL ! quand U4-16 [Niveau oL1 moteur] < 100.

Une surcharge s’est produite lors d’'un
fonctionnement a basse vitesse.

* Diminuez la charge lors d’'un fonctionnement a basse vitesse.
* Augmentez la vitesse du moteur.

« Si le moteur tourne fréquemment a basse vitesse, le remplacer
par un moteur plus puissant ou utiliser un moteur dédié¢ a
I'entrainement.

Remarque:

Pour les moteurs a usage général, une surcharge peut survenir
lors du fonctionnement a basse vitesse quand il fonctionne a
un courant nominal inférieur.

L1-01( Protection surcharge moteur (oL1)] est mal
réglé.

Réglez L1-01 comme spécifié par les qualités du moteur pour un
moteur dédi¢ a I'entrainement.
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Code Nom Cause Mesure corrective

Les valeurs du modele U/f ne correspondent pas » Examinez les rapports entre la fréquence du modele U/f et la

aux qualités du moteur. tension. Diminuez la tension si elle est trop élevée par rapport

ala fréquence.

* Ajustez E1-04 a EI1-10 [Paramétres modéle U/f]. Pour le
moteur 2, réglez E3-04 a E3-10. Réduisez la valeur définie
dans E1-08 [Tension valeur moyenne A] et E1-10 [Tension de
sortie minj.

Remarque:
Si les valeurs définies dans E7-08 et E1-10 sont trop basses, la
tolérance de surcharge diminuera a basse vitesse.

Un variateur de vitesse utilise plusieurs moteurs. Réglez L1-01 = 0 [Protection surcharge moteur(oLl) =
Désactivé], connectez le relais thermique a chaque moteur pour
éviter d'endommager le moteur.

La protection thermique électronique fonctionne a Réglez E2-01 [Courant nominal moteur (FLA)] correctement aux

un niveau incorrect. valeurs spécifiées sur la plaque signalétique du moteur.

olL2 Surcharge variateur de fréquence La charge est trop élevée. Réduisez la charge.

Les rampes d’accélération/décélération ou les temps | ¢ Vérifiez les rampes d’accélération/décélération et les

de cycle sont trop rapides. fréquences de marche/arrét du moteur (temps de cycle).

* Augmentez la valeur définie pour C/-01 a CI1-08 [Rampe
d’'acc/déc].

La capacité du variateur de vitesse est trop faible. Remplacez le variateur par un modele de plus grande capacité.

Une surcharge s’est produite lors d'un + Diminuez la charge lors d'un fonctionnement & basse vitesse.

fonctionnement 4 basse vitesse. * Remplacez le variateur par un modéle de plus grande capacité.

ov Surtension La rampe de décélération est trop rapide et I'énergie | « Augmentez les valeurs définies dans C7-02, C1-04, C1-06 et
régénérative renvoyée dans le variateur est trop C1-08 [Rampes de décélération].

Importante. » Connectez une option de freinage dynamique au variateur de

vitesse.

La rampe d’accélération est trop rapide. * Vérifiez que 'accélération soudaine du variateur de vitesse ne

cause pas le probléme.

* Augmentez les valeurs définies dans C/-01, C1-03, C1-05, or
C1-07 [Rampes d’accélération].

* Augmentez la valeur définie dans C2-02 [Temps Secousse en
fin d’'accél.].

La charge du freinage est trop élevée. Connectez une option de freinage dynamique au variateur de
vitesse.

11y a des surtensions dans I'alimentation d’entrée. Connectez une réactance CC au variateur.

Remarque:

Si vous allumez et éteignez les condensateurs d’avancement
de phase et que vous utilisez des convertisseurs a thyristors
dans le méme systéme d’alimentation, il peut y avoir des
surtensions qui augmentent de fagon irréguliére la tension
d’entrée.

La tension d’alimentation est trop élevée. Diminuez la tension d’alimentation pour correspondre a la tension
nominale du variateur.

Le cable du codeur est déconnecté ou mal cablé. Recherchez les erreurs de cablage ou les cables déconnectés dans
le cablage du codeur et réparez les éventuels problémes.

11y a une oscillation du moteur. Ajustez les parameétres n2-02 [Temps 1 du régul de fréq auto] et
n2-03 [Temps 2 du régul de fiéq auto].

Le variateur détecte ov [Surtension] quand 41-02 = | Augmentez la valeur réglée pour n2-03 par incréments de 50 ms.

2 [OLV] et quz.md : _ Remarque:

* Laccélération se termine Vérifiez que le réglage de ce parametre est : n2-02 <n2-03.

» La décélération commence

* La charge change soudainement

oS Survitesse 11y a une surchauffe. Diminuez C5-01 [Gain proportionnel ASR 1] et augmentez C5-02

[Temps intégral ASR 1].

Le niveau de détection de oS est mal réglé. Réglez F1-08 [Niveau de détection survitesse] et F1-09 [Délai de
détection survitesse].

PF Perte phase entrée I1'y a une perte de phase dans la puissance d’entrée | Corrigez toutes les erreurs de ciblage dans I'alimentation

du variateur. électrique du variateur du circuit principal.

Pertes dans le cablage des bornes de puissance Serrez les vis au couple de serrage adéquat.

d’entrée.

La tension d’alimentation du variateur change trop. | * Examinez la tension d’alimentation a la recherche de

problémes.

* Stabilisez 'alimentation d’entrée du variateur de vitesse.

Equilibre insatisfaisant entre les phases de tension. | * Examinez la tension d’alimentation a la recherche de

problemes.

* Stabilisez I'alimentation d’entrée du variateur de vitesse.

 Si la tension d’alimentation est bonne, examinez le contacteur
magnétique du coté du circuit principal pour détecter
d’éventuels problémes.

112

YASKAWA TOMPYEULA7002A LA700 Series Installation and Operation Instruction



3 Francais

Code Nom Cause Mesure corrective
Les condensateurs du circuit principal ont été *  Vérifiez le temps de maintenance du condensateur U4-05
rendus inutilisables. [MaintenanceCondensateur].

e Si U4-05 est supérieur a 90 %, remplacez le condensateur.
Contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche pour de
plus amples informations.

» Examinez la tension d’alimentation & la recherche de
problémes.

* Redémarrez le variateur.

* Sil'alarme persiste, remplacez le circuit imprimé ou le
variateur. Contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus
proche pour de plus amples informations.

PGo Perte retour codeur (PG) Le cable du codeur est déconnecté ou mal cablé. Recherchez les erreurs de cablage ou les cables déconnectés dans
le cablage du codeur et réparez les éventuels problemes.

Le codeur n’est pas alimenté. Examinez I'alimentation électrique du codeur.
Le frein d’arrét stoppe le moteur. Relachez le frein d’arrét.
rF Défaut résistance de freinage La résistance de I'option de freinage dynamique Utilisez une option de freinage dynamique adaptée au modéle et a
connectée au variateur est trop faible. la capacité de charge du variateur.
Un convertisseur régénératif, une unité régénérative | Réglez L8-55 = 0 [Protection transistor DB interne =
ou une unité de freinage est connectée au variateur. | Désactivée].
r Défaut transis. frein. dynamique Le circuit de commande du variateur est * Redémarrez le variateur.
endommagé. * Sile défaut reste, remplacez la carte de commande ou le
L istor de frei . d . variateur de vitesse. Pour de plus amples informations sur le
€ transistor de freinage interne du variateur remplacement de la carte de commande, contactez Yaskawa ou
présente un dysfonctionnement. votre revendeur le plus proche.

SCF Défaut circuit de sécurité Le circuit de sécurité est coupé. Remplacez la carte de commande ou le variateur de vitesse. Pour
de plus amples informations sur le remplacement de la carte de
commande, contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche.

SEI Erreur Réponse du contacteur du 11y a un probléme avec le contacteur du moteur ou | Examinez le contacteur du moteur, les interrupteurs auxiliaires et

moteur I'interrupteur auxiliaire. le cablage du signal de retour du contacteur.

SE2 Erreur Courant de démarrage Le contacteur du moteur est ouvert. Vérifiez que le contacteur ne présente aucun probléme.

SE3 Erreur Courant de sortie Le contacteur du moteur est ouvert. Vérifiez que le contacteur ne présente aucun probléme.

SE4 Erreur de réponse du frein Le contact de retour du frein est défectueux ou le Vérifiez le contact de retour du frein et le cablage.

céblage est incorrect.

Le circuit de commande des freins ne fonctionne Assurez-vous que le frein moteur fonctionne correctement avec

pas correctement. une commande de contrdle du freinage provenant du variateur.

Le contacteur du moteur ou le relais du frein est «  Vérifiez que le contacteur ne présente aucun probléme.

ouvert. * Lorsque S6-07 = I [Fonction Affichage de la réponse des
freins = Activée], vérifiez le contacteur ou le relais du moteur.
En l'absence de probleme, réglez S6-08 = 1 [SE4 Annulation
de défaut = Activé] pour réinitialiser le défaut.

STo Couple de sécurité désactivé Les entrées de mise en sécurité H1-HC et H2-HC * Assurez-vous que le signal de mise en sécurité est transmis par

sont ouvertes. une source externe aux bornes H1-HC et H2-HC.

* Lorsque la fonction de mise en sécurité n’est pas utilisée,
connectez les bornes H1-HC et H2-HC.

Les deux canaux de mise en sécurité sont Remplacez la carte ou le variateur de vitesse. Pour de plus amples
endommagés. informations sur le remplacement de la carte de commande,
contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche.

SToF Couple de sécurité désactivé L'un des deux terminaux H1-HC ou H2-HC a regu * Assurez-vous que le signal de mise en sécurité est transmis par

le signal d’entrée d’arrét de sécurité. une source externe aux bornes H1-HC ou H2-HC.
Le signal d' s darrét de séourite | * Lorsque la fonction de mise en sécurité n’est pas utilisée,
¢ signal dentrée d arrct de sécurit¢ est ma connectez les bornes H1-HC et H2-HC.
raccordé.
Un canal de mise en sécurité a subi des dommages | Remplacez la carte ou le variateur de vitesse. Pour de plus amples
internes. informations sur le remplacement de la carte de commande,
contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche.

€ Instructions de traitement

Eliminez le variateur de vitesse, le matériel d’emballage, la pile et la carte microSD conformément aux les lois et
réglementations régionales, locales et municipales pour ce produit.

Remarque:

*Retirez la pile et la carte microSD de la console numérique avant d’éliminer le variateur de vitesse.

*Yaskawa recommande que les clients détruisent physiquement la carte microSD dans un broyeur ou d’utiliser un logiciel de nettoyage
des données pour vider entiérement la carte.
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B Directive DEEE

Apposé sur ce produit, son manuel ou son emballage, le symbole représentant une poubelle a roulettes indique
qu’il vous faudra le recycler a la fin de sa durée de vie.

Vous devrez alors évacuer ce produit dans un centre de collecte pour le recyclage des appareils électriques et
¢électroniques (EEE). Ne jetez pas le produit avec les déchets usuels.

C€

Figure 3.12 Marquage CE
Le marquage CE indique que le produit est conforme aux normes environnementales et de sécurité en vigueur
dans I'Union Européenne. Les produits fabriqués, vendus ou importés en Union européenne doivent porter le
marquage CE.
Les normes de 1'Union européenne incluent des normes pour les appareils électriques (directive Basse Tension),
des normes pour le bruit électrique (directive CEM) et des normes pour les machines (directive Machines).
Ce produit porte le marquage CE conformément a la directive Basse Tension, a la directive CEM et a la directive
Machines.

€ Normes européennes

Tableau 3.10 Normes harmonisées

Directive européenne Normes harmonisées
Directive basse tension EN 61800-5-1 *!
2014/35/EU
Directive CEM
neenve EN 61800-3 */
2014/30/EU
s . * ENISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
Directive machine K
» CEI/EN 62061 (SIL3 maximum) */
2006/42/EC N
* EN 61800-5-2 (SIL3) */
Limitation de l'utilisation de certaines substances dangereuses (RoHS) «
EN CEI 63000 */
2011/65/EU

*1  Reportez-vous a la Déclaration de conformité de 'UE pour connaitre I'année des normes harmonisées.
Le client doit afficher le marquage CE sur I'appareil final contenant ce produit. Les clients doivent vérifier que le
dispositif final est conforme aux normes de I'UE.

Tableau 3.11 Autres normes applicables

Directive européenne Normes applicables

Directive ErP de 'UE Le variateur de vitesse répond aux exigences d’efficacité IE2 selon le réglement
2009/125/CE européen 2019/1781.

Les pertes et la classe d’efficacité ont été déterminées conformément a la norme
CEI 61800-9-2.

B Conformité a la directive basse tension CE

Ce produit a été testé conformément a la norme CEI/EN 61800-5-1 et respecte la directive CE relative aux basses
tensions.

Les conditions suivantes doivent étre remplies pour que les machines et appareils incorporant ce produit soient
conformes a la directive CE basse tension.

Zone d’utilisation

Installez ce produit dans un endroit ayant une catégorie de surtension III et un degré de pollution de 2 ou moins,
comme spécifié dans la norme CEI/CE 60664.
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Protéger des débris

Lorsque vous installez des variateurs de type ouvert [IP20/UL (modeles : 2xxxxB, 4xxxxB), utilisez un boitier qui
ne laisse aucun matériel indésirable pénétrer dans le variateur, ni par le haut ni par le bas.

Mise a la terre

Le variateur est congu pour étre utilisé dans des réseaux T-N (point neutre mis a la terre).

Lorsque vous utilisez le variateur dans un systéme mis a la terre ou le neutre de 'alimentation et le conducteur de
protection sont communs (TN-C), installez des dispositifs de protection contre les surintensités.

Lorsque vous installez le variateur dans d’autres types de systémes mis a la terre, contactez Yaskawa ou votre
représentant commercial le plus proche pour obtenir des instructions.

Sélection du cablage

Reportez-vous a Wire Selection a la page 363 pour sélectionner les fils corrects pour le cablage du circuit
principal.

Connectez un fusible et un RCM/RCD au cété entrée (c6té primaire)

La protection des circuits du variateur doit étre conforme a la norme CEI/EN 61800-5-1 pour la protection contre
les courts-circuits et le défaut de terre dans les circuits internes. Raccordez les fusibles de protection a semi-
conducteurs et un contrdleur de courant résiduel/dispositif de courant résiduel (RCM/RCD) du c6té de I'entrée
pour protéger le circuit de dérivation. Référez-vous a CE-compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side) a la page
360.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne mettez pas le variateur sous tension et ne faites pas fonctionner de
périphérique immédiatement apres que le variateur de vitesse ait grillé un fusible ou déclenché un RMC/RCD. Attendez au
moins le temps indiqué sur I'étiquette d’avertissement et veillez a ce que tous les voyants indiquent OFF (hors tension).
Ensuite, vérifiez le cablage et les classes des périphériques pour trouver la cause du probléme. Si vous ne connaissez pas la
cause du probleme, contactez Yaskawa avant de mettre votre variateur de vitesse ou les périphériques sous tension. Si vous
ne réglez pas le probléme avant d'utiliser le variateur de vitesse ou les périphériques, cela peut entrainer des blessures graves
ou la mort.

B Directive CEM

Les variateurs avec filtres CEM intégrés (modeles 4xxxC) ont été testés conformément a la norme européenne
EN 61800-3 et sont conformes a la directive CEM.

Utilisez des variateurs avec filtres CEM intégrés ou installez des filtres CEM externes du coté de I'entrée variateur
pour respecter la directive CEM.

Installez un variateur conforme a la directive CEM

Que les variateurs soient des unités simples ou installés dans un dispositif plus vaste, installez les mode¢les de
variateurs 4xxxC selon cette procédure, de maniére a vous conformer a la directive CEM.

1. Installez le variateur sur la plaque métallique de mise a la terre.

2. Cablez le variateur et le moteur.

3. Activez le filtre CEM interne

4. Mettez a la terre le blindage des fils du c6té du variateur et du coté du moteur.

A - Variateur de vitesse D - Conduit métallique
B - 10 m (32.8 ft) maximum E - Cable de mise a la terre
C - Moteur

Figure 3.13 Cablage du variateur et du moteur

YASKAWA TOMPYEULA7002A LA700 Series Installation and Operation Instruction 115



3 Francais

Remarque:
« Utilisez un cable blindé tressé pour le cablage du variateur et du moteur ou faites passer les cables dans un conduit
métallique.

*La longueur maximale du cablage entre le variateur et le moteur est de 10 m (32.8 ft). Le cable doit étre aussi court que
possible.

*Le cable de mise a la terre doit étre aussi court que possible.
» Contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche pour étre conforme aux normes EN 12015 et EN 12016.

5. Utilisez un serre-cable pour relier le cable du moteur a la plaque métallique.

Remarque:
Assurez-vous que le cable de terre respecte les spécifications techniques et les normes de sécurité locales en vigueur.

6. Connectez une réactance CC ou CA pour réduire la distorsion harmonique.

Remarque:

Contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche pour de plus amples informations sur la sélection de la réactance CC
pour étre en conformité avec la norme EN 12015.

Activer le filtre CEM interne

Sur les modéles 4xxxC, placez la ou les vis pour enclencher I'interrupteur en position ON et OFF (sous et hors
tension) le filtre CEM. La ou les vis du commutateur du filtre CEM sont par défaut en position OFF.

Assurez-vous d’appliquer un réseau de mise a la terre symétrique et installez la ou les vis en position ON pour
activer le filtre CEM intégré conformément a la directive CEM.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Coupez I'alimentation électrique au variateur, attendez le temps indiqué sur
I'étiquette d'avertissement et vérifiez que le variateur n'est plus soumis a des tensions dangereuses avant de retirer le capot ou
de toucher les vis du filtre CEM. Si vous touchez les vis alors qu'il y a des tensions dangereuses, cela entrainera des blessures
graves ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT  Risque d’électrocution. Ne pas retirer capots ou les cartes de circuit lorsque le variateur est sous
tension. Toucher les composants internes d’un variateur de vitesse sous tension peut entrainer des blessures graves ou la
mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Raccordez le neutre a la terre sur I'alimentation électrique des modéles de
variateur de vitesse 4xxxC pour vous conformer & la directive CEM avant d’enclencher le filtre CEM. Si vous enclenchez le
commutateur du filtre CEM sur ON (allumer), mais que vous ne mettez pas le neutre a la terre, cela peut entrainer des
blessures graves ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Connectez correctement le cable de terre. Toucher un équipement électrique
non raccordé a la terre peut entrainer des blessures graves ou la mort.

AVIS Pour désactiver le filtre CEM interne, déplacez les vis de ON a OFF, puis serrez-les au couple
spécifié. Si vous retirez completement les vis ou si vous serrez les vis a un couple incorrect, cela peut entrainer une panne du
variateur.

AVIS Déplacez la ou les vis du commutateur CEM en position OFF pour les réseaux qui ne sont pas
symétriquement mis a la terre. Si les vis ne sont pas dans la bonne position, cela peut endommager le variateur.

Assurez-vous d’appliquer un réseau de mise a la terre symétrique et installez la ou les vis en position ON pour
activer le filtre CEM intégré conformément a la directive CEM.
L1

L3 L2

Figure 3.14 Terre symétrique

AVIS Dommages a I'équipement. Lorsque vous utilisez le variateur avec un réseau sans mise a la terre,
avec une mise a la terre a haute résistance ou asymétrique, mettez la ou les vis du filtre CEM en position OFF pour désactiver
le filtre CEM intégré. Si vous ne désactivez pas le filtre CEM intégré, cela risque d’endommager le variateur de vitesse.

Si vous perdez une vis du commutateur de filtre CEM, utilisez Tableau 3.12 pour trouver la vis de remplacement
appropriée et fixez la nouvelle vis au couple de serrage correct.

AVIS Nutilisez que les vis spécifiées dans ce manuel. Si vous utilisez des vis qui ne sont pas approuvées,
cela peut endommager le variateur de vitesse.
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Tableau 3.12 Dimensions des vis et couples de serrage

Couple de serrage
Modele Dimensions des vis 2 9
Nem
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-13

€ Marquage de conformité du Royaume-Uni

UK
CA

Figure 3.15 Marquage UKCA

Informations concernant le fabricant

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (fabricant)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japon
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (contact UE)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Allemagne
http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (contact R.-U.)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, Royaume-Uni

https://www.yaskawa.co.uk/

Le marquage UKCA indique que le produit est conforme aux normes environnementales et de sécurité en vigueur
au Royaume-Uni (Instruments statutaires).

Les produits fabriqués, vendus ou importés en Grande-Bretagne (Angleterre, Pays de Galles et Ecosse) doivent
porter le marquage UKCA.

Les normes britanniques incluent la fourniture des Réglementations (Sécurité) des machines (Equipement) pour
les fabricants de machines, des Réglementations sur la sécurité des équipements électriques (basse tension) pour
les fabricants d’électronique et des réglementations sur la compatibilité électromagnétique (EMC) pour le controle
du bruit.

Ce produit porte la marque UKCA conformément a la Directive sur les machines, a la Directive sur les basses
tensions et a la Directive sur la compatibilité électromagnétique.

Tableau 3.13 Normes désignées

Instruments statutaires Normes désignées

Réglementations sur la fourniture de machines (Sécurité) EN ISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
S.I. 2008 No. 1597 CEI/EN 62061 (SIL3 maximum) */

EN 61800-5-2 (SIL3) */

Réglementations sur le matériel électrique (Sécurité) EN 61800-5-1 */

S.1. 2016 No. 1101

Réglementations sur la compatibilité électromagnétique EN 61800-3 */
S.1.2016 No. 1091

Réglementations sur la limitation de 'utilisation de certaines substances dangereuses EN CEI 63000 */
dans les équipements électriques et électroniques

S.I. 2012 No. 3032

*1  Reportez-vous a la Déclaration de conformité du R-U. pour connaitre I'année des normes désignées.
Le client doit afficher le marquage UKCA sur I'appareil final contenant ce produit. Les clients doivent vérifier que
le dispositif final est conforme aux normes du R-U.

Tableau 3.14 Autres normes applicables

Instruments statutaires Normes applicables
Reglementations sur l’quconception des produits liés a I'énergie et relatives a Le variateur de vitesse répond aux exigences d’efficacité [E2 selon la S.I. 2021 No. 745.
I'Information sur I'énergie Les pertes et la classe d’efficacité ont été déterminées conformément aux exigences de
S.I. 2021 No. 745 la norme CEI 61800-9-2.
117
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B Instructions générales pour I'importation au Royaume-Uni

Ce produit est un produit industriel destiné a étre incorporé et utilisé dans des équipements industriels uniquement
par des professionnels.

Il est congu pour étre intégré aux équipements et aux machines dans lesquels il est incorporé. Pour étre conforme
a la 1égislation frangaise, il peut s’avérer nécessaire de prendre des précautions supplémentaires pour 1'équipement
et la machine. Les instructions relatives a la conformité aux législations britanniques sont les mémes que celles de
la 1égislation de I'UE. Reportez-vous aux précautions décrites dans la 1égislation de 1'UE.

Les manuels les plus récents et autres informations utiles sont publiés sur notre site web.

€ Entrée de mise en sécurité

Cette section présente les précautions nécessaires a 'utilisation de I'entrée de mise en sécurité. Contacter Yaskawa
pour de plus amples informations.

Tableau 3.15 Normes de sécurité et normes unifiées appliquées

Normes de sécurité Normes unifiées

IEC/EN 61508 (SIL3)

Sécurité fonctionnelle | CEI/EN 62061 (SIL3 maximum)

TIEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Sécurité machine ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL )
EMC IEC/EN 61000-6-7
Remarque:

*SIL = Safety Integrity Level (niveau d'intégrité de la sécurité).
*SILCL = Limite de réclamation SIL.
B Spécifications de mise en sécurité

L'entrée de mise en sécurité fournit la fonction d’arrét conforme a I'Arrét couple sir tel que spécifié par la norme
CEI/EN 61800-5-2. L'entrée de mise en sécurité répond aux exigences des normes EN ISO 13849-1 et CEl/
EN 61508. De plus, un affichage d’état de sécurité détecte les erreurs du circuit de sécurité.

Tableau 3.16 Spécifications de mise en sécurité

Fonction Description

* Entrée: 2

Entrée de mise en sécurité (H1, H2)
, . Niveau du signal ON : de 18 a 28 VCC
Entrée/Sortie Niveau du signal OFF : de -4 a +4 VCC

* Sortie: 1
Sortie de l'affichage de sécurit¢ MFDO pour l'affichage du dispositif externe (EDM)

Temps de réponse entre I'ouverture de I'entrée et I'arrét de la sortie du variateur de 3 ms ou moins

vitesse

Temps de réponse depuis 'ouverture des entrées des bornes H1 et H2 jusqu’au . .

fonctionnement du signal de 'TEDM 20 ms ou moins

Temps de mission */ 10 ans 20 ans
Mode de demande de fonctionnement PED = 9.00E-6 PED = 1.79E-5

moins fréquent

Probabilité de défaillance

lf\/[pde de demande de fonctionnement PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E-9
réquent ou mode continu

Niveau de performance e

HFT (tolérance aux pannes matérielles) N=1

Type de sous-systéme Type B

MTTFD Haute (2 681 ans)

DCavg Moyenne (90.53 %)

*1  Paramétre utilisé pour le calcul statistique requis par les normes de sécurité fonctionnelle et qui n’est pas lié a la période de garantie.

Remarque:

EDM = Surveillance des dispositifs externes

PFD = Probabilité de défaillance a la demande

PFH = Probabilité de défaillance dangereuse par heure
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Risque de mouvement soudain. Lorsque vous utilisez la fonction d’arrét de sécurité dans le systeme
de sécurité d’'une machine, réalisez une étude complete des risques du systeme entier pour vous assurer que tous les
composants du systéeme sont conformes aux normes de sécurité applicables. Une application incorrecte de la fonction « Arrét
de sécurité » peut entrainer des blessures graves ou la mort.

Risque de mouvement soudain. Si le circuit de sortie du variateur de vitesse est endommagé et que
la fonction d’arrét de sécurité met la sortie du variateur vers un moteur a aimant permanent (PM) hors tension, le moteur peut
tourner de 180 degrés électriques. Empéchez tout dommage a I'équipement et blessure du personnel dans cette condition. Un
mouvement soudain du moteur peut causer des blessures graves, voire mortelles. Il est possible que du courant circule dans le
bobinage du moteur dans ces conditions.

Risque d’électrocution. Vous ne pouvez pas compter exclusivement sur la fonction d’arrét de sécurité
pour vous prémunir des chocs électriques. Coupez toute alimentation électrique du variateur de vitesse et attendez au moins le
temps indiqué sur I'étiquette d’avertissement avant de retirer les caches de protection. Vérifiez 'absence de tensions
dangereuses dans le variateur avant d’effectuer des travaux d’entretien ou de réparation. Effectuer des travaux sur le variateur
alors qu'il est sous tension et qu’aucun capot ne couvre les circuits électroniques, peut causer des blessures graves ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT = Risque de mouvement soudain. Bien que la fonction d’Arrét de sécurité soit en service, la gravité ou
d’autres forces externes agissant sur I'axe vertical peuvent déplacer le moteur. Une application incorrecte de la fonction « Arrét
de sécurité » peut entrainer des blessures graves ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. N'utilisez pas les signaux de sortie du variateur pour commander
des freins de maintien ou des freins dynamiques externes comme fonction de sécurité. Utilisez un systéeme conforme aux
exigences de la fonction de sécurité. Une application incorrecte de la fonction « Arrét de sécurité » peut entrainer des blessures
graves ou la mort. Les systemes qui utilisent des signaux de sortie du variateur (y compris EDM) pour la sécurité ne sont pas
sars car les signaux de sortie da variateur ne sont pas des composants de sécurité.

A AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Raccorder les entrées de mise en sécurité aux périphériques,
comme spécifié par les exigences de sécurité. Si vous connectez les entrées d’Arrét sécurité de maniere incorrecte, cela peut
provoquer des blessures graves, voire mortelles.

A AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Pour utiliser les entrées Arrét de sécurité, retirez les cavaliers entre
les bornes H1-HC et H2-HC. Un fonctionnement incorrect du circuit Arrét de sécurité peut causer des blessures graves, voire
mortelles.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Lorsque vous effacez l'entrée d’arrét de sécurité, assurez-vous que
la sortie moniteur de I'Arrét de sécurité fonctionne correctement, conformément aux spécifications de la fonction d’Arrét de
sécurité. Une utilisation incorrecte du circuit Arrét de sécurité peut causer des blessures graves, voire mortelles.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Examiner régulierement I'entrée d’arrét de sécurité et toutes les
autres fonctions de sécurité. Un systeme qui ne fonctionne pas correctement peut provoquer des blessures graves, voire
mortelles.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Ne laisser que du personnel autorisé, connaissant parfaitement le
variateur, le manuel d'utilisation et les normes de sécurité, cabler, examiner et mettre a jour I'entrée d’arrét de sécurité. Sile
personnel n’est pas approuveé, cela peut entrainer des blessures graves ou la mort.

AN AVERTISSEMENT | Risque de mouvement soudain. N'utiliser le moniteur d’arrét de sécurité (terminal de sortie
multifonction réglé sur la fonction EDM) que pour surveiller I'état d’arrét de sécurité ou pour rechercher un dysfonctionnement
dans les entrées de l'arrét de sécurité. La sortie de monitorage n’est pas considérée comme une sortie de sécurité. Si vous
utilisez le moniteur d’Arrét de sécurité de maniere incorrecte, cela peut entrainer la mort ou des blessures graves.

Remarque:
*Lorsque vous utilisez un variateur doté d'une fonction de sécurité intégrée, vous devez le remplacer 10 ans aprés la premicére utilisation
en raison du vieillissement des composants électroniques.

*Un maximum de 3 ms s’écoulera entre la coupure aux bornes H1 ou H2 et le passage du variateur de vitesse a I'état Arrét couple sir.
Réglez I'état OFF pour les bornes H1 et H2 pour qu’il soit maintenu pendant au moins 3 ms. Il est possible que le variateur ne puisse
pas passer a 1'état Arrét couple sir si les bornes H1 et H2 sont ouvertes pendant moins de 3 ms.

*Le céblage de I'entrée de mise en sécurité ne doit pas dépasser 30 m (98 ft).

B Utilisation de la fonction d’arrét de sécurité

Circuit de désactivation de sécurité
Le circuit de désactivation de sécurité comporte deux canaux isolés (borniers H1 et H2) qui arrétent les transistors
de sortie. L'entrée peut utiliser I'alimentation interne du variateur de vitesse.

Régler la fonction EDM sur I'un des borniers MFDO [H2-xx = 21 ou 121] pour surveiller I'état de la fonction de
désactivation de sécurité. Ceci est la « fonction de sortie du suivi de désactivation de sécurité ».
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Alimentation électrique du circuit principal

Sortie numérique multifonction ou
sortie du photocoupleur multifonction (H2-xx = 21 ou 121)

)

‘ Circuit de

commande
Relais de §ecurlte ou 24V
PLC avec interrupteur HC 0T
de fonction de sécurité
Sécurité
Retour sortie

H1

-
g@ Bloc de porte 1 |
H2 -
— HE%‘Me porte 2

SN v Module
e d’alimentation

Variateur de vitesse /L J\ /L

Figure 3.16 Exemple de cablage de la fonction de désactivation de sécurité

Activation et désactivation de la sortie variateur (« Arrét couple sir (STO) »)
Reportez-vous a Figure 3.17 pour un exemple de fonctionnement du variateur lorsque le variateur passe de I'état
« Arrét couple str » au fonctionnement normal.

Fréquence —— Le moteur s’arréte en roue libre
de sortie Désactivez la commande Marche
. pour libérer la fonction Sécurité.

N Variateur prét

Commande Marche ; | Arrét
I

de marche 7
1OFF (fonction de
Borne entrée  ON (fonction de sécurité activée) |
H1, H2 sécurité désactivée) !
! |
gortie varialeur " oparation habituelle X Couple de sécurité désactive X Mise en sécurité (pas sécurisé)

Figure 3.17 Fonctionnement de mise en sécurité

Passage du fonctionnement habituel a « Arrét couple siir »
Désactivez (OFF = ouvrir) la borne d’entrée de sécurité H1 ou H2 pour activer la fonction de mise en sécurité.
Lorsque la fonction de mise en sécurité est activée alors que le moteur fonctionne, la sortie variateur et le couple
moteur sont désactivés et le moteur s’arréte toujours en roues libres. Le réglage b1-03 [Sélection méthode d’arrét]
n’a pas d’effet sur la méthode d’arrét.
L’état d’« Arrét couple sir » n’est possible qu'avec la fonction Mise en sécurité. Désactivez la commande Haut/
Bas pour arréter le variateur. La désactivation de la sortie variateur (une condition de mise en sécurité) # « Arrét
Arrét couple siir ».

Remarque:

*Lorsqu'une Rampe jusque arrét est nécessaire pour arréter le moteur, ne coupez pas les bornes H1 et H2 avant que le moteur ne soit
complétement arrété. Cela empéchera au moteur de tourner en roue libre pendant le fonctionnement normal.

* Un maximum de 3 ms s’écoulera entre la coupure aux bornes H1 ou H2 et le passage du variateur de vitesse & 1'état « Arrét couple
str ». Définissez le statut OFF pour les bornes H1 et H2 pendant au moins 3 ms. Il est possible que le variateur ne puisse pas passer a
I'état « Arrét couple siir » si les bornes H1 et H2 sont ouvertes pendant moins de 3 ms.

Passage de « Arrét couple siir » au fonctionnement habituel
L'entrée de sécurité ne sera libérée que s’il n'y a pas de commande Haut/Bas.

e Pendant l'arrét
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Lorsque la fonction de mise en sécurité est déclenchée pendant I'arrét, fermez le circuit entre les bornes H1-HC
et H2-HC pour désactiver I'« Arrét couple str ». Entrez la commande Haut/Bas apres I'arrét correct du variateur.

* En cours de fonctionnement
Si vous déclenchez la fonction de mise en sécurité pendant le fonctionnement, effacez la commande Haut/Bas,
fermez le circuit entre les bornes H1-HC et H2-HC pour désactiver '« Arrét couple sir ». Entrez la commande
Stop, puis entrez la commande Haut/Bas lorsque les bornes H1 et H2 sont activées.

Pour libérer I'état « Arrét couple siir », activez (fermez) les bornes H1 et H2.

Lorsque vous entrez la commande Haut/Bas avant que les bornes H1 et H2 ne soient activées, le fonctionnement

du variateur est différent pour les différents réglages de L8-88 [Mode Fonctionnement de mise en sécurité] :

* Lorsque L8-88 = 0 [Mode 0 (Alarme-On, Prét-Off)], vous devez faire défiler la commande Haut/Bas pour
démarrer le moteur.

* Lorsque L8-88 = 1 [Mode 1 (Alarme-Off; Prét-On)] (par défaut), le variateur démarre le moteur immédiatement
apres la libération de 1'état « Arrét couple sir ».

Lorsque L8-88 = 1, vous pouvez utiliser S6-16 [Sél Redémarrer Mise en sécurité (BB)] pour définir le
comportement du variateur lorsque les bornes H1 et H2 sont activées et désactivées alors que la commande Haut/
Bas reste active.

* Lorsque S6-16 = 0 [Désactivé] (par défaut), le variateur ne redémarre pas et vous devez exécuter la commande
Haut/Bas.

* Lorsque S6-16 = I [Activé], le variateur redémarre immédiatement lorsque les bornes H1 et H2 sont activées.

Fonction de sortie du moniteur de mise en sécurité et affichage de la console numérique

Reportez-vous a Tableau 3.17 pour plus d’informations sur la relation entre I’état du canal d’entrée, 1'état de la
sortie affichage de sécurité et 1'état de sortie du variateur.

Tableau 3.17 Etat du terminal de I’entrée d’arrét de sécurité et du suivi des dispositifs externes (EDM)

. Sortie 1 (H1-HC) ON (Ferme le circuit) ON (Ferme le circuit) OFF (Ouvert) OFF (Ouvert)
Etat du canal d’entrée
Entrée 2 (H2-HC) ON (Ferme le circuit) OFF (Ouvert) ON (Ferme le circuit) OFF (Ouvert)
Bornier MFDO OFF OFF OFF ON
Bornier MFDO (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) Bornier MFDO
(H2oxx = 121) ON ON ON OFF
Bornier I\_IIFDO OFF ON ON ON
Bornier MFDO (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) Bornier MFDO
(H2xx = 158) ON OFF OFF OFF

Etat de la sortie du variateur Mise en Secpl:,lgtt; (Variateur Etat de sécurité (STo) Etat de sécurité (STo) Etat de sécurité (STo)

Affichage cons numérique Normalement affiché SToF (Clignotant) SToF (Clignotant) STo (Clignotant)

LED reg d’état Ready : allumé ALM/ERR : clignotant ALM/ERR : clignotant Ready : clignotant
Registre MODBUS bitC: 0 bitC: 1 bitC: 1 bitC: 0
0020 (Hex.) bitD: 0 bitD: 0 bitD: 0 bitD: 1

Moniteur d’état de la fonction de sécurité

La sortie affichage de sécurité du variateur envoie un signal de retour concernant 1'état de la fonction de sécurité.
La sortie affichage de sécurité est I'un des réglages possibles disponibles pour la borne MFDO. En cas
d’endommagement du circuit de mise en sécurité, un contrdleur (PLC ou relais de sécurité) doit lire ce signal
comme signal d’entrée pour maintenir 'état de « Désactivation slire du couple ». Cela aidera a vérifier I'état du
circuit de sécurité. Reportez-vous au manuel du dispositif de sécurité pour de plus amples informations sur la
fonction de sécurité.

Vous pouvez utiliser les paramétres de la fonction MFDO pour changer la polarité du signal de sortie de
'affichage de sécurité. Reportez-vous a Tableau 3.17 pour les instructions de réglage.

Affichage cons numérique

Si les deux canaux d’entrée sont sur OFF (ouvert), la console numérique fera clignoter STo [Arrét couple siir
(STO)].

Si le circuit de mise en sécurité ou le variateur est endommagg, la console numérique fera clignoter SToF [Défaut
arrét couple siir matériel] lorsqu'un canal d’entrée est OFF (ouvert) et que I'autre est ON (circuit fermé). Lorsque
vous utilisez le circuit de mise en sécurité correctement, la console numérique n’affiche pas SToF.
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Si le variateur est endommagg, la console numérique affiche SCF [Défaut circuit de sécurité] lorsque le variateur
détecte une défaillance dans le circuit de mise en sécurité. Pour de plus amples informations, reportez-vous au
chapitre sur le dépannage.

Validation de la fonction de mise en sécurité
Apres avoir remplacé des pieces ou effectué des opérations de maintenance sur le variateur, connectez tous les
céblages nécessaires pour démarrer le variateur de variateur de vitesse, puis testez I'entrée de mise en sécurité en
suivant les étapes suivantes. Gardez une trace des résultats du test.
Remarque:
Cette validation doit étre effectuée au moins une fois tous les trois mois afin de garantir les valeurs de spécification des paramétres de
sécurité.
1. Lorsque les deux canaux d’entrée sont sur OFF (ouvert), assurez-vous que S7o [Arrét couple siir] clignote sur
la console numérique et que le moteur ne fonctionne pas.

2. Vérifiez I'état ON/OFF des canaux d’entrée et assurez-vous que le MFDO réglé sur la fonction EDM
fonctionne comme indiqué dans Tableau 3.17.
Si un ou plusieurs de ces éléments sont vrais, le statut ON/OFF du MFDO peut ne pas s’afficher correctement
sur la console numérique :

* Réglage de paramétre incorrect.

* Un probléme avec un périphérique externe.

* Le cablage externe présente un court-circuit ou est déconnecté.

* L'appareil est endommaggé.

Trouvez la cause et réparez le probléme pour afficher correctement le statut.

3. Assurez-vous que le signal EDM fonctionne pendant le fonctionnement normal, comme indiqué dans Tableau
3.17.

4 Italiano

€ Informazioni generiche

Non utilizzare il presente manuale in alternativa al Manuale tecnico.

Prodotti e specifiche descritti nel presente manuale e i contenuti del manuale possono cambiare senza preavviso,
per migliorare il prodotto e il manuale stesso.

Verificare di avere sempre a disposizione la versione piu recente del presente manuale. Utilizzare questo manuale
per installare, cablare, impostare e utilizzare correttamente il prodotto.

I1 Manuale tecnico puo essere scaricato dal sito di documentazione di Yaskawa, stampato sul retro della copertina.

€ Qualifiche per l'utente

Yaskawa ha redatto il presente manuale per elettricisti specializzati e ingegneri elettronici con esperienza nelle
operazioni di installazione, regolazione, riparazione, ispezione e sostituzione di parti di inverter CA. Le persone
prive di formazione tecnica, i minorenni, i disabili o le persone con problemi mentali, le persone con problemi di
percezione e i portatori di pacemaker non devono utilizzare o azionare il prodotto.

& Sicurezza

Leggere tutte le precauzioni di sicurezza prima di installare, cablare o azionare l'inverter.

B Descrizione dei segnali di avvertimento

A PERICOLO Questo segnale di avvertimento identifica un pericolo che puo causare lesioni gravi o mortali se non si
prendono le adeguate precauzioni.

A AVWERTENZA  Questo segnale di avvertimento indica un pericolo che puo causare la morte o gravi lesioni se non si
prendono le adeguate precauzioni.

A ATTENZIONE 1/ segnale di avvertimento identifica un pericolo in grado di causare lesioni di media o lieve entita se non
evitato.

AVVISO Questo segnale di avvertimento identifica un messaggio relativo a danni a cose non correlato a lesioni
personali.
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B Istruzioni generali di sicurezza

Yaskawa Electric produce e fornisce componenti elettronici per una vasta gamma di applicazioni industriali. La
selezione e 'applicazione di prodotti Yaskawa ¢ responsabilita del progettista dell'apparecchiatura o del cliente
che assembla il prodotto finale. Yaskawa non sara ritenuta responsabile per le modalita secondo cui i prodotti sono
incorporati nel progetto del sistema finale. In ogni caso, i prodotti Yaskawa non devono essere incorporati in un
prodotto o progetto come esclusiva e unica funzione di controllo della sicurezza. Tutte le funzioni di controllo
sono progettate per rilevare dinamicamente le anomalie e funzionare in sicurezza, senza eccezioni. Tutti i prodotti
progettati per incorporare le parti prodotte da Yaskawa devono essere forniti all'utente finale e includere le
opportune avvertenze e istruzioni relative all'uso e al funzionamento sicuro. Ogni avvertenza Yaskawa deve essere
trasmessa adeguatamente all'utente finale. Yaskawa offre garanzie solo per la qualita dei prodotti, conformemente
agli standard e alle specifiche descritte nel presente manuale. Yaskawa non offre garanzie, sia esplicite o implicite.
Infortuni, danni alla proprieta e perdite di opportunita di business causate da stoccaggio o movimentazione
inadeguati e negligenza o disattenzione sulla parte della propria azienda o del proprio cliente invalideranno la
garanzia Yaskawa per il prodotto.

Nota:

L'inosservanza dei messaggi di sicurezza del manuale puo causare gravi infortuni o la morte. Yaskawa non sara ritenuta responsabile per
infortuni o danni all'apparecchiatura qualora i messaggi di sicurezza siano stati ignorati.
* Leggere con attenzione il presente manuale durante il montaggio, 1'uso e la riparazione degli inverter CA.

*Rispettare ogni avvertenza, precauzione € avviso.
« 1l lavoro deve essere effettuato esclusivamente da personale approvato.
« Installare l'inverter in base alle indicazioni del presente manuale ¢ delle normative locali.

Pericolo di scossa elettrica. Non controllare, collegare o scollegare cablaggi su un inverter alimentato.
Prima delle operazioni di manutenzione, scollegare I'alimentazione verso 'apparecchiatura, quindi attendere almeno il periodo
indicato sull’etichetta di avvertenza. Il condensatore interno rimane carico anche dopo lo spegnimento dell’inverter. L'indicatore
di carica a LED si spegne quando la tensione del bus CC scende al di sotto di 50 Vcc. Quando tutti gli indicatori sono spenti
(OFF), misurare le tensioni pericolose per verificare che l'inverter sia sicuro. Se si eseguono interventi su un inverter alimentato,
si possono verificare lesioni gravi o la morte per scossa elettrica.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Non collegare il cablaggio dell'alimentazione principale ai morsetti del motore
dell'inverter U/T1, V/T2 e W/T3. Collegare il cablaggio dell'alimentazione principale ai morsetti di ingresso del circuito principale
R/L1, S/L2 e T/L3. Un cablaggio errato puo causare lesioni gravi o mortali dovute a incendio.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Non modificare il corpo o i circuiti dell'inverter. Eventuali modifiche apportate
al corpo e ai circuiti dell'inverter possono causare lesioni gravi o mortali, danni all'inverter stesso e I'annullamento della
garanzia. Yaskawa non sara ritenuta responsabile per le modifiche al prodotto apportate dall'utente.

A\ AVWERTENZA  Pericolo di scossa elettrica. Consentire unicamente al personale autorizzato di installare, cablare,
esequire la manutenzione, esaminare, sostituire parti e riparare l'inverter. Il coinvolgimento di personale non autorizzato puo
causare lesioni gravi o mortali.

AN AVWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Mettere sempre a terra il morsetto di messa a terra lato motore. Se
l'apparecchiatura non viene messa a terra correttamente, il contatto con il telaio del motore puo causare gravi lesioni o la morte.

AN AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Evitare di indossare indumenti larghi o gioielli quando si lavora con l'inverter.
Stringere gli indumenti larghi e togliersi di dosso tutti gli oggetti metallici quali, per esempio, orologi o anelli. Indumenti larghi
possono impigliarsi nell'inverter, mentre i gioielli possono condurre elettricita e causare lesioni gravi o mortali.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Sgomberare I'area attorno a inverter, motore e carico da persone e
oggetti prima di avviare I’Auto-Tuning. Durante I’Auto-Tuning, inverter e motore possono avviarsi improvvisamente e causare la
morte o gravi infortuni.

A AWERTENZA  Pericolo di movimento improvviso. Rimuovere tutte le persone e gli oggetti dall'area circostante l'inverter,
il motore e la macchina e fissare le coperture, i giunti, le chiavette dell'albero e i carichi della macchina prima di dare tensione
all'inverter. Se il personale é troppo vicino o se mancano delle parti, puo causare gravi lesioni o morte.

A AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Assicurarsi che I'ascensore non sia occupato quando si eseguono
operazioni di prova dell'ascensore o la configurazione dell'inverter. Se le operazioni di prova dell'ascensore o la configurazione
dell'inverter non sono corrette, I'arresto non corretto della cabina dell'ascensore puo causare lesioni gravi o mortali.

A AVERTENZA | Danni all'apparecchio. Non applicare tensioni errate al circuito principale dell'inverter. Azionare l'inverter
entro i limiti della tensione di ingresso indicati sulla targhetta identificativa dell'inverter. Tensioni pit elevate della tolleranza
consentita indicata sulla targhetta identificativa possono causare danni all'inverter.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Non collocare materiali infiammabili o combustibili sopra l'inverter e non installare
linverter vicino a materiali infiammabili o combustibili. Fissare l'inverter a metalli o ad altri materiali non infiammabili. | materiali
infammabili e combustibili possono provocare incendi e causare lesioni gravi o la morte.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Serrare tutte le viti dei morsetti alla corretta coppia di serraggio. | collegamenti
allentati o eccessivamente serrati possono causare il funzionamento errato o danni all'inverter. | collegamenti errati possono
causare altresi la morte o gravi infortuni dovuti a incendi.
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AN AVVERTENZA | Pericolo di incendio. Serrare le viti secondo I'angolazione specificata nel presente manuale. Se le viti
vengono serrate con un‘angolazione diversa da quella specificata, € possibile che i collegamenti risultino allentati e che la
morsettiera venga danneggiata, o che si inneschi un incendio con conseguenti lesioni gravi o mortali.

AN AVVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Non provocare un cortocircuito sul circuito di uscita dell’inverter. Un
cortocircuito al circuito di uscita puo causare lesioni gravi o mortali.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Se nel conduttore protettivo di messa a terra e presente un componente CC,
l'inverter pud causare una corrente residua. Dovendo utilizzare un dispositivo di protezione o monitoraggio azionato da corrente
residua per protezione contro il contatto diretto o indiretto, utilizzare sempre un dispositivo di monitoraggio corrente residua/a
corrente residua (RCM/RCD) di tipo B, come specificato da IEC/EN 60755. Se non si utilizza il RCM/RCD corretto, si possono
verificare lesioni gravi o mortali.

AN AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Prima di attivare il filtro EMC, collegare a terra il punto neutro
sull'alimentazione elettrica dei modelli di inverter 4xxxC secondo la direttiva EMC. Se si attiva il filiro EMC ma non si mette a
terra il punto neutro, si possono verificare lesioni gravi o mortali.

AN AVVERTENZA | Pericolo di schiacciamento. Esegquire i test del sistema per accertarsi che l'inverter funzioni in modo
sicuro dopo averlo cablato e aver impostato i parametri. Se non si eseguono i test di sistema, si possono verificare danni
all'apparecchiatura e lesioni gravi o mortali.

AN AWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Non riaccendere immediatamente l'inverter o azionare i dispositivi periferici
dopo il salto di un fusibile o lo scatto di un RCM/RCD. Attendere almeno il tempo specificato sull'etichetta di avvertenza e
verificare che tutte le spie siano spente. Successivamente, verificare i valori nominali di cablaggi e dei dispositivi periferici, per
trovare la causa del problema. Se non si conosce la causa del problema, contattare Yaskawa prima di attivare l'inverter o i
dispositivi periferici. Se il problema non viene risolto prima di utilizzare l'inverter o le periferiche, si possono verificare lesioni
gravi o mortali.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Installare una protezione da corto circuito sufficiente sul ramo del circuito, secondo
quanto specificato dalle norme in vigore e nel presente manuale. L’inverter € adatto per circuiti che erogano al massimo 31,000
Ampere simmetrici RMS, 240 VVca massimo (classe 200 V), 480 Vca massimo (classe 400 V). Un’errata protezione del ramo del
circuito contro i corto circuiti puo causare lesioni gravi o mortali.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Rimuovere l'isolamento dalle estremita dei fili di collegamento alla lunghezza
indicata in "Lunghezza di spelatura dei fili". Se si schiaccia l'isolamento dei terminali dei fili, si possono provocare lesioni gravi o
morte per incendio.

AN AVVERTENZA | Pericolo di incendio. Al termine del cablaggio, accertarsi che non vi siano fili allentati o sfilacciati
nell'anima del filo. Fili allentati o sfilacciati nell'anima del filo possono creare un cortocircuito e causare gravi lesioni o morte per
scosse elettriche o incendi.

A ATTENZIONE  Pericolo di schiacciamento. Serrare le viti del coperchio dei morsetti e mantenere il telaio in posizione di
sicurezza mentre si sposta l'inverter. La caduta dell’inverter o dei coperchi puo causare lesioni moderate.

A ATTENZIONE  Pericolo di ustioni. Non toccare il dissipatore di calore dell'inverter mentre e ancora caldo. Spegnere
linverter, attendere almeno 15 minuti, poi verificare che il dissipatore di calore sia freddo prima di sostituire le ventole di
raffreddamento. Se si entra in contatto con un dissipatore di calore dell'inverter ancora caldo, esiste il rischio di ustioni.

AVVISO Danni all’'apparecchio. Osservare le corrette procedure relative alle scariche elettrostatiche (ESD)
quando si entra in contatto con l'inverter e le scheda di circuito. Se non si seguono le procedure, si possono verificare danni da
scarica elettrostatica alla circuiteria dell’inverter.

AVVISO Non interrompere il collegamento elettrico tra l'inverter e il motore mentre l'inverter sta erogando
tensione. La sequenzializzazione errata delle apparecchiature puo causare danni all'inverter.

AVVISO Danni all'apparecchio. Non sottoporre l'inverter a un test della tensione o usare un megaohmetro o un
isolamento megger sull'inverter. Questi test possono danneggiare l'inverter.

AVVISO Non azionare inverter o apparecchiature collegate che presentino parti danneggiate o mancanti. Si
possono verificare danni all'inverter e alle apparecchiature collegate.

AVVISO Pericolo di incendio. Installare un fusibile e un'attrezzatura per il monitoraggio/rilevamento della corrente
residua (RCM/RCD). Se non si installano questi componenti, si possono causare danni all'inverter e alle apparecchiature
collegate.

Danni all'apparecchio. Prima di collegare un‘opzione di frenatura dinamica all'inverter, assicurarsi che il
personale qualificato legga e rispetti il Manuale di installazione del modulo di frenatura e della resistenza di frenatura
(TOBPC72060001). Se il manuale non viene letto e osservato o se il personale non é qualificato, si possono verificare danni
all'inverter e al circuito frenante.

AVVISO Dopo l'installazione dell'inverter e il collegamento dei dispositivi periferici, verificare che tutti i
collegamenti siano corretti. Collegamenti errati possono danneggiare l'inverter.

AVVISO Non collegare condensatori di rifasamento, filtri antidisturbo LC/RC o interruttori differenziali (RCM/RCD)
al circuito del motore. Se si collegano questi dispositivi ai circuiti di uscita, si possono verificare danni all'inverter e alle
apparecchiature collegate.
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AVVISO Utilizzare un motore per uso inverter con isolamento rinforzato e avvolgimenti applicabili per I'uso con un
inverter in CA. Se il motore non ha un'adeguata classe di isolamento, puo causare un cortocircuito o un guasto di terra dovuto al
deterioramento dell'isolamento.

Nota:
*Non utilizzare cavi non schermati per il cablaggio di controllo. Utilizzare doppini intrecciati schermati e mettere a terra la schermatura
sul morsetto di terra dell'inverter. Un cavo non schermato puo causare interferenze elettriche e prestazioni del sistema scadenti.

*Non collocare in prossimita dell'inverter dispositivi che irradiano forti onde elettromagnetiche, ad esempio trasmettitori radio. Se si
utilizzano questi dispositivi vicino all'inverter, questo puo funzionare in modo errato.

B Uso previsto

L'inverter ¢ un'apparecchiatura elettrica per uso commerciale che controlla la velocita e la direzione di rotazione
di un motore. Non utilizzare l'inverter per qualsiasi altro scopo.

1. Leggere attentamente il Manuale tecnico.

2. Leggere tutte le precauzioni di sicurezza prima di installare, cablare o azionare l'inverter.

3. Quando si installa l'inverter, cablarlo e eseguire la messa a terra secondo tutte le norme e le precauzioni di
sicurezza applicabili.

4. Verificare di aver installato correttamente tutti i componenti e i coperchi di protezione.
5. Assicurarsi di utilizzare l'inverter nelle condizioni ambientali specificate.
Nota:

Questo prodotto non ¢ progettato e fabbricato per I'uso in macchine o sistemi di supporto alle funzioni vitali.

A\ AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Non modificare il corpo o i circuiti dell'inverter. Eventuali modifiche apportate
al corpo e ai circuiti dell'inverter possono causare lesioni gravi o mortali, danni all'inverter stesso e I'annullamento della
garanzia. Yaskawa non sara ritenuta responsabile per le modifiche al prodotto apportate dall'utente.

B Esclusione di responsabilita

Yaskawa non si assume alcuna responsabilita per danni al prodotto, a attrezzature o a persone nel caso in cui il
prodotto sia utilizzato diversamente da quanto specificato in Uso previsto a pagina 125.

4 Controllo del numero di modello e della targhetta identificativa

B Ricezione dell'inverter
Alla ricezione dell'inverter, esaminare gli elementi seguenti:

* Controllare la presenza di danni sull'inverter. Contattare immediatamente lo spedizioniere se l'inverter ¢
danneggiato. La garanzia Yaskawa non copre danni dovuti alla spedizione.

* Esaminare il numero del modello di inverter, controllando di avere ricevuto il modello corretto. Esaminare il
numero del modello nella sezione "MODEL" della targhetta identificativa dell'inverter, controllando di aver
ricevuto il modello corretto.

* In caso di ricezione di un prodotto errato o difettoso, contattare Yaskawa o il rappresentante commerciale pit
vicino.
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B Targhetta identificativa

/ N
cie : LATOXXXXXXXX REV A
L oeL:~ CIPR-LATOXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Uin AC3PH 380 - 480V
DC513- 679V
| AC3PH 10.3A
K ————| | INPUT DC 12.6A
F 50/60Hz
U AC3PH0 - 480V
Pmot 4.0kW
[
iy ACRHBIA
(1 50°%ED) (AC3PH 11.54)
F 0-200Hz
I———] ON : 6W3050-2-100 MASS : 38k8
H ————| SN JOOB5XXxxxxxxxx PRG : 0101
FRONT :IP20 WA
G BACKSIDE - IP20/TYPE1_ENCLOSURE g’% =
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C Ela‘uﬁﬂ
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE IN JAPAN D
S 2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan )

A - Revisione hardware G - Grado di protezione
B - Peso H - Numero di serie
C - Versione software dell'inverter |- Numero lotto

D - Indirizzo della sede centrale di J - Specifiche uscita
Yaskawa Electric Corporation K - Specifiche ingresso

E - Standard di accreditamento L - Modello di inverter
F - Temperatura dell'aria circostante

Figura 4.1 Esempio informazioni targhetta identificativa

B Corrente nominale d'uscita

Tabella 4.1 e Tabella 4.2 forniscono i valori della corrente nominale d'uscita.

Nota:
*Questi valori della corrente d'uscita sono applicabili agli inverter funzionanti alle specifiche standard.

*Ridurre la corrente in applicazioni che aumentano la frequenza portante.

Tabella 4.1 Classe 200 V CA Trifase

Uscita massima applicabile del Corrente nominale d'uscita continua o e ®
Modello e or ] 50% corrente d'uscita ED */
KW A A
2022 3.7 15.3 219
2031 5.5 21.9 31.3
2041 7.5 28.9 41.3
2059 11 41.1 58.8
2075 15 52.5 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0
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Uscita massima applicabile del

Corrente nominale d'uscita continua
*]

50% corrente d'uscita ED */

Modello motore
kW A a
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8

*1  Questi valori presuppongono che non vi sia riduzione della frequenza portante.

Tabella 4.2 Classe 400 V CA Trifase

Modello

Uscita massima applicabile del
motore

Corrente nominale d'uscita continua
*]

50% corrente d'uscita ED */

kW A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 55 13.0 18.5
4023 75 15.8 25
4030 1 210 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 185 34.1 488
4056 2 394 56.3
4075 30 525 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 1138
4140 55 98.0 140.0
4188 75 1313 187.5
4225 90 1575 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 275 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1  Questi valori presuppongono che non vi sia riduzione della frequenza portante.

B Contenuto dell'etichetta di avvertenza e posizione

L'etichetta di avvertenza si trova nella posizione indicata in Figura 4.2. Utilizzare l'inverter secondo quanto
specificato dalle presenti informazioni.
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A WARNING Hot surfaces.
- ; Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.
Read manual before installing. Wait 5 minutes for Failure to obey can cause damage.
capacitor discharge after removing power and opening Remove the keypad and the keypad
the manual switch between the drive and motor. connector before removing or
attaching the drive front cover.
A\ AVERTISSEMENT S
Dessus et cotés du boitier peuvent
Risque de choc électrique_ devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé 'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.
/*

(2]

A - Etichetta di avvertenza

Figura 4.2 Contenuto dell'etichetta di avvertenza e posizione

Per visualizzare le avvertenze senza lingua specifica, utilizzare l'etichetta di avvertenza con pittogramma fornita
con l'inverter. Se si utilizza 'etichetta di avvertenza con pittogramma, l'inverter potrebbe non essere conforme agli
standard UL.

* Etichetta di avvertenza con pittogramma (A): Applicare l'etichetta nella posizione dell'etichetta di avvertenza
indicata in Figura 4.2.

* Etichetta di avvertenza Superfici calde (B): Applicare I'etichetta nella parte superiore o sul fianco dell'inverter.

Tabella 4.3 Etichette di avvertenza con pittogramma

Modelli: 2022 - 2354, 4012 - 4325 Modelli: 2432, 2519, 4380

400-146-289-001

- 5mm

[mporter in EU:
“s‘ YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
,l Importer in UK:
e, . YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom
~ == 5min ‘
Importer in EU: ‘
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany N A
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd, 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

B

Figura 4.3 e Tabella 4.4 spiegano il significato di ogni pittogramma.
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A S A A

Figura 4.3 Tipo di pittogramma

Tabella 4.4 Descrizione di ogni pittogramma

Pittogramma Descrizione
A AVVERTENZA
B Leggere il manuale prima di installare l'inverter.
c Rischio di scossa elettrica.
Attendere 5 minuti affinché il condensatore si scarichi dopo aver disinserito I'alimentazione e aver aperto l'interruttore manuale fra l'inverter e il motore.
D Superfici calde. Le superfici in alto ¢ laterali possono surriscaldarsi. Non toccare.

€ Panoramica tastierino

B Componenti e funzioni del tastierino

‘ Vista frontale/laterale ‘ ‘ Vista posteriore

A B C K L

MQDEL: l‘!!!lll‘l‘"llIH@ €
REV: ¢

LO/RE

Figura 4.4 Tastierino
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Tabella 4.5 Componenti e funzioni del tastierino

Sim .
bolo Nome Funzione
» Siaccende a indicare che l'inverter sta azionando il motore.
» I LED si spegne quando l'inverter si ferma.
* Lampeggia per mostrare che:
— L'inverter sta decelerando per fermarsi.
— L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu con riferimento velocita a 0 Hz, ma l'inverter non ¢ impostato per il controllo velocita
Zero.
LED RUN
A - » Lampeggia velocemente per mostrare che:
RUN — L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu dai morsetti MFDI e sta passando in modo REMOTO mentre ora ¢ in modo LOCALE.
p;
— L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu dai morsetti MFDI mentre non era in Modo inverter.
— L'inverter ha ricevuto un comando di arresto d'emergenza.
— La funzione di sicurezza disattiva l'uscita dell'inverter.
. &@sror . . .
— E stato premuto sul tastierino mentre l'inverter sta operando in modo REMOTO.
» Siaccende quando l'inverter rileva un'anomalia.
* Lampeggia quando l'inverter rileva:
LED ALM — Allarme
B =
ALM — Errori di funzionamento
— Un'anomalia o un allarme durante I'Auto-Tuning
* La spia si spegne durante il funzionamento regolare dell'inverter. Non sono stati rilevati allarmi o anomalie.
C Slot scheda microSD Punto di inserimento per una scheda microSD.
Tasti funzione 11 menu visualizzato sul tastierino imposta le funzioni per i tasti funzione.
F1,F2,F3 Il nome di ogni funzione si trova nella meta inferiore della finestra del display.
D
Acceso: il tastierino controlla il comando Su/Giu (modo LOCALE).
OFF (spento): il morsetto del circuito di controllo o il dispositivo di trasmissione seriale controlla il comando Su/Giu (modo REMOTO).
LED LO/RE Nota:
E * LOCALE: utilizzare il tastierino per far funzionare I'inverter. Utilizzare il tastierino per trasmettere i comandi Su/Giu e Stop e il
comando di riferimento di velocita.
* REMOTO: utilizzare i morsetti circuito di controllo o la trasmissione seriale per far funzionare l'inverter. Utilizzare la sorgente del
riferimento di velocita inserita in b1-01 [Selezione riferimento velocita 1] e la sorgente del comando Su/Giu selezionata in b/-02
[Selezione comando Su/Giu 1].
Commuta il controllo dell'inverter per il comando Su/Giu e il riferimento di velocita tra tastierino (LOCALE) e sorgente esterna
(REMOTO).
Tasto di selezione LO/RE Nota: . . . o . . . . .
F « Il Tasto Selezione LOCALE/REMOTO continua a rimanere abilitato dopo che l'inverter si ¢ arrestato in Modo inverter. Se si rende
LORE necessario impedire che l'applicazione passi da REMOTO a LOCALE, perché avrebbe ripercussioni negative sulle prestazioni di
sistema, impostare 02-01 = 0 [Selezione funzione tasto LO/RE = Disabilitato] per disabilitare LORE §
* L'inverter non commuta tra LOCALE ¢ REMOTO quando riceve il comando Su/Giu da una sorgente esterna.
Interrompe il funzionamento dell'inverter.
Nota:
Tasto STOP
G ©@stop . " - "
@sTorP Premere per arrestare il motore. Cio vale anche quando ¢ attivo un comando Su/Giu (modo REMOTO) da una sorgente
STOP
comando Su/Giu esterna. Per disabilitare la priorita del 7 impostare 02-02 = () [Selezione funzione tasto STOP =
Disabilitato].
Tasto freccia sinistra * Sposta il cursore a sinistra.
* Ritorna alla schermata precedente.
Tasto freccia su/Tasto * Scorre su 0 git per mostrare la voce successiva o la voce precedente.
freccia git * Seleziona i numeri del parametro e aumenta o riduce i valori di impostazione.
/7
H .
Tasto freccia destra * Sposta il cursore a destra.
(RESET) * Passa alla schermata successiva.
» Resetta l'inverter per resettare un'anomalia.
Tasto ENTER * Inserisce valori e impostazioni del parametro.
* Seleziona le voci di menu per lo spostamento tra le schermate del tastierino.
* Seleziona ogni modo, parametro e valore impostato.
Avvia l'inverter in modo LOCALE.
Tasto RUN Avvia il funzionamento in modo Auto-Tuning.
Prima di utilizzare il tastierino per azionare il motore, premere RO sl tastierino per impostare l'inverter in modo LOCALE.
J Morsetto USB Per regolazioni di fabbrica
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Sim n
bolo Nome Funzione

K Connettore RJ-45 Si collega all'inverter utilizzando un connettore RJ-45 a 8 pin dritto tramite cavo di prolunga UTP CAT5e o il connettore del tastierino.

) Rimuovere questo coperchio per inserire o sostituire le batterie dell'orologio.
Coperchio della batteria Nota:
L . ota:
generatore di . . . . N .
: . « Fornire la batteria del generatore di temporizzatore. Non ¢ compresa nel tastierino.
temporizzazione
* Per ulteriori informazioni sul tipo corretto di batteria e sulla procedura di installazione, consultare il Manuale tecnico.
Mostra il numero di modello del tastierino e ulteriori informazioni
M Nota:

Targhetta identificativa

« "REV" identifica la versione hardware e software del tastierino.
« "FLASH" identifica la versione della flash memory.

B Indicatore LED di stato

L'anello di stato LED sul coperchio dell'inverter visualizza lo stato operativo dell'inverter.

oo
o O
oo
A
=V D\
— %
| —|
READY
2
5
A - ALM/ERR C- RUN
B - READY
LED Stato Descrizione
Tlluminato L'inverter rileva un'anomalia.
L'inverter rileva:
* Unallarme
. N * Un errore di impostazione del parametro oPE
A ALM/ERR Lampeggiante */ . )
* Un errore di Auto-Tuning
Nota:
I LED si accende identificando un'anomalia se I'inverter rileva un'anomalia e un allarme contemporaneamente.
OFF Non sono presenti anomalie o allarmi dell'inverter.
Tlluminato L'inverter ¢ in funzione o ¢ pronto per l'uso.
Lampeggiante */ L'inverter ¢ in modo STo [Coppia sicura OFF].
Lampeggiante veloce |La tensione dell'alimentazione del circuito principale ¢ caduta e l'inverter ¢ alimentato solo dall'alimentazione esterna da
*]
B READY
* L'inverter rileva un'anomalia.
* Non sono presenti anomalie e I'inverter ha ricevuto un comando Su/Git, ma non puo funzionare. Per esempio in
OFF
E 3
modo Programmazione o quando RUN lampeggia.
[luminato L'inverter funziona regolarmente.
* L'inverter sta decelerando per fermarsi.
L . ] * L'inverter ha ricevuto un comando Su/Git con riferimento velocita a 0 Hz, ma I'inverter non ¢ impostato per il
ampeggiante T
controllo velocita zero.
* L'inverter ha ricevuto un Comando frenata iniezione CC.
* L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu dai morsetti MFDI e sta passando in modo REMOTO mentre ora ¢ in
C RUN modo LOCALE.
* L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu dai morsetti MFDI mentre non era in Modo inverter.
Lampegglﬁ]nte veloce |+ [ inverter ha ricevuto un comando Arresto d'emergenza.
* La funzione di sicurezza disattiva l'uscita inverter.
. ®@stor . . .
* L'utente ha premuto sul tastierino mentre l'inverter sta operando in modo REMOTO.
OFF Motore fermo.
*1  Per la differenza tra "lampeggiamento” e "lampeggiamento veloce", fare riferimento a Figura 4.5.
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1s R
. | ON L ON
Lampeggiante i ! i i
. ON ON ON ON
Lampeggiando
veloce

Figura 4.5 Stati di lampeggiamento LED

Velocita di uscita inverter

. ' RUN 1 ! TRUN |
/ durantela{;i/sto |: :,STOP | ‘|—| STOP
b ‘ ‘ | |
Impostazione velocita —O% T | | l —
LED RUN | oFf ] ON [Tamees | oFF [ “amee| oFF |

Figura 4.6 Relazione tra LED RUN e funzionamento dell'inverter

B Modo tastierino e visualizzazioni del menu
Nota:

* Alimentare l'inverter con le impostazioni predefinite per visualizzare la schermata di configurazione iniziale. Premere [Home]
per visualizzare la schermata HOME.
—Selezionare [No] dall'impostazione [Mostra scherm config iniziale] per non visualizzare la schermata di configurazione iniziale.

* Premere @ dalla schermata Home per visualizzare i monitor dell'inverter.

* Premere @ per impostare d/-01 [Riferimento 1] quando la schermata Home visualizza UI-01 [Riferimento di velocita] nel modo
LOCALE.

« 11 tastierino visualizza [Pronto] quando l'inverter ¢ in Modo inverter. L'inverter ¢ pronto ad accettare un comando Su/Giu.

*Impostare b1-08 [Selez Su/Gin in modo PRG] per accettare o respingere un comando Su/Giu da una fonte esterna durante il Modo di
programmazione.
—Impostare b1-08 = 0 [Ignorare RUN durante programm.] per respingere il comando Su/Giu da una fonte esterna durante il Modo di
programmazione (opzione predefinita).

—Impostare b1-08 = 1 [Accettare RUN durante programm.] per accettare il comando Su/Giu da una fonte esterna durante il Modo di
programmazione.

—Impostare b1-08 = 2 [Consenti program solo da fermo] per impedire il passaggio dal Modo inverter al Modo di programmazione con
l'inverter in funzione.

Tabella 4.6 Modo inverter, schermate di menu e funzioni

Modo Schermata menu Funzione
Param. person. utente Mostra i Parametri utente.
Modo di Parametri Modifica le impostazioni del parametro.
programmazione
Parametri modificati/Registro anomalie Mostra i parametri modificati e la cronologia delle anomalie.
Modo inverter Monitor Imposta la visualizzazione degli elementi monitor.
Auto-Tuning Esegue il tuning automatico dell'inverter.

. .. » Imposta i registri dati e la retroilluminazione.
Strumenti diagnostici R . L. i .
Modo di * Esegue il troubleshooting della direzione di rotazione.

prografimazione Backup/Ripristino param. Salva i parametri sul tastierino come backup.

. s * Modifica le impostazioni iniziali.
Configurazione iniziale

» Utilizza la procedura guidata di configurazione per impostare i parametri base.

& Installazione meccanica

A\ AVERTENZA | Pericolo di incendio. Non collocare materiali infiammabili o combustibili sopra l'inverter e non installare
inverter vicino a materiali infammabili o combustibili. Fissare l'inverter a metalli o ad altri materiali non infiammabili. | materiali
infammabili e combustibili possono provocare incendi e causare lesioni gravi o la morte.

A ATTENZIONE  Pericolo di schiacciamento. Serrare le viti del coperchio dei morsetti e mantenere il telaio in posizione di
sicurezza mentre si sposta l'inverter. La caduta dell’inverter o dei coperchi puo causare lesioni moderate.

AVVISO Non permettere che oggetti indesiderati, quali trucioli metallici o pezzi di filo, cadano nell'inverter durante
la relativa installazione. Collocare un coperchio temporaneo sopra l'inverter durante l'installazione. Rimuovere il coperchio
temporaneo prima dell'avviamento. Oggetti indesiderati all'interno dell'inverter possono causare danni all'inverter stesso.
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Nota:
* Installare I'inverter secondo quanto specificato dalle linee guida EMC. Se non si rispettano le linee guida EMC, si possono verificare
malfunzionamenti e danni ai dispositivi elettrici.

* Non posizionare dispositivi periferici dell'inverter, trasformatori o altri apparecchi elettronici vicino all'inverter. Schermare 1'inverter
dalle interferenze elettriche, qualora i componenti debbano stare vicino all'inverter. Le interferenze elettriche possono causare il
malfunzionamento dell'inverter o dei dispositivi circostanti.

B Ambiente di installazione

L'ambiente di installazione ¢ importante per la vita utile del prodotto e per garantire che le prestazioni dell'inverter
siano corrette. Assicurarsi che I'ambiente di installazione sia conforme a queste specifiche.

Ambiente Condizioni
Area di utilizzo Interni
Alimentazione Categoria di sovratensione 111

IP20/UL tipo aperto: da -10 °C a +50 °C (da 14 °F a 122 °F)

* Durante l'installazione dell'inverter in una carcassa, utilizzare una ventola di raffreddamento o un condizionatore d'aria per mantenere la

Temperatura ambiente temperatura dell'aria interna nell'intervallo ammesso.

< Evitare il congelamento dell'inverter.

95% RH o inferiore

Non consentire la formazione di condensa sull'inverter.

Umidita

Temperatura di Da -20 °C a +70 °C (da -4 °F a +158 °F)
immagazzinaggio

Livello di inquinamento 2 o inferiore

Installare l'inverter in un'area priva di:

* Nebbia d'olio, gas corrosivi ¢ inflammabili o polvere

* Polvere metallica, olio, acqua o altro materiale estraneo
Area circostante ¢ Materiali radioattivi o inflammabili

¢ Gas o liquidi nocivi

* Sale

¢ Luce solare diretta

Tenere lontani dall'inverter legno e altri materiali infiammabili.

1000 m (3281 ft) massimo
Nota:

Per installare l'inverter ad altitudini comprese tra 1000 m e 4000 m (tra 3281 ft ¢ 13123 ft), diminuire la corrente di uscita dell'l% per ogni 100
m (328 ft).

Nelle seguenti condizioni non € necessario ridurre la tensione nominale:
* Quando si installa l'inverter a un'altitudine di 2000 m (6562 ft) o meno

Altitudine

* Quando si installa l'inverter ad altitudini comprese fra 2000 m e 4000 m (da 6562 ft a 13123 ft) e si mette a terra il punto neutro
sull'alimentazione.
Qualora non si metta a terra il punto neutro, contattare Yaskawa o il rappresentante commerciale piu vicino.

¢ DalOHza20Hz: 1G(9.8m/s2,32.15 ft/s?)
« Da20Hza55Hz:

— Da 2022 a2225,da 4012 a4188: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s?)
— Da 2269 a 2519, da 4225 a 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s?)

Vibrazioni */

Orientamento Installare l'inverter verticalmente per garantire un flusso d'aria sufficiente a raffreddarlo.
dell'installazione

*1  Questo inverter ha superato il test antivibrazioni con un'oscillazione logaritmica come specificato da EN 60068-2-6 ¢ JIS C60068-2-
6. Se i componenti interni dell'inverter presentano vibrazioni eccessive, sussiste il pericolo di danni all'inverter anche se la frequenza
delle vibrazioni rientra nelle specifiche. Se i componenti dell'inverter vibrano, migliorare I'ambiente di installazione per ridurle. Per
migliorare 1'ambiente di installazione sotto il profilo delle vibrazioni, ¢ possibile posizionare il motore su un tappetino in gomma o
rinforzare la struttura dell'installazione.

€@ Installazione elettrica

Pericolo di scossa elettrica. Non controllare, collegare o scollegare cablaggi su un inverter alimentato.
Prima delle operazioni di manutenzione, scollegare I'alimentazione verso I'apparecchiatura, quindi attendere almeno il periodo
indicato sull’etichetta di avvertenza. Il condensatore interno rimane carico anche dopo lo spegnimento dell’inverter. L'indicatore
di carica a LED si spegne quando la tensione del bus CC scende al di sotto di 50 Vcc. Quando tutti gli indicatori sono spenti
(OFF), misurare le tensioni pericolose per verificare che l'inverter sia sicuro. Se si eseguono interventi su un inverter alimentato,
si possono verificare lesioni gravi o la morte per scossa elettrica.

A\ AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Togliere alimentazione all'inverter e attendere almeno 5 minuti finché Il LED
di carica si spegne. Rimuovere il coperchio anteriore e il coperchio morsetti per eseguire interventi su cablaggio, schede di
circuito e altre parti. Utilizzare i morsetti solo per la funzione corretta. L'errato cablaggio o collegamento di messa a terra e
riparazioni non adeguate dei coperchi di protezione possono causare la morte o gravi lesioni.

A\ AVWWERTENZA  Pericolo di scossa elettrica. Prima di attivare l'interruttore del filtro EMC, eseguire correttamente la
messa a terra dell'inverter. Il contatto con apparecchiature elettriche non messe a terra pu6 provocare lesioni gravi o mortali.
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AN AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Utilizzare i morsetti sullinverter solo per la funzione prevista. Per ulteriori
informazioni sui morsetti I/O, consultare il Manuale tecnico. Un cablaggio e una messa a terra errati o modifiche al coperchio
possono danneggiare I'apparecchiatura o causare lesioni.

B Schema connessione standard
Cablare l'inverter secondo quanto specificato da Figura 4.7.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Impostare i parametri MFDI prima di chiudere gli interruttori del
circuito di controllo. L'impostazione errata della sequenza del circuito Run/Stop puo causare la morte o gravi lesioni dovute a
apparecchiature in movimento.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Installare una protezione da corto circuito sufficiente sul ramo del circuito, secondo
quanto specificato dalle norme in vigore e nel presente manuale. L'inverter € adatto per circuiti che erogano al massimo
100,000 Ampere simmetrici RMS, 240 Vca massimo (classe 200 V), 480 Vca massimo (classe 400 V). Un'errata protezione del
ramo del circuito contro i corto circuiti puo causare lesioni gravi o mortali.

AVVISO Danni alle apparecchiature. Quando la tensione di ingresso e pari o superiore a 440 V, accertarsi che la
tensione di isolamento del motore sia sufficiente oppure utilizzare un motore con inverter o un motore vettoriale con isolamento
rinforzato. Possono verificarsi guasti all'avvolgimento e all'isolamento del motore.

Nota:

Non collegare la messa a terra del circuito di controllo CA alla carcassa dell'inverter. L'inosservanza di queste linee guida puo causare
un funzionamento errato del circuito di controllo.
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Interruttore principale

(Induzione)

L %3

|
|
|
|
1
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
!

Uscita relé di anomalia:
CA250V, max 1A
CC30V, max1A

min. CC5V, 10 mA
(valore di riferimento)

Uscita relé multifunzione:

CA250V, max 1A

CC30V, max 1A

min. CC5V, 10 mA

(valore di riferimento)

[Impostazioni di fabbrica: controllo dei freni]

}

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

i

| Uscita relé multfunzione:
1) CA250V,max 1A
\} CC30V, max1A

17 min.CC5V, 10 mA

i (valore di riferimento)
i [Impostazioni di fabbrica:
1 controllo contattore uscita]
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Uscita relé multifunzione:

CA250V, max 1A

CC30V, max 1A

min. CC5V, 10 mA

(valore di riferimento)

[Impostazioni di fabbrica: inverter pronto]

)

RCM/RCD B1 B2
Alimentazione R =% ~— O RIL 1 M
trifase ! *1q P )
da200ad00y, ST ¥ O sl 2 Circuito principale
50/60 Hz T— -0 TL 3
I
Inverter
e _____T._
| .
| Connettore scheda opzionale
I
i <
[te)
i Q2 |3
1 B (B [©
| Z||1Z
| ol O
| Circuito di controllo P
! A3 se\ezwone ingresso
! Al BOIPTC g
I
|
! A2 selezione tensione/corrente [V]
|
| OFF mJ ON
~ ; st DIP SWITCH $2
Comando su R — Resistenza di terminazione
B ON/OFF [OFF]
Comando gill o]s2 &@
[
[
Velocita nominale v ISS @
P -
[
Funzione ispezione L 154 @
!
[
Velocita L 155 ﬁ
[ : [
[ [
Ingressi digitali Velocita l Lo ]ss m [
multifunzione I = : | MA
[impostazioni di fabbrica] ' i ' 1 i MB
lodalita passante ; : 3 — : :
[ [
I
Modalita passante o ISS @ 1 !
T el [ M1
[ [
[
Modalita passante ! 189 i@ : : M2
—— - '
[ [
[ |
Modalita passante N 1510 @ i
[N
! [
15— I
o M3
[ -
| M4
CC 24V Uscita .
alimentazione 24 V, [ '
max. 150 mA i |
[
ee .
[
Morsetto cavo schermato 1 b M5
ST i M6
: : } velocita 10.5 V (max. 20 mA) : ;
[ ! o
- I I
2kQ ‘O 1oV P Ly Ingresso analogico 1 : 1
} ! } [Impostazioni di fabbrica: riferimento di velocita] 1 |
[ -10-+10V (20 kQ)I0 - 10V (20 kQ) Pl
[ I o
Polarizzazione vre olazione 9-10v [ : } 1 A2 Ingresso analogico 2
velocita ? N [ [Impostazioni di fabbrica: non utilizzato]
velocita 1 - -10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ)
o 0-20 mA (250 Q)/4 - 20 mA (250 Q)
- [
0-10v [ } L ; A3 Ingresso analogico 3/ingresso PTC
| : | [Impostazioni di fabbrica: non utilizzato]
LA 10-+10V (20 kQ)I0 - 10 V (20 kQ)
I3 <
1| oov
CC 24V Ingresso 1 -
i i T , T-V  Alimentazione regolazione velocita, CC -10.5 V, max. 20 mA |
controllo T : PS  Ingresso alimentazione CC 24 V 1
24V 700 mA A L | |
(] L N I
MEMOBUS / [ T !
RS-485 ; : ; 7% Resistenza di terminazione !
Max. 115.2 kbps v L ! 1\ | (1200, 112 W) |
U 1 “|” DIPSWITCHS2 '
S2 L) !
Interruttore o Ingresso disabilitazione 1 1
di sicurezza in sicurezza | |
J) I
I
|

Ingresso
reset/feedback

Sistema di
controllo di

I

; Uscita fotoaccoppiatore multifunzione 1:
1 | CC 48V, max. 50 mA

! | [Impostazioni di fabbrica:

1 durante uscita frequenza]
|

I

|

|

I

|

)

Ny
/i

Uscita fotoaccoppiatore multifunzione 2:
CC 48V, max. 50 mA
[Impostazioni di fabbrica: non utilizzato]

-

41

-1

I
+-
‘ Uscita monitor analogica
\ multi-funzione 1

-10 +10V/0-10V

[\mpostazwom di fabbrica: velocita d'uscita]
\
I

L
I

I
I
|
1
i
|
b
'
'
'
'
'
"
'
'
Ly
i
|
+
|

|

Uscita monitor analogica

multi-funzione 2

-10-+10V/0-10V

[Impostazioni di fabbrica: corrente d'uscita]

-
; == indica un cavo schermato.

i gzﬁ indica un cavo schermato a doppino intrecciato.

sicurezza

I
| @ indica un morsetto del circuito principale.

O indica un morsetto del circuito di controllo.

Figura 4.7 Schema di cablaggio per la conformita alla Direttiva CE Bassa Tensione

*1

Collegare le opzioni periferiche ai morsetti -, +1, +2, B1 e B2.

A\ AWERTENZA  Pericolo di movimento improvviso. Verificare che la polarita sia corretta prima di inviare un
comando Su/Giu. Se l'inverter non rileva correttamente la polarita, puo ruotare nella direzione opposta al comando Su/

Giu, causando lesioni gravi o mortali.
*)
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*3 Il circuito di controllo ¢ un circuito di sicurezza a bassissima tensione. Separare questo circuito da altri circuiti con isolamento
rinforzato. Verificare che il circuito di sicurezza a bassissima tensione sia collegato secondo quanto specificato.
*4  L'isolamento rinforzato separa i morsetti di uscita dagli altri circuiti. Gli utenti possono collegare anche circuiti che non siano di
sicurezza a bassissima tensione se l'uscita inverter € 250 Vca 1 A massimo o 30 Vce 1 A massimo.

B Morsetti del circuito di controllo

Sezione dei conduttori e coppie di serraggio del circuito di controllo

AVVISO Evitare che le schermature dei fili tocchino altre linee di segnale o altre apparecchiature. Isolare le
schermature dei fili con nastro isolante o guaine termorestringenti. Il mancato isolamento delle schermature dei fili puo

provocare un cortocircuito e danneggiare l'inverter.
Utilizzare un filo schermato per il cablaggio della morsettiera del circuito di controllo. Utilizzare capocorda sulle
estremita del filo per un cablaggio piu semplice e affidabile.

Tabella 4.7 Sezione dei conduttori e coppie di serraggio del circuito di controllo

L Filo nudo Capocorda
Dimen | Coppia di Sozi Sozi
Morsettiera Morsetto sione serraggio f ezione - ezione
vite N-m (Ibf in) Sezwzn:‘c;:gs. applicabile Sezmzn:‘(’::gs. applicabile
g AWE) mm2 (AWG) [ () mm2 (AWG)
TB1 S1- 88, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
¢ Trecciola
TB2-2 M1, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 0.5 0.25-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 ) ) (18) « Filo pieno (20) (24 - 20)
02-15
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, )
TB3 AM, AC, P1, C1, $9 (24-16)
B4 E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
D+, D-, P2, C2,S10
5-1. 5- .
BS E(G) M3 05-1.0 0.5-2 1.25 ) )
(4.4-8.9) (20 - 14) (12)
Capocorda
Fissare un manicotto isolato quando si utilizzano i capocorda.
Utilizzare la crimpatrice CRIMPFOX 6 di PHOENIX CONTACT.
W% — ?W
L1
Figura 4.8 Dimensioni esterne dei capocorda
Tabella 4.8 Modelli e dimensioni dei capocorda
Sezione del condutt
ez|orr:m:(:‘7vr:;)u ore Modello L (mm) L1 (mm) ¢d1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) A10.25-8YE 12,5 8 0.8 2.0
0.34 (22) AT 0.34-8TQ 12,5 8 0.8 2.0
Al 0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 1.1 2.5
A1 0.5-80G

€ Avvio dell'inverter

B Procedura di messa in funzione
Figura 4.9 mostra la procedura base di messa in funzione. Questa sezione fornisce maggiori informazioni sui

passaggi da effettuare dopo avere alimentato I'inverter.
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C Awio D
[ Installazione meccanica ]
( Cablaggio circuito principale e circuito di controllo )

I

Controllare la selezione dell'alimentazione encoder.
(solo CLV e CLV/PM)

i

Alimentare l'inverter.

I

Impostare A1-02 [Selezione metodo controllo].

Impostare i parametri F1-xx [Impostaz. opzione encoder]
e controllare la direzione di rotazione del motore.
(solo CLV e CLV/PM)

'
Impostare 01-12 [Unita lunghezza].
Esistono due opzioni per configurare la meccanica dell'ascensore:

a. Utilizzare un rapporto di velocita:

Impostare 01-18 [Velocita cabina ascensore] e
01-19 [Velocita motore ascensore].

b. Utilizzare i dati meccanici dedicati di 01-12 [Unita lunghezza],
01-20 [Diametro puleggia], 01-21 [Rapporto sospensione funi] e
01-22 [Rapporto riduzione meccanical],

Quindi selezionare le unita display per la velocita, le rampe di
accelerazione/decelerazione e le caratteristiche strappo in
01-03 [Selezione unita display velocita].

{

[ Eseguire I'Auto-Tuning per i parametri motore e l'offset encoder. ]

( )
[ Controllare la direzione di rotazione del motore. )
( )

Impostare b1-01 [Selezione riferimento velocit 1] b1-01 = 0 [Tastiera]

per selezionare la sorgente riferimento velocita.

f

[ Impostare d1-18 [Modo selez riferim velocita]. ]
b1-01 = 1 [Ingresso analog.] +
Impostare i parametri H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx per assegnare Impostare i parametri H1-xx e H2-xx per assegnare
le funzioni ai morsetti MFDI, MFDO, MFAI e MFAOQ. le funzioni ai morsetti MFDI e MFDO.
~ Impostare questi parametri: Impostare questi parametri:
+ C1-xx [Rampa gil gccelldecel] + d1-xx [Riferimento di velocita]
+ C2-xx [Caratteristiche strappo] + C1-xx [Rampa di accel/decel]
+ C2-xx [Caratteristiche strappo]

Configurare la sequenza Funzione ispezione.

I

Eseguire un funzionamento di prova. )

I

‘ Per il tuning di precisione, regolare queste impostazioni:

—

« Impostazioni per la sequenza di frenatura
+ C5-xx [Regolat velocit auto (ASR)]

I

L'inverter & pronto per eseguire I'applicazione. )

Figura 4.9 Diagramma di flusso della procedura base di messa in funzione
*1  Per maggiori informazioni sull'Auto-Tuning, consultare il Manuale tecnico.

Nota:

Se si utilizzano le comunicazioni Memobus/Modbus per impostare i parametri, impostare H5-11 = I [Modo comando ENTER comm =
Modo comando ENTER non richiesto].

B Controllo prima dell'alimentazione dell'inverter
Esaminare gli elementi seguenti prima di alimentare l'inverter:

* Verificare che tutti i fili siano collegati correttamente. Assicurarsi altresi che le fasi motore siano collegate nella
sequenza corretta.

* Assicurarsi che non vi siano viti, capocorda allentati o attrezzi nell'inverter.
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* Se si utilizza una scheda opzionale encoder, assicurarsi di cablare 1'encoder correttamente e impostare
l'alimentazione sulla scheda opzionale secondo le specifiche dell'encoder.

* Individuare la targhetta identificativa del motore e annotare le informazioni nella presente tabella.

Voce Valore Voce Valore
Potenza nominale motore kW Frequenza massima motore Hz
Tensione nominale motore \Y% Numero poli motore Numero di poli del motore
Corrente nominale motore (FLA) A Velocita di rotazione base del motore min-! (r/min)
Frequenza nominale motore Hz Numero di impulsi encoder motore ppr

B Procedura guidata config.

La procedura guidata config. prepara l'inverter per il funzionamento, inclusa l'impostazione dei parametri base e
'esecuzione dell'Auto-Tuning. Per ulteriori informazioni su questa funzione, consultare il Manuale tecnico.
Dopo avere alimentato l'inverter, il tastierino visualizzera la schermata di configurazione iniziale. Selezionando
[No] dalle impostazioni [Mostra scherm config iniziale], il tastierino mostrera la schermata HOME senza
visualizzare la schermata di configurazione iniziale. In caso di anomalie, allarmi o errori, consultare
Individuazione dei guasti a pagina 146.

Nota:

* Se sulla schermata di configurazione iniziale non compare il tastierino, premere (Menu) per visualizzare la schermata Menu,

quindi premere per selezionare [Configurazione iniziale].

* Aprire il coperchio della batteria del generatore di temporizzazione, inserire una batteria e utilizzare le funzioni del generatore di
temporizzazione. Utilizzare una batteria al litio al diossido di manganese di tipo CR2016 con tensione nominale di 3 V.

B Selezione metodo controllo

Quando l'inverter viene alimentato per la prima volta, selezionare uno dei quattro metodi di controllo per adattarlo
all'applicazione. Per i metodi di controllo Controllo vettoriale ad anello chiuso sono necessarie schede di
retroazione encoder. Questa tabella mostra i possibili metodi di controllo a seconda del tipo di motore e indica la
scheda di retroazione encoder necessaria.

Tipo di macchina Metodi di controllo A1-02 Impostazione Scheda opzionale encoder
Controllo V/f 0 Nessuna scheda necessaria
Motore a induzione senza encoder
Controllo vettoriale con anello aperto 2 Nessuna scheda necessaria
]!\r/]lé)rt:rrneez:n;ri(guzmne con encoder Controllo vettoriale con anello chiuso 3 PG-B3/PG-X3
Motore a magneti permanenti con EnDat 1 al llo chi
2.1/01, EnDat 2.2/01 o encoder EnDat 2.2/ | Controllo vettoriale con aneflo chiuso per 7 PG-F3
» o . " | motori PM
Motore a magneti permanenti con encoder | Controllo vettoriale con anello chiuso per 7 PG-E3
ERN1387 motori PM
Motore IPM Yaskawa con encoder Controllo vettoriale con anello chiuso per 7 PG-X3
motori PM
Motore a magneti permanenti con encoder | Controllo vettoriale con anello chiuso per
incrementale motori PM 7 PG-B3/PG-X3

B Impostazione della direzione di rotazione del motore

A seconda della configurazione del sistema ascensore, puo essere necessario modificare la direzione del motore
per far si che l'ascensore si muova verso 1'alto quando l'inverter riceve un comando Su.
Quando l'inverter riceve un comando Su, emette la tensione nella sequenza fasi U-V-W.
* Verificare la rotazione del motore con questa sequenza fasi (per la maggior parte dei motori, in senso orario
guardando dal lato albero).
* Se la sequenza U-V-W del motore porta I'ascensore in direzione Su, impostare b1-14 = 0 [Selezione ordine fasi
= Standard].
* Se la sequenza U-V-W del motore porta I'ascensore in direzione Giu, impostare b1-14 = 1 [Scambia ordine
fasi].
Nota:
Eseguire sempre la configurazione della rotazione motore prima di impostare la direzione di rotazione dell'encoder.
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Se questi problemi si verificano durante il funzionamento di prova, utilizzare la funzione Troubleshooting
direzione rotazione per risolverli:

* E presente un flusso di corrente, ma nessuna rotazione del motore.

* L'inverter rileva un guasto dv3 [Rilevaz. inversione], dv4 [Rilev. prevenzione inversione], oL2 [Sovraccarico
inverter] o PGo [Perdita retroazione encoder (PG)].

* Il motore ruota in una direzione diversa dal previsto.

Per utilizzare la funzione Troubleshooting direzione rotazione, selezionare [Menu] > [Strumenti diagnostici] >
[Troubleshooting direzione rotazione] dalla schermata HOME. Selezionare un problema da risolvere e selezionare

[Esegui troubleshooting], quindi premere @
Per ulteriori informazioni su questa funzione, consultare il Manuale tecnico.

B Impostazione dell'encoder (generatore di impulsi)

Configurazione della risoluzione encoder
Impostare la risoluzione encoder (segnale incrementale in caso di encoder assoluti con tracce Sin/Cos) in F7-01
[Conteggio impulsi encoder 1 (PPR)].

Configurazione della direzione di rotazione dell'encoder
Eseguire questi passaggi per assicurarsi che la direzione di rotazione dell'encoder sia configurata correttamente
nell'inverter.

* Quando sono disponibili informazioni sulla sequenza dei segnali dell'encoder:
— Controllare la sequenza delle fasi encoder A e B quando il motore aziona l'ascensore in direzione Su.

— Se la fase A encoder precede la fase B, impostare F'/-05 = 0 [Selezione rotazione encoder 1 = Impulso A
porta in direzione Su].

— Se la fase B encoder precede la fase A, impostare F'1-05 = I [Impulso B porta in direzione Su].
* Quando non sono disponibili informazioni sulla sequenza dei segnali dell'encoder:

— Ruotare manualmente il motore in direzione ascensore Su controllando il valore di UI-05 [Retroazione
velocita].

— Se il valore in UI-05 ¢ positivo, la direzione encoder ¢ corretta.
— Se il valore in UI-05 & negativo, modificare 1'impostazione di F7-05.

Nota:

Eseguire sempre la configurazione della direzione di rotazione motore prima di impostare la direzione di rotazione dell'encoder. Fare
riferimento a Impostazione della direzione di rotazione del motore a pagina 138.

B Selezione unita display tastiera

E possibile utilizzare 01-03 [Selezione unita display velocitd] per scegliere fra diverse unita display per i
parametri relativi a velocita e monitor, rampe di accelerazione e decelerazione e caratteristiche strappo. Utilizzare
la tabella seguente per definire l'impostazione 0-03 corretta per la specifica applicazione.

Unita display
Impostazione 01-03 e r,',f,ir,',ri't'gpm ey Rampa accel./decel. Caratteristiche scatto
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Giri al minuto (RPM)] 1 rpm 0.0ls 0.01s
3 [Unita utente (01-10 e 01-11)] Definito dall'utente
4 [Unita ascensorel - m/s, s, s] 0.01 m/s
SA%[)J]"M ascensore2 - m/(s, "2, 0.01 m/s 0.01 m/s? 0.01 m/s?
SAElf]mté‘ ascensore3- ft/(min,s”2, 0.1 ftYmin 0.01 fUs? 0.01 fUs®

Se si desidera utilizzare le impostazioni da 4 a 6, ¢ necessario programmare alcuni dati meccanici nell'inverter
prima di modificare 0/-03.
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1. Impostare correttamente i dati motore. Assicurarsi che le impostazioni per E1-04 [Frequenza di uscita max] e
E2-04 [Numero poli motore] o E5-04 [Numero poli motore PM] siano corrette.

2. Configurare la meccanica dell'ascensore:
a. utilizzare dati meccanici dedicati:
i. Impostare il diametro della puleggia di trazione in unitda mm in fol-20 [Diametro puleggia].
ii. Impostare la sospensione funi corretta in 0/-21 [Rapporto sospensione funij.

iii. Se si utilizza un riduttore, impostare il rapporto di riduzione (NMotore/NPuleggia di trazione) N 01-22
[Rapporto riduzione meccanica]. Se non si utilizza un riduttore, impostare o/-22 = 1.0.

iv. Impostare 0/-03 = 4, 5 o0 6. L'inverter modifichera automaticamente 1'unita e i valori di
impostazione dei relativi parametri.

b. Se non si conoscono i dati meccanici, per esempio in caso di modernizzazione, ¢ possibile utilizzare il
rapporto di velocita per definire la meccanica:

i. Impostare la velocita della cabina ascensore su 0/-18 [Velocita cabina ascensore].

ii. Impostare la velocita motore ascensore a 0/-19 [Velocita motore ascensore].

Nota:
Quando si utilizza il rapporto di velocita, l'inverter ignora i parametri meccanici dedicati (0-2x)

Per ulteriori informazioni consultare Parametri inverter a pagina 140.

B Parametri inverter

Per l'impostazione dei parametri principali, consultare la tabella.
Nota:
* Gli utenti possono modificare i parametri con "RUN" nella colonna "N." durante il funzionamento dell'inverter.

*I parametri con "Esperto" nella colonna "N." sono disponibili solo in Modo Esperto. Impostare A1-01 = 3 [Selezione livello di accesso
= Livello esperto] per visualizzare e impostare i parametri Modo esperto sul tastierino.

N. Nome Descrizione
A1-00 Selezione lingua Imposta la lingua del tastierino LCD.
RUN 0: Inglese, 1: Giapponese, 2: Tedesco, 3: Francese, 4: Italiano, 5: Spagnolo, 6: Portoghese, 7: Cinese, 8: Ceco,

9: Russo, 10: Turco, 11: Polacco, 12: Greco

Al1-02 Selezione metodo controllo Imposta il metodo di controllo per l'applicazione dell'inverter e il motore.
0: Controllo V/f, 2: Vettoriale con anello aperto, 3: Vettoriale con anello chiuso, 7: Vettoriale con anello chiuso PM

A1-03 Inizializza parametri Imposta i parametri ai valori predefiniti.
0: Nessuna inizializzazione, 1110: Inizializzazione utente, 2220: Inizializzazione a 2 fili

b1-01 Selezione riferimento velocita I | Imposta il metodo di input per il riferimento di velocita.
0: Tastierino, 1: Ingresso analog., 2: Comunicazioni Memobus/Modbus, 3: Scheda opzionale

b1-02 Selezione comando Su/Giu 1 Imposta il metodo di ingresso per il comando Su/Giu.
0: Tastierino, 1: Ingresso digitale, 2: Comunicazioni Memobus/Modbus, 3: Scheda opzionale

b1-03 Selez. metodo arresto Imposta il metodo per fermare il motore dopo aver rimosso un comando Su/Giu o inserito un comando Stop.
0: Rampa per arresto, 1: Arresto inerziale, 4: Arresto emergenza ascensore

C1-01 Rampa accelerazione 1 Imposta la rampa per accelerare da zero fino alla velocita di uscita massima.

RUN

C1-02 Rampa decelerazione 1 Imposta la rampa per decelerare dalla velocita di uscita massima a zero.

RUN

C2-01 Strappo ad avvio accel. Imposta lo strappo ad avvio accelerazione.

C2-02 Strappo a fine accel. Imposta lo strappo a fine accelerazione.

C2-03 Strappo ad avvio decel. Imposta lo strappo all'avvio della decelerazione.

C2-04 Strappo a fine decel. Imposta lo strappo alla fine della decelerazione.

C2-05 Strappo sotto velocita Imposta lo strappo quando il riferimento di velocita ¢ inferiore all'impostazione Velocita livellamento.
livellamento

C5-01 Guadagno proporz. ASR 1 Imposta il guadagno per regolare la risposta ASR ad alta velocita.

RUN

C5-02 Tempo integrale ASR 1 Imposta il tempo integrale ASR ad alta velocita.

RUN

C5-03 Guadagno proporz. ASR 2 Imposta il guadagno per regolare la risposta ASR a bassa velocita.

RUN
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N. Nome Descrizione
C5-04 Tempo integrale ASR 2 Imposta il tempo integrale ASR a bassa velocita.
RUN
Cs5-13 Guadagno proporz. ASR 3 Imposta il guadagno per regolare la risposta ASR alla velocita livellamento. L'impostazione ¢ attiva solo per la
RUN decelerazione.
C5-14 Tempo integrale ASR 3 Imposta il tempo integrale ASR alla velocita livellamento. L'impostazione ¢ attiva solo per la decelerazione.
RUN
C6-03 Frequenza portante Imposta la frequenza portante.
d1-01 - d1-08 Riferimento da 1 a 8 Imposta il riferimento di velocita nelle unita da 01-03 [Selezione unita display velocita].
RUN
d1-18 Modo selez riferim velocita Imposta il modo di selezione del riferimento di velocita tramite ingressi digitali.
0: Modo multi-velocital (da d1-01 a 08), 1: Alta velocita ha la priorita, 2: Velocita di livellamento ha la priorita,
3: Modo multi-velocita2 (da d1-02 a 08), 4: Sostituzione intelligente
di-19 Velocita nominale Imposta il riferimento di velocita nominale quando un morsetto MFDI ¢ impostato per HI-xx = 50 [Selezione
RUN funzione MFDI = Velocita nominale] ¢ attivo.
d1-20 Velocita intermedia 1 Imposta il riferimento di velocita intermedia quando un morsetto MFDI impostato per HI-xx = 51 [Selezione funzione
RUN MFDI = Velocita intermedia] ¢ attivo.
di-21 Velocita intermedia 2 Imposta il riferimento di velocita intermedia quando i morsetti MFDI impostati per Hl-xx = 50, 51 e 52 [Selezione
RUN funzione MFDI = Velocita nominale, velocita intermedia e velocita rilivellamento] sono attivi.
d1-22 Velocita intermedia 3 Imposta il riferimento di velocita intermedio quando i morsetti MFDI impostati per Hl-xx = 51 e 52 [Selezione
RUN funzione MFDI = Velocita intermedia e velocita rilivellamento] sono attivi.
d1-23 Velocita rilivellamento Imposta il riferimento di velocita rilivellamento quando un morsetto MFDI impostato per Hl-xx = 52 [Selezione
RUN funzione MFDI = Velocita rilivellamento] ¢ attivo.
di-24 Velocita funzione ispezione Imposta la velocita della funzione ispezione quando un morsetto MFDI impostato per Hl-xx = 54 [Selezione funzione
RUN MFDI = Funzione ispezione] ¢ attivo.
d1-25 Velocita funzione evacuazione Imposta il riferimento di velocita quando un morsetto MFDI impostato per Hl-xx = 55 [Selezione funzione MFDI =
RUN Funzione evacuazione] ¢ attivo.
d1-26 Velocita livellamento Imposta il riferimento di velocita quando un morsetto MFDI impostato per HI-xx = 53 [Selezione funzione MFDI =
RUN Velocita livellamento] ¢ attivo.
d1-28 Livello rilevazione velocita Imposta il livello riferimento di velocita al quale l'inverter rileva la velocita di livellamento quando d/-18 =00 3
livellamento [Modo selez riferim velocita = Modo multi-velocital (da d1-01 a 08) o Modo multi-velocita2 (da d1-02 a 08)]. Se il
riferimento di velocita selezionato ¢ inferiore a questo parametro, l'inverter utilizza la velocita di rilivellamento come
riferimento di velocita.
d1-29 Livello rilevazione velocita Imposta il livello del riferimento di velocita al quale l'inverter rileva la velocita di ispezione quando d7-18 =00 3
ispezione [Modo selez riferim velocita = Modo multi-velocital (da d1-01 a 08) o Modo multi-velocita2 (da d1-02 a 08)]. Se il
riferimento di velocita selezionato ¢ fra d1-28 [Livello rilevazione velocita rilivellamento] ¢ questo parametro,
l'inverter utilizza la velocita di ispezione come riferimento di velocita e attiva la sequenza funzione di ispezione.
E1-01 Tensione alim CA in ingresso Imposta la tensione di ingresso dell'inverter.
E1-04 Frequenza di uscita max Imposta la frequenza di uscita massima per la curva V/f.
E1-05 Tensione di uscita max Imposta la frequenza di uscita massima per la curva V/f.
E1-06 Frequenza base Imposta la frequenza base per la curva V/f.
E1-07 Frequenza punto medio A Imposta una frequenza di uscita media per la curva V/f.
E1-08 Tensione punto medio A Imposta una tensione di uscita media per la curva V/f.
E1-09 Frequenza di uscita min Imposta la frequenza di uscita minima per la curva V/f.
E1-10 Tensione di uscita minima Imposta la tensione di uscita minima per la curva V/f.
El1-13 Tensione base Imposta la tensione base per la curva V/f.
Esperto
E2-01 Corrente nominale motore (FLA) | Imposta la corrente nominale del motore in Ampere.
E2-02 Scorrimento nominale motore Imposta lo scorrimento nominale motore.
E2-03 Corrente a vuoto motore Imposta la corrente a vuoto per il motore in Ampere quando funziona alla frequenza nominale e alla tensione a vuoto.
E2-04 Numero poli motore Imposta il numero di poli del motore.
E2-05 Resistenza da linea a linea motore | Imposta la resistenza da linea a linea per gli avvolgimenti dello statore del motore.
E2-06 Induttanza dispersione motore Imposta la caduta di tensione dall'induttanza dispersione motore quando il motore funziona alla frequenza e alla
corrente nominale. Questo valore ¢ una percentuale della tensione nominale motore.
E2-11 Potenza nominale motore Imposta l'uscita nominale del motore nelle unita da 0/-58 [Selezione unita di potenza motore].
F1-01 Conteggio Impulsi Encoder 1 Imposta il numero di impulsi di uscita per ogni giro del motore.
(PPR
F1-05 Selezione rotazione encoder 1 Imposta la sequenza di uscita per gli impulsi A e B dall'encoder, ipotizzando che il motore funzioni in direzione Su.

0: Impulso A porta in direzione Su, 1: Impulso B porta in direzione Su
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F1-50 Tipo encoder opzione PG-F3 Imposta il tipo di encoder collegato all'opzione PG-F3.
0: EnDat Sin/Cos, 1: Solo EnDat Seriale, 2: HIPERFACE
F1-52 Vel. comun. encoder seriale Imposta la velocita di comunicazione fra 1'opzione PG-F3 ¢ I'encoder seriale.
Esperto 0: 1M/9600 bps, 1: 500 k/19200 bps, 2: 1 M/38400 bps
H1-01 - HI-10 Selezione funzione morsetto da Imposta le funzioni per i morsetti MFDI da S1 a S10.
S1aS10
H2-01 Selez. funzione morsetto M1-M2 | Imposta la funzione per il morsetto MFDO M1-M2.
H2-02 Selez. funzione morsetto M3-M4 | Imposta la funzione per il morsetto MFDO M3-M4.
H2-03 Selez. funzione morsetto M5-M6 | Imposta la funzione per il morsetto MFDO M5-M6.
H2-04 Selez. funzione mors. P1-C1 Imposta la funzione per il morsetto MFDO P1-C1.
H2-05 Selez. funzione morsetto P2-C2 | Imposta la funzione per il morsetto MFDO P2-C2.
H3-01 Selez. liv. segnale morsetto A1l Imposta il livello del segnale di ingresso per il morsetto MFAI Al.
0: 0-10 V (limite inferiore 0), 1: da -10 a +10 V (rif. bipolare)
H3-02 Selezione funzione morsetto A1 | Imposta la funzione per il morsetto MFAI A1.
H3-03 Impost. guadagno morsetto Al Imposta il guadagno dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAI Al.
RUN
H3-04 Impost. polariz. morsetto Al Imposta la polarizzazione dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAI Al.
RUN
H3-05 Selez. liv. segnale morsetto A3 Imposta il livello del segnale di ingresso per il morsetto MFAI A3.
0: 0-10 V (limite inferiore 0), 1: da -10 a +10 V (rif. bipolare)
H3-06 Selezione funzione morsetto A3 | Imposta la funzione per il morsetto MFAI A3.
H3-07 Impost. guadagno morsetto A3 Imposta il guadagno dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAI A3.
RUN
H3-08 Impost. polariz. morsetto A3 Imposta la polarizzazione dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAI A3.
RUN
H3-09 Selez. liv. segnale morsetto A2 Imposta il livello del segnale di ingresso per il morsetto MFAI A2.
0: 0-10 V (limite inferiore 0), 1: da -10 a +10 V (rif. bipolare), 2: da 4 a 20 mA, 3: da 0 a 20 mA
H3-10 Selezione funzione morsetto A2 | Imposta la funzione per il morsetto MFAT A2.
H3-11 Impost. guadagno morsetto A2 Imposta il guadagno dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAT A2.
RUN
H3-12 Impost. polariz. morsetto A2 Imposta la polarizzazione dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAI A2.
RUN
H3-13 Cost. tempo filtro ingr. analog Imposta la costante di tempo per i filtri primari di ritardo sui morsetti MFALL
01-03 Selezione unita display velocita | Imposta le unita display per il riferimento di velocita e la velocita di uscita.
0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: Unita min-! (r/min), 3: Unita utente (01-10 e o1-11),
4: Unita ascensorel - m/s, s, s, 5: Unita ascensore2 - m/(s, s*2, s*3), 6: Unita ascensore3 - ft/(min,s"2,s"3)
ol-18 Velocita della cabina ascensore Imposta la velocita della cabina alla quale si spostera I'ascensore (come specificato nel contratto fra l'architetto e il
costruttore dell'ascensore); di norma corrisponde alla Velocita nominale.
ol-19 Velocita motore ascensore Imposta la velocita motore che corrisponde al valore impostato in 0/-18 [Velocita cabina ascensore].
0l-20 Diametro puleggia Imposta il diametro della puleggia di trazione per i calcoli delle unita display.
ol-21 Rapporto sospensione funi Imposta il rapporto sospensione funi.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1,4: 4:1
0l-22 Rapporto di riduzione meccanica | Imposta il rapporto della riduzione installata per i calcoli delle unita display.
S1-01 Livello velocita zero a arresto Imposta la velocita per l'inizio dell'applicazione dell'iniezione CC (o del blocco posizione) quando b7-03 = 0 [Selez.
metodo arresto = rampa per arresto] come percentuale della E1-04 [Frequenza di uscita max].
S1-02 Corrente iniezione CC a avvio Imposta la quantita di corrente da utilizzare per l'iniezione CC all'avvio come percentuale della corrente nominale
dell'inverter.
S1-03 Corrente iniezione CC a arresto | Imposta la quantita di corrente da utilizzare per l'iniezione CC all'arresto come percentuale della corrente nominale
dell'inverter.
S1-04 Tempo iniez.CC/blocco pos. a Imposta la durata di tempo in cui l'inverter eseguira l'iniezione CC all'avvio. Quando A/-02 = 3 o 7 [Selezione metodo
avvio controllo = CLV o CLV/PM], questo parametro imposta la durata di tempo in cui l'inverter eseguira il blocco
posizione all'avvio. Questo parametro ¢ disabilitato se impostato a 0.00 s.
S1-05 Tempo iniez.CC/blocco pos. a Imposta la durata di tempo in cui l'inverter eseguira I'iniezione CC all'arresto. Quando 47-02 = 3 o 7 [Selezione
arresto metodo controllo = CLV o CLV/PM], questo parametro imposta la durata di tempo in cui l'inverter eseguira il blocco
posizione all'arresto. Questo parametro ¢ disabilitato se impostato a 0.00 s.
S1-06 Tempo ritardo rilascio freno Imposta il tempo di ritardo fra I'avvio dell'iniezione CC/del blocco posizione e l'attivazione di un morsetto MFDO
impostato per H2-xx = 50 [Selezione funzione MFDO = Controllo dei freni] per rilasciare il freno all'inizio della
corsa.
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S1-07 Tempo ritardo freno chiuso Imposta il tempo di ritardo fra il raggiungimento della Velocita zero impostata in S7-01 [Livello velocita zero a
arresto] e la disattivazione di un morsetto MFDO impostato per H2-xx = 50 [Selezione funzione MFDO = Controllo
dei freni] per applicare il freno alla fine della corsa.

S1-12 Contattore uscita durante Imposta la funzione per l'attivazione automatica di un morsetto MFDO impostato per H2-xx = 51 [Controllo del
Autotune contattore di uscita] quando l'inverter inizia I'Auto-Tuning.

0: Disabilitato, 1: Abilitato, 2: Abilitato durante Auto-Tuning e STO

S3-02 Guadagno blocco posizione 2 a Imposta il livello di guadagno 2 per la funzione Blocco posizione. I Blocco posizione a avvio compensa la coppia
RUN avvio motore per mantenere la cabina in posizione per evitare il rollback quando il freno viene rilasciato.

S3-03 Guadagno blocco posizione a Imposta il guadagno blocco posizione all'arresto. Il Blocco posizione a arresto compensa la coppia motore per
RUN arresto mantenere la cabina in posizione fino all'applicazione completa del freno.

B Selezione riferimento di velocita e selezione comando Su/Giu

Selezione riferimento velocita
1l parametro b1-01 [Selezione riferimento velocita 1] imposta la sorgente riferimento velocita.

Impostazioni b1-01 Sorgente riferimento Ingresso riferimento velocita

0 (valore iniziale) Tastierino L'inverter utilizza il tastierino per immettere il riferimento di velocita.

1 Ingresso analogico */ L'inverter utilizza i morsetti MFAI Al e A2 per trasmettere in input un riferimento di velocita

g g analogico con un segnale di ingresso di tensione o corrente.
2 Comunicazione seriale *2 L'inverter utilizza la porta di comunicazione seriale RS-485 per immettere il riferimento di velocita.
3 Scheda opzioni *2 L'inverter utilizza una scheda opzionale per le comunicazioni o una scheda opzionale di ingresso

collegata all'inverter per inserire il riferimento di velocita.

*1  Se bl-01 =1 [Ingresso analog.], I'inverter impostera automaticamente d/-18 = 0 [Modo selez riferim velocita = Modo multi-
velocital (da d1-01 a 08)].

*2  SedlI-18 =1 o 2 [Alta velocita ha la priorita o Velocita livellamento ha la priorita], il riferimento di velocita inserito dai morsetti
MEDI avra priorita sugli altri riferimenti di velocita.

Selezione comando Su/Giu
Il parametro b1-02 [Selezione comando Su/Giu 1] imposta la sorgente del comando Su/Giu.

Impostazioni b1-02 Sorg. Comando su/giu Ingresso comando Su/Giu

0 Tastierino L'inverter utilizza il tastierino per immettere il comando Su/Git.

L'inverter utilizza i morsetti del circuito di controllo per immettere il comando Su/Giu. Selezionare il

I (valore iniziale) Ingresso digitale metodo di immissione per il comando Su/Giu utilizzando un parametro H/-xx.

2 Comunicazione seriale L'inverter utilizza la porta di comunicazione seriale RS-485 per immettere il riferimento di velocita.

L'inverter utilizza una scheda opzionale per le comunicazioni o una scheda opzionale di ingresso

3 Scheda opzioni collegata all'inverter per inserire il riferimento di velocita.

Avvio della corsa

Per avviare l'ascensore in direzione Su o Giu, accertarsi di eseguire i seguenti passi:

* Selezionare un riferimento di velocita superiore a zero.

* Chiudere i segnali Disabilitazione sicura sui morsetti H1 ¢ H2.

* Impostare il segnale Su o Giu nella sorgente impostata in b7-02 [Selezione comando Su/Giu 1].

Arresto della corsa
L'inverter si arresta quando:

* Si resetta il comando Su o Giu.

» Siimposta dI-18 = 1 o 2 [Modo selez riferim velocita = Alta velocita ha la priorita o Velocita livellamento ha
la priorita] e si resetta il segnale Su/Giu o il segnale Velocita livellamento (H1-xx = 53).

* Siimposta d1-18 = 3 [Modo multi-velocita2 (da d1-02 a 08)] e si resettano tutti gli ingressi di velocita.
* L'inverter rileva un'anomalia. Esistono metodi di arresto diversi per anomalie € impostazioni parametri vari.

* Gli ingressi Disabilitazione sicura vengono aperti o viene immesso un segnale Bloccobase. Quando si verifica
una di queste condizioni, il freno viene applicato immediatamente e I'uscita inverter viene disinserita.

B Sequenza di frenata

Figura 4.10 mostra la sequenza di frenata e i parametri da utilizzare per la regolazione.
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$1-10 S1-11
[Tempo ritardo [Tempo ritardo contattore
comando Su/Giu] di uscita aperto]
| ! | ! | |
| | $1-04 | Velocita selezionata | $1-05 | |
| /[Tempo iniez. CClbloccor I [Tempo iniez. CC/blocco 1 1
' ' pos. a awio] ' ' pos. A arresto] ' '
Lo : d1-26 : Lo
i 1 Frenata iniezione CC/ [Velocita livellamento] Iniezione CC/blocco i
i iblocco posizione a avvio: \ . posizioneaarresto 1 .
Velocity —— \- -
! 1 §1-06 | ! $1-01 18107 ! !
! ' [Tempo | ! [Livello velocita ' [Tempo ! !
| i ritardo | | zeroaarresto] 1 ritardo | | |
i1 rilascio ! | | i freno ! Coo
! ! freno] ! ! i ' ChiUSO] ! | |
RUN | | ‘ 1 i !
Comando Su/Gil [T 1 : \ : 1 -
Controllo dei freni (H2-xx=50) | | [ ‘ ‘ ‘ I Lo
[ Avilitato

Figura 4.10 Sequenza di frenata

B Funzione controllo coppia frenante

La funzione controllo coppia frenante verifica la coppia di tenuta del freno motore.
L'inverter riceve il segnale MFDI impostato per Coppia fren rich (H1-xx = 5D) e il comando Su/Giu dal PLC.
Quando il comando Su/Giu ¢ attivato (chiuso) mentre il segnale MFDI impostato per Coppia fien rich ¢ attivo
(chiuso) durante la rilevazione velocita zero, l'inverter inizia il controllo della coppia frenante.
Eseguire il controllo coppia frenante con carico allo 0% e il freno chiuso. Se I'ascensore si muove durante il
controllo, I'inverter lo interpreta come un deterioramento del freno, rileva un'anomalia brA [Deterioramento
freno] e quindi si arresta.

Nota:

*Si puo utilizzare questa funzione solo quando 47-02 = 3 o 7 [Selezione metodo controllo = CLV o CLV/PM].

* L'inverter non rilevera 1'anomalia PGo [Perdita retroazione encoder (PG)], 'anomalia SE2 [Errore corrente avvio] o 'anomalia SE4
[Errore risposta freno] durante il controllo coppia frenante.

*L'inverter disabilita questa funzione durante la Funzione evacuazione e la Funzione ispezione.

Condizioni operative per I'uso della funzione Controllo coppia frenante

* Prima di iniziare, impostare S5-32 [Applicazione coppia motore durante BTC] come valore di riferimento del
controllo coppia frenante.

» Non aggiungere pesi alla cabina ascensore.
« Utilizzare il comando Su per azionare l'inverter.
* Posizionare la cabina ascensore in un piano intermedio per ridurre 1'effetto del peso sulla cabina.

Impostazione del valore $5-32
Sottrarre la coppia esercitata dal contrappeso nel funzionamento verso 1'alto con un carico dello 0% dalla coppia
frenante richiesta. Utilizzare questa differenza come valore per S5-32.

* (Esempio) Quando la coppia frenante richiesta ¢ del 150% e la coppia esercitata dal contrappeso ¢ del 100%:
150% - 100% = 50%

S$5-32=50%
1. Quando si utilizza un monitor inverter per controllare la coppia esercitata dal contrappeso per impostare S5-
32:

Eseguire un Blocco posizione (funzionamento verso l'alto) con il freno aperto e un carico del 0% e
controllare il valore del UI1-09 [Riferimento coppia].

2. Quando si calcola la coppia frenante per impostare S5-32:
Poiché il motore emette la coppia nella stessa direzione della coppia carico nel funzionamento verso l'alto
con carico 0%, quando il motore si arresta, la coppia frenante Tb = coppia di carico TL x 1.
La coppia frenante per arrestare il motore (arresto dell'ascensore) corrisponde a:
Tb = coppia motore Tm + TL x
Pertanto, $5-32 (%) = (Tb - TL X 1)) / coppia nominale motore Tmjgo x 100
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Nota:

*TL: coppia di carico (coppia esercitata dal contrappeso) per il funzionamento verso 1'alto con carico 0%
*n: Efficienza macchina

*Tb: coppia frenante
*Tm: Coppia motore
* Tmjgo: Coppia nominale motore

* (Esempio) Quando il carico nominale dell'ascensore ¢ 600 kg, la velocita ¢ 45 m/min, la coppia frenante
richiesta ¢ 31 N-m, I'efficienza macchina ¢ 0.6, la velocita motore nominale ¢ 1750 min-! e la coppia nominale
del motore ¢ 20.19 N'm:

Potenza richiesta P (kW) = 600 kg / 2 x 45 m/min / (6120 x 110.6) = 3.676 kW

Coppia di carico TL (N'm) = (60 x 3.676 kW) / (2n x 1750min-!) x 103 = 20.06 N-m
8§5-32=(31 N'm-20.06 N'm x 0.6) / 20.19 N-m x 100 = 147.4%

Sequenza di controllo della coppia frenante

H2-xx = 5D [Durante controllo coppia frenante]

H2-xx = 5E [Controllo coppia frenante completo]

H2-xx = 51 [Controllo del contattore di uscita]

: / $532
Riferimento coppia . T L T
1 v S5:33 ) $5-35 v S5:34 ,
Riferimento di velocita i Blocco posizione/; E 30/"5%&%&?%”;”“ E E’\: Blocco posizione

(velocita di uscita dopo avvio graduale) H -— - ! I D e ——

' » o S1-04  1C1:01 ' C1:09 1 S1-0
Display tastiera E E | "brTC" lampeggiante : "brEnd" lampeggiante
LED RUN display |Decel ! ! Run i ! ' Interblocco
ie o8 4 5 G Lo 8
[ avitato

Nota:

H1-xx = 5D [Coppia fren rich] |

Comando Su

H2-xx = 0 [Durante la marcia)

[-—

$1-10 OFF

i

$1-11

H2-xx = 50 [Controllo dei freni] r
0Hz

Velocita motore

Quantita di movimento cabina

I
EOmm

Figura 4.11 Sequenza di controllo della coppia frenante

*La sequenza di frenata dopo che il comando Su/Giu ¢ attivato ¢ sempre la stessa, ma l'inverter non rilascera il freno.

*La frequenza portante ¢ fissata a 2 kHz e il metodo PWM ¢ impostato in modo fisso sulla modulazione trifase durante il controllo della
coppia frenante.

«I1 limite coppia interno durante il controllo coppia frenante ¢ il valore impostato in S5-32 [Applicazione coppia motore durante BTC].

*Se §5-32 ¢ impostato a un valore maggiore del limite coppia dell'unita, si verifica un errore oPE21 [Anomalia impostazione parametro
ascensore].

* L'inverter esegue internamente 1'operazione Arresto d'emergenza quando il controllo coppia frenante ¢ terminato.

*Se la cabina ascensore si sposta oltre il valore impostato in S5-31 [Movimento cabina in controllo coppia frenante], l'inverter rileva

un'anomalia br4 [Deterioramento freno].

Figura 4.11 ¢ divisa in intervalli temporali. Tabella 4.9 illustra la sequenza in ogni intervallo temporale.

Tabella 4.9 Intervalli di tempo per la sequenza del controllo coppia frenante

contattore, scatta un'anomalia SEI [Errore risposta contattore motore]. Se non si utilizza un segnale di retroazione del contattore motore, l'inverter attende che

trascorra il tempo di ritardo per I'avvio operazione impostato in S7-10 [Tempo ritardo comando Su/Giu] prima di andare al passo successivo.

t':rt:;:?gf; Descrizione
Vanno impostati i morsetti Disabilitazione sicura HI-HC e H2-HC e va disabilitato BloccoBase (ingressi digitali impostati su Hl-xx = 8 0 9).
tl Quando il comando Coppia fren rich (HI-xx = 5D) ¢ attivo, il morsetto MFDO emette il segnale Durante controllo coppia frenante (H2-xx = 5D).
Viene emesso il comando Su.
L'inverter attende che venga emesso il segnale Retroazione contattore motore N.O. (Hl-xx = 56).
2 Se l'inverter non riceve la retroazione del contattore motore entro t2 o se il segnale di retroazione ¢ attivo prima che sia stato emesso il comando controllo
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Intervallo i
temporale Descrizione
3 %1 Dopo che ¢ trascorso il tempo di ritardo impostato in S7-70, l'inverter emette la corrente di uscita al motore. Inizia il Blocco posizione.
L'inverter inizia l'accelerazione alla velocita del controllo coppia frenante (fissata al 3%).
t4 *¥2 %3 *4
La coppia aumenta al valore impostato in $5-32 nel tempo impostato in S5-33 [Tempo rampa aumento coppia motore].
t5 *2 *4 L'inverter funziona come specificato dalle impostazioni in S5-35 [Tempo finz controllo coppia frenante] e S5-32 per controllare la coppia frenante.
t6 *4 *3 Dopo che il tempo impostato in S5-35 ¢ trascorso, la coppia diminuisce nell'intervallo impostato in S5-34 [Tempo rampa riduzione coppia motore] e l'inverter
decelera fino ad arrestarsi. Quando la coppia frenante ¢ normale, l'inverter emette il segnale Controllo coppia frenante completo (H2-xx = 5E).
7 5 La velocita motore raggiunge il livello velocita zero impostato in S7-01 [Livello velocita zero a arresto].
L'inverter continua il Blocco posizione per il tempo impostato in S7-05 [Tempo iniez. CC/blocco pos. a arresto].
Dopo che ¢ trascorso il ritardo per il contattore magnetico impostato in S/-11 [Tempo ritardo contattore di uscita aperto], I'inverter resetta il morsetto di uscita
impostato per Controllo del contattore di uscita (H2-xx = 51). Ora ¢ possibile resettare gli ingressi Disabilitazione sicura e abilitare Bloccobase.
t8 *5
Quando il comando Coppia fren rich (HI-xx = 5D) viene disattivato dopo che il comando Su ¢ disattivato, il segnale Durante controllo coppia frenante (H2-xx
= 5D) e il segnale Controllo coppia frenante completo (H2-xx = 5E) vengono disattivati.

*1  Durante il controllo coppia frenante, Controllo dei freni (H2-xx = 50) non viene attivato perché l'inverter esegue il Blocco posizione
con il freno chiuso.

*2  Mentre l'inverter ¢ in funzione in modalita controllo coppia frenante, b#TC [Durante controllo coppia frenante] lampeggia sul
tastierino a indicare che ¢ in corso.

*3 Il riferimento velocita multistep ¢ disabilitato durante il controllo coppia frenante.

*4 Il riferimento velocita corrispondera al 3% della velocita di uscita massima durante il controllo coppia frenante.

*5  Quando il controllo coppia frenante termina correttamente, sul tastierino lampeggera "brEnd". Non ¢ possibile azionare 1'inverter dal
tastierino mentre sul display ¢ visualizzato "brEnd".

B Funzione ispezione

Avvio in Modo ispezione
L'inverter esegue la funzione ispezione quando riceve un segnale Su o Giu mentre sussiste una di queste
condizioni:

* Il parametro d1-18 = 0 0 3 [Modo selez riferim velocita = Modo multi-velocital (da d1-01 a 08) o Modo multi-
velocita? (da d1-02 a 08)] e la velocita selezionata sono superiori a d1-28 [Livello rilevazione velocita
livellamento], ma inferiori a d1-29 [Livello rilevazione velocita ispezione].

* Il parametro d1-18 = I o 2 [Alta velocita ha la priorita o Velocita di livellamento ha la priorita] e 1'ingresso
digitale programmato per HI-xx = 54 [Funzione ispezione] ¢ abilitato.

L'avvio ispezione utilizza le stesse caratteristiche di accelerazione, sequenza di frenatura e sequenza contattore del

funzionamento normale. La frequenza ¢ impostata a 2 kHz durante la funzione ispezione, ma ¢ possibile utilizzare

C6-21 [Frequenza portante a ispezione] per modificarla.

Arresto in Modo ispezione

Per arrestare l'inverter in Modo ispezione, eliminare il segnale Su o Giu o disattivare il Riferimento di velocita

funzione ispezione (le condizioni elencate per Avvio in Modo ispezione non devono pit sussistere).

L'arresto ispezione puo utilizzare una rampa di decelerazione a seconda dell'impostazione di C1-15 [Rampa

decelerazione ispezione].

* Se CI-15 = 0 s, l'inverter applica immediatamente il freno, disinserisce l'uscita inverter e apre il contattore
motore.

* Se CI-15 > 0 s, l'inverter decelera fino all'arresto, applica il freno, disinserisce l'uscita inverter e apre il
contattore motore.

€ Individuazione dei guasti

Se l'inverter o il motore non funzionano correttamente, consultare il tastierino dell'unita per ottenere informazioni
su anomalie e allarmi.

¢ Per le anomalie dell'inverter:

— 11 tastierino mostra il codice anomalia.

- e ALM/ERR sull'anello di stato LED rimangono accesi.
— L'inverter disattiva 'uscita e attiva l'uscita rele di anomalia. Il motore rallenta per inerzia fino all'arresto.
* Per gli allarmi dell'inverter:

— 11 tastierino mostra il codice di allarme.
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- ¢ ALM/ERR sull'anello di stato LED lampeggiano.

— Generalmente l'inverter continua ad azionare il motore. Alcuni allarmi permettono all'utente di selezionare un

metodo di arresto del motore.

B Reset guasti

1. Eliminare la causa dell'anomalia o dell'allarme.
2. Mentre il tastierino visualizza il codice di anomalia o allarme, premere (RESET) o sul tastierino.

Questa tabella riporta le anomalie e gli allarmi piu frequenti, ciascuno con possibili cause e soluzioni.

Per un elenco completo di anomalie e allarmi, consultare il Manuale tecnico.

Codice Nome Causa Eliminazione del problema
bb Bloccobase E stato immesso un comando bloccobase esterno Esaminare la sequenza esterna e i tempi di immissione del
tramite uno dei morsetti MFDI Sx e l'uscita inverter | comando bloccobase.
si ¢ arrestata, come risultato del comando di
bloccobase esterno.
CrST Reset impossibile L'inverter ha ricevuto un comando di reset anomalia | Annullare il comando Su/Git, quindi spegnere e riaccendere
mentre era attivo un comando Su/Git. l'inverter.
dEv Deviazione velocita Il carico ¢ troppo pesante. Diminuire il carico.
Le rampe di accelerazione e decelerazione sono Aumentare i valori impostati da C1-01 a C1-08 [Rampe di
impostate a una velocita eccessiva. accelerazione/decelerazione].
Le impostazioni del livello di rilevazione dEv non Regolare F1-10 [Livello rilev. deviaz. velocita] e F1-11 [Tempo
sono corrette. rit. rilev. dev. velocita].
11 carico ¢ bloccato. Controllare la macchina.
11 freno di arresto sta bloccando il motore. Rilasciare il freno di arresto.
dv3 Rilevaz. inversione E5-11 [Offset impulso Z encoder] ¢ impostato in Impostare correttamente il valore per A0 in E5-11, come
modo errato. specificato dai valori sulla targhetta identificativa del motore.
L'encoder € nuovo o la direzione di rotazione del Eseguire il tuning dell'encoder.
motore ¢ cambiata.
Una forza esterna sul lato carico ha fatto ruotare il * Assicurarsi che il motore ruoti nella direzione corretta.
motore. « Individuare e risolvere i problemi sul lato carico che causano
la rotazione del motore dal lato carico.
Interferenze di rumore elettrico lungo il cavo Mettere a terra correttamente il filo schermato del cavo
dell'encoder. dell'encoder.
11 cavo dell'encoder non ¢ collegato oppure non ¢ Esaminare l'encoder alla ricerca di errori di cablaggio o fili
stato cablato correttamente. scollegati, quindi risolvere i problemi individuati.
L'impostazione per F1-05 [Selezione rotazione Collegare correttamente il cablaggio del motore per ciascuna fase
encoder 1] € opposta rispetto alla direzione di U, V, W).
rotazione del motore.
L'inverter ha rilevato la posizione del polo Quando U6-57 [Val.Ril. polar Poli] < 819, aumentare n8-84
magnetico del motore in modo errato. [Corrente rilevazione polarita]. Contattare il produttore del
motore per informazioni sui valori di impostazione massimi.
n8-84 [Corrente rilevazione polarita] ¢ troppo Aumentare n8-84 rispetto al valore iniziale. Contattare il
basso. produttore del motore per informazioni sui valori di impostazione
massimi.
Rilevazione della posizione poli non riuscita. Se si utilizza un motore IPM, eseguire I'Auto-Tuning Iniezione
alta frequenza.
L'opzione PG o I'encoder sul lato motore ¢ Riparare il cablaggio e alimentare nuovamente l'inverter, quindi
danneggiato. sostituire la scheda opzionale PG o il PG se il problema persiste.
L'inverter ha rilevato la posizione del polo Quando U6-57 [Val.Ril. polar Poli] < 819, impostare n8-84
magnetico del motore in modo errato. [Corrente rilevazione polarita > impostazioni di fabbrica.
dv4 Rilev. prevenzione inversione Una forza esterna sul lato carico ha ruotato il * Assicurarsi che il motore ruoti nella direzione corretta.

motore.

* Individuare e correggere i problemi sul lato carico che causano
la rotazione del motore dal lato carico.

 Disabilitare la rilevazione di questa anomalia per le
applicazioni in cui il motore viene ruotato dal lato carico nella
direzione opposta del riferimento di velocita. L'inverter non
rilevera questa anomalia se F1-19 = 0 [Selezione rilevazione
dev. 4 = Disabilitato].

E5-11 [Offset impulso Z encoder] ¢ impostato in
modo errato.

Impostare correttamente il valore per A0 a E5-11 come specificato
dai valori sulla targhetta identificativa del motore.

E presente un nuovo encoder o la direzione di
rotazione del motore ¢ cambiata.

Eseguire il tuning encoder.

Interferenze di rumore elettrico lungo il cavo
dell'encoder.

Mettere a terra correttamente il cavo schermato del cavo encoder.

11 cavo dell'encoder non ¢ collegato oppure non ¢
stato cablato correttamente.

Esaminare 'encoder alla ricerca di errori di cablaggio o fili
scollegati, quindi risolvere i problemi individuati.
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Codice Nome Causa Eliminazione del problema

L'inverter ha rilevato la posizione del polo Se il valore per U6-57 [Val.Ril. polar Poli] ¢ inferiore a 819,

magnetico del motore in modo errato. aumentare il valore impostato in n8-84 [Corrente rilevazione
polarita]. Consultare il produttore del motore per informazioni sui
valori di impostazione massimi.

L'impostazione di n8-84 [Corrente rilevazione Aumentare I'impostazione n8-84 dal valore iniziale. Consultare il

polarita] ¢ troppo bassa. produttore del motore per informazioni sui valori di impostazione
massimi.

Rilevazione posizione poli non riuscita. Se si utilizza un motore IPM, eseguire un Auto-Tuning Iniezione
alta frequenza.

La scheda opzionale PG o I'encoder lato motore ¢ Riparare il cablaggio e alimentare nuovamente l'inverter, quindi

danneggiata/o. sostituire la scheda opzionale PG o il PG se il problema persiste.

dvo Strappo eccessivo ES5-11 [Offset impulso Z encoder] ¢ impostato in Impostare correttamente il valore per A0 a E5-11 come specificato

modo errato. dai valori sulla targhetta identificativa del motore.

Interferenze di rumore elettrico nel cavo Mettere a terra correttamente il cavo schermato del cavo encoder.

dell'encoder.

Il cavo dell'encoder non ¢ collegato oppure non & Esaminare I'encoder alla ricerca di errori di cablaggio o fili

stato cablato correttamente. scollegati, quindi risolvere i problemi individuati.

La scheda opzionale PG o I'encoder lato motore & Riparare il cablaggio e alimentare nuovamente l'inverter, quindi

danneggiata/o. sostituire la scheda opzionale PG o il PG se il problema persiste.

Se A1-02 = 7 [CLV/PM], i dati motore impostati nei | Consultare la targhetta identificativa del motore o i rapporti dei

parametri E5-xx [Impostazioni motore PM] non test e impostare E5-xx correttamente.

sono corretti.

dv8 Errore rilevazione posizione rotore | Caratteristiche motore cambiate. * Ripetere la configurazione.
PM K K . * Eseguire I'Auto-tuning statico o I'Auto-tuning Ricerca polo

I parametri che controllano la Ricerca polo iniziale iniziale.

sono impostati in modo errato (la configurazione

potrebbe essere incompleta).

I parametri per I'encoder motore sono impostati su

valori errati (la configurazione potrebbe essere

incompleta).

11 freno ¢ stato rilasciato durante la Ricerca polo » Controllare la sequenza di frenata.

iniziale o durante una perdita di potenza. * Mantenere applicato il freno durante la Ricerca polo iniziale e

in caso di perdita di potenza.

Non ¢ possibile eseguire la Ricerca polo iniziale sul | Utilizzare una scheda opzionale PG compatibile sia con l'inverter

motore. che con un encoder assoluto.

EF Errore ingresso comando Su/Giu Un comando Su e un comando Giu sono stati Esaminare la sequenza dei comandi Su e Giu e correggere il
immessi contemporaneamente per pit di 0.5 s. problema.

EF3 - EF10 | Anomalia est. (morsetto Sx) Il morsetto MFDI Sx ha causato un'anomalia * Individuare il dispositivo che ha causato I'anomalia esterna ed
esterna tramite un dispositivo esterno. eliminare la causa.
Anomalia esterna [H1-xx = 20 a 2F] ¢ impostato » Impostare correttamente lo MFDI.
sul morsetto MFDI, ma il morsetto non ¢ in uso.

FrL Riferim. velocita mancante L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu quando * Verificare le impostazioni per d/-18 e da HI-03 a HI-10
dI-18 = 1 [Modo selez riferim velocita = Alta [Selezione funzione morsetto da S3 a S10] per assicurarsi che
priorita ha la priorita], Hl-xx # 53 [Selezione il metodo di selezione della velocita scelto sia in linea con la
funzione MFDI # Velocita livellamento] ¢ non viene sequenza della manovra ascensore.

‘ CIQCH Ve
selezionata la velocita all'avvio. * Assicurarsi che la manovra ascensore sia collegata
correttamente.

* Assicurarsi che la manovra ascensore selezioni la velocita
correttamente.

GF Guasto di terra 11 surriscaldamento ha causato danni al motore, Misurare la resistenza dell'isolamento del motore e sostituire il
oppure l'isolamento del motore non ¢ adeguato. motore stesso se si rileva conduzione elettrica o se I'isolamento

risulta inutilizzabile.

11 cavo del circuito principale del motore causa un » Esaminare il cavo del circuito principale del motore per
cortocircuito a contatto con il terreno. rilevare eventuali danni e riparare i corto circuiti.

» Misurare la resistenza tra il cavo del circuito principale del
motore e il morsetto di terra. In caso di conduzione elettrica,
sostituire il cavo.

Un aumento della capacita parassita del cavo e del * Se la lunghezza del cavo ¢ superiore a 100 m, diminuire la

morsetto di terra ha causato un aumento della frequenza portante.

corrente di dispersione. * Diminuire la capacita parassita.

Si ¢ verificato un problema con l'hardware Sostituire la scheda di controllo o l'inverter. Per informazioni sulla

dell'inverter. sostituzione della scheda di controllo, contattare Yaskawa o il
rappresentante commerciale pil vicino.

LF Perdita fase in uscita 11 cavo del circuito principale del motore & Collegare il cablaggio del circuito principale del motore.
scollegato. Correggere gli errori di cablaggio sull'alimentazione di ingresso

del circuito principale dell'inverter.

Si ¢ verificato uno scollegamento nell'avvolgimento | Se una bobina ¢ scollegata, misurare la resistenza linea-in-linea
della bobina motore. motore e sostituire il motore.
Le viti sui morsetti dell'uscita inverter sono Serrare tutte le viti dei morsetti alla corretta coppia di serraggio.
allentate.
La corrente nominale di uscita del motore & Verificare la capacita dell'inverter o I'uscita motore da applicare.
inferiore al 5% della corrente nominale dell'inverter.
Si sta tentando di usare un motore a fase singola. L'inverter non puo azionare i motori a fase singola.
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Codice

Nome

Causa

Eliminazione del problema

11 transistor di uscita nell'inverter ¢ danneggiato.

¢ Riaccendere l'inverter.

* Se l'anomalia persiste, sostituire la scheda di controllo o
l'inverter. Per informazioni sulla sostituzione della scheda di
controllo, contattare Yaskawa o il rappresentante commerciale
piu vicino.

oC

Sovracorrente

11 carico € troppo pesante.

¢ Misurare la corrente che corre nel motore.

* Seil valore della corrente supera il valore della corrente
nominale dell'inverter, sostituire I'inverter con un modello a
maggiore capacita.

* Ridurre il carico o sostituire I'inverter con un modello a
maggiore capacita per prevenire cambi improvvisi nel livello
di corrente.

11 cavo del circuito principale del motore causa un
cortocircuito a contatto con il terreno.

* Esaminare il cavo del circuito principale del motore per
rilevare eventuali danni e riparare i corto circuiti.

* Misurare la resistenza tra il cavo del circuito principale del
motore e il morsetto di terra. In caso di conduzione elettrica,
sostituire il cavo.

Un corto circuito o un guasto di terra sul lato
dell'uscita inverter hanno danneggiato il transistor
di uscita dell'inverter.

¢ Verificare che non siano presenti corti circuiti nel morsetto B1
e nei morsetti U/T1, V/T2 e W/T3. Verificare che non siano
presenti corti circuiti nei morsetti - e nei morsetti U/T1, V/T2 e
W/T3.

* In caso di corto circuito, rivolgersi a Yaskawa o al
rappresentante commerciale piu vicino.

La rampa di accelerazione ¢ troppo rapida.

* Calcolare la rampa necessaria durante l'accelerazione in base
all'inerzia del carico e al tempo di accelerazione specificato.

¢ Aumentare i valori impostati in C1-01, C1-03, C1-05 o C1-07
[Rampe di accelerazione] per ottenere la coppia necessaria.

* Aumentare i valori impostati da C2-01 a C2-04
[Caratteristiche strappo] per ottenere la coppia necessaria.

« Sostituire I'inverter con un modello a maggiore capacita.

L'inverter sta tentando di operare un motore
speciale oppure un motore piu grande dell'uscita
motore applicabile massima dell'inverter.

* Esaminare la targhetta identificativa del motore, il motore
stesso e l'inverter e verificare che la corrente nominale
dell'inverter sia maggiore della corrente nominale del motore.

* Sostituire l'inverter con un modello a maggiore capacita.

Impostazioni della curva V/f errate.

» Esaminare i rapporti tra le frequenze della curva V/fe la
tensione. Diminuire la tensione in caso sia troppo elevata
rispetto alla frequenza.

* Regolare da E1-04 a E1-10 [Parametri curva V/f]. Per il
motore 2, regolare i parametri da E3-04 a E3-10.

11 guadagno compensazione di coppia ¢ troppo
grande.

Diminuire il valore impostato in C4-01 [Guadagno compens.
coppia] per assicurarsi che il motore non vada in stallo.

L'inverter ha ricevuto un comando Su/Gitl mentre il
motore era in fase di arresto per inerzia.

Esaminare la sequenza e immettere il comando Su/Giu dopo
l'arresto completo del motore.

oLl

Sovraccarico motore

Il carico ¢ troppo pesante.

Diminuire il carico.
Nota:
Eseguire il reset di oL1 se U4-16 [Livello oL1 motore] < 100.

Il sovraccarico si € verificato durante il
funzionamento a bassa velocita.

¢ Diminuire il carico durante il funzionamento a bassa velocita.
¢ Aumentare la velocita motore.

* Se si utilizza frequentemente il motore a basse velocita,
sostituirlo con un motore di portata maggiore oppure destinare
un motore a utilizzo esclusivo dell'inverter.

Nota:

Nei motori standard il sovraccarico puo verificarsi a basse
velocita se il motore opera sotto la corrente nominale.

L1-01 [Protez. sovrac. motore (oL1)] ¢ impostato in
modo errato.

Impostare L1-01 secondo le specifiche del motore per un motore
destinato esclusivamente all'inverter.

La curva V/f non corrisponde alle caratteristiche del
motore.

Esaminare i rapporti tra le frequenze della curva V/fe la
tensione. Diminuire la tensione in caso sia troppo elevata
rispetto alla frequenza.

* Regolare da E1-04 a E1-10 [Parametri curva V/f]. Per il
motore 2, regolare i parametri da E3-04 a E3-10. Ridurre i
valori impostati in £1-08 [Tensione punto medio A] e E1-10
[Tensione di uscita minimaj.

Nota:

Se i valori impostati in £/-08 e E1-10 sono impostati a un
valore troppo basso, la tolleranza di sovraccarico diminuira
alle basse velocita.

Un inverter aziona piu di un motore.

Impostare L1-01 = 0 [Protez. sovrac. motore (oL1) =
Disabilitato], quindi collegare a ogni motore un rel¢ di
sovraccarico termico per prevenire danni al motore stesso.

La protezione termica elettronica non funziona a un
livello corretto.

Impostare correttamente £2-01 [Corrente nominale motore
(FLA)] al valore specificato nella targhetta identificativa del
motore.

oL2

Sovraccarico inverter

11 carico ¢ troppo grande.

Diminuire il carico.
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Codice Nome Causa Eliminazione del problema
Le rampe di accelerazione/decelerazione o i tempi » Esaminare le rampe di accelerazione/decelerazione ¢ le
di ciclo sono troppo rapidi. frequenze di avvio/arresto del motore (tempi di ciclo).

* Aumentare i valori impostati da C/-01 a C1-08 [Rampe di

accelerazione/decelerazione].

La capacita dell'inverter ¢ insufficiente. Sostituire I'inverter con un modello a maggiore capacita.

11 sovraccarico si ¢ verificato durante il * Diminuire il carico durante il funzionamento a bassa velocita.

funzionamento a bassa velocita. « Sostituire l'inverter con un modello a maggiore capacita.

ov Sovratensione La rampa di decelerazione ¢ troppo rapida e una * Aumentare i valori impostati in C1-02, C1-04, C1-06 o CI1-08
quantita eccessiva di energia rigenerativa ritorna [Rampe di decelerazione].
"

allinverter. * Collegare un'opzione di frenatura dinamica all'inverter.

La rampa di accelerazione ¢ troppo rapida. * Verificare che l'anomalia non sia causata dall'improvvisa
accelerazione dell'inverter.

* Aumentare i valori impostati in C1-01, C1-03, C1-05 o CI1-07
[Rampe di accelerazione].

* Aumentare il valore impostato in C2-02 [Tempo strappo a fine
accel.].

11 carico di frenata ¢ troppo grande. Collegare un'opzione di frenatura dinamica all'inverter.

Nell'ingresso alimentazione si verificano dei picchi | Collegare un reattore in CC all'inverter.

di tensione. Nota:
Se si imposta il condensatore di rifasamento su ON e OFF in
un sistema di alimentazione che utilizza convertitori a
tiristori, potrebbero verificarsi picchi di tensione che
provocano un aumento irregolare della tensione in ingresso.

La tensione di alimentazione ¢ troppo alta. Diminuire la tensione alimentazione finché non corrisponde alla

tensione nominale dell'inverter.

Il cavo dell'encoder non ¢ collegato oppure non & Esaminare I'encoder alla ricerca di errori di cablaggio o fili

stato cablato correttamente. scollegati, quindi risolvere i problemi individuati.

Si verifica un'oscillazione nel motore. Regolare n2-02 [Tempo I regol. freq. automatica] e n2-03 [Tempo

2 regol. freq. automaticaj.

L'inverter rileva ov [Sovratensione] quando A7/-02 | Aumentare il valore impostato in #2-03 con incrementi di 50 ms.
=2 [OLV] e quando: Nota:
\ Lo
* L'accelerazione ¢ completata Assicurarsi che l'impostazione di questo parametro sia: n2-02
» La decelerazione inizia <n2-03.
* 1l carico varia improvvisamente
oS Sovravelocita E presente un superamento. Ridurre C5-01 [Guadagno proporz. ASR 1] e aumentare C5-02

[Tempo integrale ASR 1].

1l livello di rilevazione oS non ¢ impostato Regolare F1-08 [Livello rilevazione sovraveloc.] e F1-09 [Tempo
correttamente. ritardo rilev. sovravel.].

PF Perdita fase in ingresso Si verifica una perdita di fase nella potenza di Correggere tutti gli errori di cablaggio nell'alimentazione del
ingresso dell'inverter. circuito principale dell'inverter.
Cablaggio allentato nei morsetti di ingresso Serrare tutte le viti alla corretta coppia di serraggio.
alimentazione.
La tensione d'ingresso dell'inverter ¢ troppo * Esaminare la tensione di alimentazione per individuare
irregolare. eventuali problemi.

* Rendere stabile I'alimentazione in ingresso all'inverter.

Eccessivo sbilanciamento tra le fasi di tensione. * Esaminare la tensione di alimentazione per individuare
eventuali problemi.

* Rendere stabile I'alimentazione in ingresso all'inverter.

« Se la tensione di alimentazione ¢ adeguata, esaminare il
contattore magnetico sul lato del circuito principale per
individuare eventuali problemi.

I condensatori del circuito principale sono diventati | « Esaminare il tempo di manutenzione dei condensatori nel
inutilizzabili. monitor U4-05 [Man condensatore].

* Se U4-05 ¢ superiore al 90%, sostituire il condensatore. Per
ulteriori informazioni rivolgersi a Yaskawa o al rappresentante
commerciale piu vicino.

» Esaminare la tensione di alimentazione per individuare
eventuali problemi.

* Riaccendere l'inverter.

« Se l'allarme persiste, sostituire la scheda di circuito o I'inverter.
Per ulteriori informazioni rivolgersi a Yaskawa o al
rappresentante commerciale piu vicino.

PGo Perdita retroazione encoder (PG) 11 cavo dell'encoder non ¢ collegato oppure non ¢ Esaminare l'encoder alla ricerca di errori di cablaggio o fili
stato cablato correttamente. scollegati, quindi risolvere i problemi individuati.
L'encoder non ¢ alimentato. Controllare I'alimentazione dell'encoder.
11 freno di arresto sta bloccando il motore. Rilasciare il freno di arresto.
rF Anomalia resistenza frenatura La resistenza dell'opzione di frenatura dinamica Utilizzare un'opzione di frenatura dinamica adatta al modello e
collegata all'inverter ¢ insufficiente. alla classe di servizio dell'inverter.
All'inverter & collegato un convertitore rigenerativo, | Impostare L8-55 = 0 [Protez. transistor DB interno =
un'unita rigenerativa o un modulo di frenatura. Disabilitato].
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Codice Nome Causa Eliminazione del problema
I Anomalia transistor frenat. din. 1l circuito di controllo dell'inverter ¢ danneggiato. ¢ Riaccendere l'inverter.
. K K ] * Se l'anomalia persiste, sostituire la scheda di controllo o
E presente un malfunyponamento nel transistor di l'inverter. Per informazioni sulla sostituzione della scheda di
frenatura interno dell'inverter. controllo, contattare Yaskawa o il rappresentante commerciale
piu vicino.

SCF Anomalia circuito sicurezza E presente un'anomalia del circuito sicurezza. Sostituire la scheda di controllo o l'inverter. Per informazioni sulla
sostituzione della scheda di controllo, contattare Yaskawa o il
rappresentante commerciale piu vicino.

SE1 Errore risposta contattore motore Si ¢ verificato un problema con il contattore motore | Verificare il contattore motore, gli interruttori ausiliari ¢ il

o l'interruttore ausiliario. cablaggio del segnale retroazione contattore.

SE2 Errore corrente avvio 11 contattore motore & aperto. Controllare il contattore alla ricerca di problemi.

SE3 Errore corrente di uscita 11 contattore motore ¢ aperto. Controllare il contattore alla ricerca di problemi.

SE4 Errore risposta freno 11 contatto di retroazione sul freno ¢ difettoso o il Controllare il contatto di retroazione del freno e il cablaggio.

cablaggio non ¢ corretto.
11 circuito di controllo del freno non funziona Assicurarsi che il freno motore funzioni correttamente con un
correttamente. comando controllo dei freni dall'inverter.
11 contattore motore o il rel¢ del freno € aperto. » Controllare il contattore alla ricerca di problemi.
* Quando S6-07 = 1 [Funzione monitor risposta freno =
Abilitato], controllare il contattore motore o il relé. In assenza
di problemi, impostare S6-08 = I [SE4 Reset guasti =
Abilitato] per resettare l'anomalia.
STo Coppia sicura OFF Gli ingressi Disabilitazione sicura HI-HC e H2-HC | ¢ Assicurarsi che il segnale di Disabilitazione sicura venga
sono aperti. immesso da una sorgente esterna ai morsetti HI-HC e H2-HC.
* Quando la funzione Disabilitazione sicura non € in uso,
collegare i morsetti HI-HC e H2-HC.
I due canali Disabilitazione sicura sono danneggiati | Sostituire la scheda o I'inverter. Per informazioni sulla
internamente. sostituzione della scheda di controllo, contattare Yaskawa o il
rappresentante commerciale pill vicino.
SToF Coppia sicura OFF Uno dei due morsetti HI-HC o H2-HC ha ricevuto | * Verificare che il segnale di Disabilitazione sicura venga
il segnale di ingresso Disabilitazione sicura. immesso da una sorgente esterna ai morsetti HI-HC e H2-HC.
1 le dii Disabilitazi . . * Quando la funzione Disabilitazione sicura non ¢ in uso,
segnale di ingresso Disabilitazione sicura & collegare i morsetti HI-HC e H2-HC.
cablato in modo errato.
Un canale Disabilitazione sicura ¢ danneggiato Sostituire la scheda o I'inverter. Per informazioni sulla
internamente. sostituzione della scheda di controllo, contattare Yaskawa o il
rappresentante commerciale pil vicino.

€ Istruzioni per lo smaltimento

Smaltire in maniera adeguata inverter, materiale di imballaggio, batteria e scheda microSD, secondo quanto
specificato da leggi e normative regionali, locali e municipali per il presente prodotto.

Nota:

*Prima di smaltire l'inverter, rimuovere batteria ¢ scheda microSD dal tastierino.

* Yaskawa consiglia ai clienti di distruggere fisicamente la scheda microSD in un distruggidocumenti o di utilizzare un software per
l'eliminazione dei dati per cancellare definitivamente la scheda.

B Direttiva RAEE

Il simbolo del bidone della spazzatura su questo prodotto, nel relativo manuale o sulla confezione indica che ¢
necessario riciclarlo al termine della sua vita utile.

E necessario smaltire il prodotto presso un punto di raccolta idoneo alle apparecchiature elettriche ed elettroniche
(AEE). Non smaltire il prodotto assieme ai rifiuti comuni.
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€ Norme europee

C€

Figura 4.12 Marchio CE

Il marchio CE certifica che il prodotto ¢ conforme agli standard ambientali e di sicurezza dell'Unione europea. |
prodotti fabbricati, venduti o importati nell'Unione europea devono recare il marchio CE.

Gli standard dell'Unione europea includono gli standard per le apparecchiature elettriche (Direttiva Bassa
Tensione), gli standard per il rumore elettrico (Direttiva EMC) e gli standard per i macchinari (Direttiva
Macchine).

Questo prodotto reca il marchio CE in conformita alla Direttiva Bassa tensione, alla Direttiva EMC e alla
Direttiva macchine.

Tabella 4.10 Norme armonizzate

Direttiva europea Norme armonizzate

Direttiva sulla Bassa Tensione
2014/35/UE

EN 61800-5-1 */

Direttiva EMC
2014/30/UE

EN 61800-3 */

+ ENISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
+ IEC/EN IEC 62061 (Massimo SIL3) */
+ EN61800-5-2 (SIL3) */

Direttiva Macchine
2006/42/CE

Restrizione dell'uso di determinate sostanze pericolose (RoHS)
2011/65/UE

EN IEC 63000 */

*1  Per l'anno delle Norme armonizzate, consultare la "Dichiarazione di conformita UE".
Il cliente deve apporre il marchio CE sul dispositivo finale che conterra questo prodotto. I clienti devono
verificare che il dispositivo finale sia conforme agli standard UE.

Tabella 4.11 Altre norme applicabili

Direttiva Europea Norme applicabili

Direttiva UE ErP L'inverter soddisfa i requisiti di efficienza IE2 secondo il regolamento europeo 2019/

2009/125/CE 1781.
Le perdite ¢ la classe di efficienza sono state determinate in conformita alla norma IEC

61800-9-2.

B Conformita alle Direttive CE sulla Bassa Tensione

Questo prodotto ¢ stato testato secondo lo standard IEC/EN 61800-5-1 ed ¢ conforme alla Direttiva CE Bassa
Tensione.

Le seguenti condizioni devono essere soddisfatte affinché le macchine e i dispositivi che incorporano questo
prodotto siano conformi alla Direttiva CE Bassa Tensione.

Area di utilizzo

Installare questo prodotto in un luogo con Categoria di sovratensione III e livello di inquinamento 2 o inferiore,
come specificato in IEC/CE 60664.

Protezione dai detriti
Durante l'installazione di inverter di tipo aperto IP20/UL (modelli: 2xxxxB, 4xxxxB), utilizzare un pannello per la
carcassa per impedire la penetrazione nell'inverter di corpi estranei dall'alto e dal basso.

Messa a terra

L'inverter ¢ progettato per essere utilizzato in reti T-N (punto neutro con messa a terra).

Quando si utilizza I'inverter in un sistema con messa a terra in cui il neutro dell'alimentazione e il conduttore di
protezione rappresentano il polo comune (TN-C), installare dispositivi di protezione da sovracorrenti.

Se si installa l'inverter in altri tipi di sistemi con messa a terra, contattare Yaskawa o il rappresentante
commerciale piu vicino per istruzioni.

Selezione dei cavi di collegamento
Fare riferimento a Wire Selection a pagina 363 per selezionare i cavi corretti per il cablaggio del circuito
principale.
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Collegare un fusibile e un RCM/RCD al lato di ingresso (lato primario)

La protezione dei circuiti dell'inverter deve essere conforme alla norma IEC/EN 61800-5-1 per la protezione
contro cortocircuiti e guasti di terra nei circuiti interni. Collegare fusibili semiconduttori di protezione e un
dispositivo di monitoraggio della corrente residua/dispositivo di corrente residua (RCM/RCD) al lato di ingresso
per la protezione del ramo del circuito. Fare riferimento a CE-compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side) a
pagina 360.

A\ AWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Non riaccendere immediatamente l'inverter o azionare i dispositivi periferici
dopo il salto di un fusibile o lo scatto di un RCM/RCD. Attendere almeno il tempo specificato sull'etichetta di avvertenza e
verificare che tutte le spie siano spente. Successivamente, verificare i valori nominali di cablaggi e dei dispositivi periferici, per
trovare la causa del problema. Se non si conosce la causa del problema, contattare Yaskawa prima di attivare l'inverter o i

dispositivi periferici. Se il problema non viene risolto prima di utilizzare l'inverter o le periferiche, si possono verificare lesioni
gravi o mortali.

B Direttiva EMC

Gli inverter con filtri EMC integrati (modelli 4xxxC) sono stati testati secondo lo standard europeo EN 61800-3 ¢
sono conformi alla direttiva EMC.

Per soddisfare la direttiva EMC, utilizzare i filtri EMC integrati o installare filtri EMC esterni sul lato di ingresso
dell'inverter.

Installazione di un inverter conforme alla direttiva EMC

Quando I'inverter ¢ un'unita singola o ¢ installato in un dispositivo piu grande, installare i modelli inverter 4xxxC
seguendo questa procedura per conformarsi alla direttiva EMC.

1. Installare 'inverter su una piastra metallica collegata a terra.
2. Cablare l'inverter e il motore.

3. Attivare il filtro EMC interno.
4.

Mettere a terra lo schermo del filo sul lato inverter e sul lato motore.

A - Inverter D - Guaina metallica
B - 10 m (32.8 ft) massimo E - Cavo di messa a terra
C - Motore
Figura 4.13 Cablare l'inverter e il motore
Nota:
. %téltigﬁiir: un cavo con maglia schermata per il cablaggio dell'inverter e del motore o far passare i fili attraverso una guaina

*La lunghezza di cablaggio massima fra inverter e motore € di 10 m (32.8 ft). Tenere piu corto possibile il filo.
» Tenere piu corto possibile il filo di messa a terra.
*Per la conformita alle norme EN 12015 e EN 12016, contattare Yaskawa o il rappresentante piu vicino.
5. Usare un fermacavo per la messa a terra del cavo del motore alla piastra metallica.
Nota:
Assicurarsi che il cavo di terra di protezione sia conforme agli standard tecnici e alle norme di sicurezza locali.
6. Collegare un reattore in CA o CC per ridurre la distorsione armonica.

Nota:
Per informazioni sulla scelta del reattore in CA o CC per la conformita a EN 12015, contattare Yaskawa o il rappresentante
piu vicino.
Attivare il filtro EMC interno
Sui modelli di inverter 4xxxC, spostare la vite o le viti in posizione ON e OFF per abilitare e disabilitare il filtro
EMC. La vite o le viti dell'interruttore del filtro EMC sono installate in posizione OFF per impostazione
predefinita.
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Assicurarsi che la rete di messa a terra sia simmetrica e installare la vite o le viti in posizione ON per abilitare il
filtro EMC integrato in conformita con la Direttiva EMC.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Prima di rimuovere i coperchi o di toccare le viti del filtro EMC, scollegare
completamente I'alimentazione verso l'inverter, quindi attendere almeno per il periodo indicato sull’etichetta di avvertenza e
verificare che non siano presenti tensioni pericolose. Se si entra in contatto con le viti in presenza di tensioni pericolose, si
possono verificare lesioni gravi o mortali.

A\ AWERTENZA  Pericolo di scossa elettrica. Non rimuovere i coperchi e non toccare le schede di circuito mentre l'inverter
€ acceso. Il contatto con i componenti interni di un inverter acceso puo provocare lesioni gravi o mortali.

AN AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Prima di attivare il filtro EMC, collegare a terra il punto neutro
sull'alimentazione elettrica dei modelli di inverter 4xxxC secondo la direttiva EMC. Se si attiva il filtro EMC ma non si mette a
terra il punto neutro, si possono verificare lesioni gravi o mortali.

A\ AVVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Collegare correttamente il cavo di messa a terra. Il contatto con
apparecchiature elettriche non messe a terra pud provocare lesioni gravi o mortali.

AVVISO Per disattivare il filtro EMC interno, spostare le viti dalla posizione ON a OFF, quindi serrarle alla coppia
specificata. Se le viti vengono rimosse completamente o serrate con una coppia errata, si puo verificare un’anomalia
dellinverter.

AVVISO Per le reti con messa a terra non simmetrica, portare la vite o le viti dell’interruttore EMC in posizione
OFF. Se le viti non sono nella posizione corretta, si possono verificare danni all'inverter.

Assicurarsi che la rete di messa a terra sia simmetrica e installare la vite o le viti in posizione ON per abilitare il
filtro EMC integrato in conformita con la Direttiva EMC.
L1

L3 L2

Figura 4.14 Messa a terra simmetrica

AVVISO Danni all'apparecchio. Quando si utilizza l'inverter con una rete senza messa a terra, con messa a terra
ad alta resistenza o asimmetrica, posizionare la vite o le viti del filtro EMC in posizione OFF per disattivare il filtro EMC
incorporato. La mancata disabilitazione del filtro EMC integrato puo causare danni all'inverter.

Se si perde una vite dell'interruttore del filtro EMC, utilizzare Tabella 4.12 per trovare la vite di sostituzione
corretta e installarla con la coppia di serraggio corretta.

AVVISO Utilizzare esclusivamente i tipi di vite specificati in questo manuale. L’uso di viti non approvate puo
causare danni all'inverter.

Tabella 4.12 Dimensioni vite e coppie di serraggio

Coppia di serraggio
Modello Dimensione vite BE 99
N-m
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-1.3

€ Marchio United Kingdom Conformity Assessed

UK
CA

Figura 4.15 Marchio UKCA
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Informazioni sul produttore

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (Produttore)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Giappone

http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (Contatto UE)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Germania

http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (Contatto UK)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, Regno Unito
https://www.yaskawa.co.uk/

Il marchio UKCA certifica che il prodotto ¢ conforme agli standard ambientali e di sicurezza del Regno Unito

(Strumenti legislativi).
I prodotti fabbricati, venduti o importati in Gran Bretagna (Inghilterra, Galles e Scozia) devono recare il marchio

UKCA.

Gli standard del Regno Unito comprendono Supply of Machinery (Safety) Regulations (Machinery) per i
produttori di macchine, Electrical Equipment (Safety) Regulations (Low voltage) per i produttori di elettronica e
Electromagnetic Compatibility Regulations (EMC) per il controllo del rumore.

Questo prodotto reca il marchio UKCA in conformita alla Direttiva Macchine, alla Direttiva Bassa Tensione ¢ alla

Direttiva EMC.

Tabella 4.13 Standard designati

Strumenti legislativi Standard designati

EN ISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
IEC/EN IEC 62061 (Massimo SIL3) */
EN 61800-5-2 (SIL3) */

Supply of Machinery (Safety) Regulations
S.I. 2008 N. 1597

Electrical Equipment (Safety) Regulations EN 61800-5-1 */

S.1.2016 N. 1101

Norme sulla compatibilita elettromagnetica EN 61800-3 *I

S.1.2016 N. 1091

Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic EN IEC 63000 */
Equipment Regulations
S.I. 2012 N. 3032

*1  Per I'anno degli Standard designati, consultare la "Dichiarazione di conformita UK".
11 cliente deve apporre il marchio UKCA sul dispositivo finale che conterra questo prodotto. I clienti devono
verificare che il dispositivo finale sia conforme agli standard UK.

Tabella 4.14 Altre norme applicabili

Strumenti legislativi Norme applicabili

L'inverter soddisfa i requisiti di efficienza IE2 secondo S.I. 2021 N. 745.

S.1. 2021 N. 745 Le perdite e l'efficienza sono state determinate in conformita ai requisiti della norma
IEC 61800-9-2.

Ecodesign for Energy-Related Products and Energy Information Regulations

B Istruzioni generali per I'importazione in UK
Questo prodotto ¢ un prodotto industriale destinato all'incorporazione e all'uso in apparecchiature industriali solo

da parte di professionisti.

Questo prodotto ¢ stato progettato per essere integrato nelle apparecchiature e nelle macchine in cui ¢ stato
incorporato. Per conformarsi alle normative del Regno Unito, potrebbe essere necessario adottare ulteriori
precauzioni per l'apparecchiatura e la macchina. Le istruzioni per la conformita alle norme del Regno Unito sono
identiche a quelle previste dalla legislazione UE. Consultare le precauzioni descritte nella legislazione UE.

Sul nostro sito web sono pubblicate le ultime versioni dei manuali e altre informazioni utili.

€ Ingresso Disabilitazione sicura
Questa sezione fornisce le precauzioni per il supporto dell'ingresso Disabilitazione sicura. Contattare Yaskawa per
ulteriori informazioni.
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Tabella 4.15 Norme di sicurezza e norme unificate applicate

Norme di sicurezza Norme unificate

IEC/EN 61508 (SIL3)

Sicurezza funzionale |IEC/EN IEC 62061 (Massimo SIL3)

IEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Sicurezza macchina ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL ¢)

EMC IEC/EN 61000-6-7

Nota:
*SIL = livello di integrita della sicurezza.

*SILCL = Valore massimo SIL

B Specifiche Disabilitazione sicura

L'ingresso Disabilitazione sicura fornisce la funzione di arresto conforme a "STO spegnimento sicuro di coppia”
come specificato da IEC/EN 61800-5-2. L'ingresso Disabilitazione sicura soddisfa i requisiti delle norme EN ISO
13849-1 e IEC/EN 61508. Inoltre ¢ dotato di un monitor dello stato sicuro per rilevare eventuali errori nel circuito
di sicurezza.

Tabella 4.16 Specifiche Disabilitazione sicura

Voce Descrizione

* Ingresso: 2
Ingresso Disabilitazione sicura (H1, H2)
Livello segnale ON: da 18 Vcc a 28 Vcee

Ingresso/uscita Livello segnale OFF: da -4 Vcc a +4 Vee
» Uscita: 1
Uscita monitor di sicurezza MFDO per monitor dispositivo esterno (EDM)
Tempo di risposta dall'apertura dell'ingresso all'arresto dell'uscita inverter 3 ms o meno
Tempo di risposta dall'apertura dell'ingresso dei morsetti H1 ¢ H2 all'entrata in funzione 20 ms o inferiore
del segnale EDM
Tempo missione */ 10 anni 20 anni
lf\/Iodalité richiesta di funzionamento meno PED = 9.00E-6 PED = 1.79E-5
tequente
Probabilita di guasto
Modalita rlchlesta'd‘l funzionamento PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E-9
frequente o modalita continua
Livello prestazionale e
HFT (tolleranza guasto hardware) N=1
Tipo di sottosistema Tipo B
MTTFD Elevato (2681 anni)
DCavg Medio (90.53%)

*1  Parametro utilizzato per il calcolo statistico richiesto per le norme di sicurezza funzionale e non collegato al periodo di garanzia.

Nota:

EDM = monitoraggio dispositivo esterno
PFD = probabilita di guasto su domanda
PFH = probabilita di guasto pericoloso all'ora

A PERICOLO Pericolo di movimento improvviso. Quando si utilizza la funzione Disabilitazione sicura nel sistema di
sicurezza di una macchina, eseguire una valutazione dei rischi completa del sistema per verificare che tutte le sue parti
rispettino i requisiti delle norme di sicurezza applicabili. L'applicazione non corretta della funzione Disabilitazione sicura puo

causare lesioni gravi o mortali.

Pericolo di movimento improvviso. Se il circuito di uscita dell'inverter € danneggiato e la funzione
Disabilitazione sicura DISATTIVA l'uscita dell'inverter verso un motore a magneti permanenti (PM), il motore puo ruotare di 180
gradi elettrici. In questa condizione, evitare danni alle apparecchiature e lesioni al personale. Movimenti improvvisi del motore
possono causare lesioni gravi o mortali. Nelle seguenti condizioni € possibile che la corrente fluisca negli avvolgimenti del

motore.

Pericolo di scossa elettrica. Non e infatti possibile fare affidamento sulla funzione Disabilitazione sicura
per evitare scosse elettriche. Scollegare I'alimentazione dell’inverter, quindi attendere almeno il periodo indicato sull'etichetta di
avvertenza prima di rimuovere i coperchi. Prima di eseguire interventi di manutenzione o di riparazione, verificare che l'inverter
non presenti tensioni pericolose. Effettuare interventi sull’inverter quando € sotto tensione e con i circuiti elettronici non coperti
puo causare lesioni gravi o mortali.
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AN AVERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Anche se la funzione Disabilitazione sicura é attiva, la gravita o altre
forze esterne sull'asse verticale possono spostare il motore. L'applicazione non corretta della funzione Disabilitazione sicura
puo causare lesioni gravi o mortali.

AN AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Non utilizzare i segnali di uscita dell’inverter per controllare freni di
stazionamento esterni o freni dinamici per la sicurezza funzionale. Utilizzare un sistema conforme ai requisiti di sicurezza
funzionale. L’applicazione non corretta della funzione Disabilitazione sicura pu¢ causare lesioni gravi o mortali. | sistemi che
utilizzano i segnali di uscita dell’inverter (incluso il segnale EDM) per la sicurezza non sono sicuri perché i segnali di uscita
dell’inverter non sono componenti di sicurezza.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Collegare gli ingressi di Disabilitazione sicura ai dispositivi come
specificato nei requisiti di sicurezza. L’errato collegamento degli ingressi di Disabilitazione sicura puo causare lesioni gravi o
mortali.

AN AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Per utilizzare gli ingressi di Disabilitazione sicura, rimuovere i jumper
tra i morsetti H1-HC e H2-HC. Il funzionamento non corretto del circuito di Disabilitazione sicura puo provocare lesioni gravi o
mortali.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Quando si annulla la Disabilitazione sicura dell'ingresso, assicurarsi
che l'uscita di monitoraggio della Disabilitazione sicura funzioni correttamente come da specifiche per la funzione
Disabilitazione sicura. Il funzionamento non corretto del circuito di Disabilitazione sicura puo provocare lesioni gravi o mortali.

AN AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Esaminare con regolarita I'ingresso Disabilitazione sicura e tutti i
meccanismi di sicurezza installati. Il funzionamento non corretto di un sistema puo causare lesioni gravi o mortali.

AN AWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. L'ispezione e la manutenzione dell’ingresso Disabilitazione sicura
possono essere effettuati solo da personale autorizzato con una conoscenza completa dell’inverter, munito di manuale delle
istruzioni e cavi conformi alle norme di sicurezza. Il coinvolgimento di personale non autorizzato puo causare lesioni gravi o
mortali.

AN AVERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Utilizzare il monitor Disabilitazione sicura (il morsetto di uscita
multifunzione impostato sulla funzione EDM) unicamente per monitorare lo stato Disabilitazione sicura, o per individuare
malfunzionamenti negli ingressi di Disabilitazione sicura. L'uscita monitor non e un’uscita di sicurezza. L'utilizzo non corretto del
monitoraggio della Disabilitazione sicura puo causare lesioni gravi o mortali.

Nota:
*Se si utilizza un inverter con funzione di sicurezza integrata, ¢ necessario sostituirlo a 10 anni dal primo uso a causa
dell'invecchiamento dei componenti elettronici.

*Dallo spegnimento dei morsetti H1 o H2 trascorrono al massimo 3 ms al passaggio dell'inverter allo stato “STO spegnimento sicuro di
coppia”. Impostare lo stato OFF per i morsetti H1 e H2 affinché sia mantenuto per almeno 3 ms. L'inverter potrebbe non essere in
grado di passare allo stato di "STO spegnimento sicuro di coppia" se i morsetti H1 e H2 rimangono aperti per meno di 3 ms.

«I1 cablaggio dell'ingresso Disabilitazione sicura non deve durare piu di 30 m (98 ft).

B Utilizzo della funzione Disabilitazione sicura

Circuito Disabilitazione sicura
1l circuito di Disabilitazione sicura ha due canali isolati (morsetti H1 e H2) che arrestano i transistor di uscita.
L'ingresso puo utilizzare 'alimentazione interna dell'inverter.

Impostare la funzione EDM su uno dei morsetti MFDO [H2-xx = 21 o 121] per monitorare lo stato della funzione
Disabilitazione sicura. Questa ¢ la "funzione uscita monitor Disabilitazione sicura".
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Alimentazione circuito principale

Uscita digitale multifunzione uscita
fotoaccoppiatore multifunzione (H2-xx =21 0 121)

)

Circuito di
controllo
Rele di sicurezza o HC +¥V
PLC con Funzione
Sicurezza ]
Segnale Uscita

retroazione sicurezza

H1

3
g@ Blocco porta 1 \
H2 —
- HE%@MM

SN v Modulo di
—_— potenza

Inverter 1

Figura 4.16 Esempio di cablaggio nella funzione Disabilitazione sicura

Abilitare e disabilitare l'uscita inverter ("STO spegnimento sicuro di coppia")
Per un esempio di funzionamento dell'inverter quando lo stato cambia da "STO spegnimento sicuro di coppia" al
funzionamento normale, fare riferimento a Figura 4.17.

Frequenza —  lImotore rallenta per inerzia fino all'arresto

di uscita ‘\\ Annullare il comando Run per
. sbloccare la funzione Sicurezza.

Inverter pronto

1
Comando Run Run ; | Stop

{OFF (Funzione
Morsetto ingresso ON (Funzione Sicurezza abilitata) |
H1, H2 Sicurezza disabilitata), !

Uscita inverter Funzionamento normaIeXSTO spegnimento sicuro di coppiaX Bloccobase (Non sicuro)

Figura 4.17 Funzionamento Disabilitazione sicura

Passare da Funzionamento normale a "STO spegnimento sicuro di coppia”
Spostare su OFF (aperto) 'ingresso di sicurezza del morsetto H1 o H2 per abilitare la funzione Disabilitazione
sicura. Quando la funzione Disabilitazione sicura ¢ abilitata mentre il motore ¢ in funzione, 'uscita inverter ¢ la
coppia del motore si disattivano e il motore si arresta sempre per inerzia. L'impostazione b/-03 [Selez. metodo
arresto] non ha effetto sul metodo di arresto.
Lo stato "STO spegnimento sicuro di coppia" ¢ possibile solo con la funzione Disabilitazione sicura. Annullare il
comando Su/Giu per arrestare l'inverter. Disattivare l'uscita inverter (condizione bloccobase) # "STO spegnimento
sicuro di coppia".

Nota:

*Quando ¢ necessaria una rampa per arrestare il motore, non disattivare i morsetti H1 e H2 finché il motore non si ¢ completamente
arrestato. In questo modo si evita che il motore si arresti per inerzia durante il funzionamento normale.

* Dallo spegnimento dei morsetti H1 o H2 trascorrono al massimo 3 ms al passaggio dell'inverter allo stato "STO spegnimento sicuro di
coppia". Impostare lo stato OFF per far rimanere i morsetti H1 e H2 aperti almeno 3 ms. L'inverter potrebbe non essere in grado di
passare allo stato di "STO spegnimento sicuro di coppia” se i morsetti H1 e H2 rimangono aperti per meno di 3 ms.

Passare da "STO spegnimento sicuro di coppia” a Funzionamento normale
L'ingresso di sicurezza viene liberato solo quando non ¢ presente alcun comando Su/Giu.

¢ Durante l'arresto
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Quando la funzione Disabilitazione sicura viene attivata durante I'arresto, chiudere i circuiti tra i morsetti H1-
HC e H2-HC per disabilitare "STO spegnimento sicuro di coppia". Immettere il comando Su/Giu dopo che

'inverter si € arrestato correttamente.

* Durante il funzionamento

Se si attiva la funzione Disabilitazione sicura durante la marcia, annullare il comando Su/Giu, quindi chiudere il
circuito tra i morsetti H1-HC e H2-HC per disabilitare "STO spegnimento sicuro di coppia". Immettere il
comando Stop, quindi immettere il comando Su/Giu dopo aver attivato i morsetti H1 e H2.

Per rilasciare lo stato "STO spegnimento sicuro di coppia", attivare (chiudere) i morsetti H1 e H2.

Quando si inserisce il comando Su/Giu prima che siano attivati i morsetti H1 e H2, il funzionamento dell'inverter
¢ diverso per le varie impostazioni L8-88 [Funzionamento Disabilitazione sicura]:

* Quando L8-88 = 0 [Modo 0 (Allarme On, Pronto Off)], € necessario eseguire il comando Su/Giu per avviare il

motore.

* Quando L8-88 = I [Modo 1 (Allarme Off, Pronto On)] (valore iniziale), l'inverter avvia il motore
immediatamente dopo il rilascio dello stato "STO spegnimento sicuro di coppia".

Quando L8-88 = 1, ¢ possibile utilizzare S6-16 [Selezione riavvio Bloccobase (BB)] per impostare il
comportamento dell'inverter quando i morsetti H1 e H2 si attivano e disattivano mentre il comando Su/Giu rimane

attivo.

* Quando S6-16 = 0 [Disabilitato] (valore iniziale), l'inverter non si riavviera e andra eseguito il comando Su/

Giu.

* Quando S6-16 = 1 [Abilitato], l'inverter si riavviera immediatamente quando vengono attivati i morsetti H1 e

H2.

Funzione uscita monitor Disabilitazione sicura e Display tastiera
Per informazioni sulla relazione tra lo stato del canale di ingresso, lo stato Uscite sicure del monitor e lo stato
dell'uscita inverter, fare riferimento a Tabella 4.17.

Tabella 4.17 Ingresso Disabilitazione sicura e stato morsetto Monitor dispositivo esterno (EDM).

ON (Chiudere il ON (Chiudere il
| 1 (H1-HC e o OFF (Apert OFF (Apert
Stato del canale ngresso 1 ( ) circuito) circuito) (Aperto) (Aperto)
d'ingresso n n o .
Ingresso 2 (H2-HC) ON éﬁgm:‘;’e it OFF (Aperto) ON ((:ﬁ'g:j“l{’:)’e il OFF (Aperto)
Morsetto MFDO OFF OFF OFF ON
Morsetto MFDO (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) Morsetto MFDO
N N N FF
(H2-xx = 121) o o o o
Morsetto MFDO OFF ON ON ON
Morsetto MFDO (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) Morsetto MFDO
(H2-xx = 158) ON OFF OFF OFF

Stato delle uscite inverter

Blocco base (Inverter
pronto)

Stato di sicurezza (STo)

Stato di sicurezza (STo)

Stato di sicurezza (STo)

Display tastiera

Normalmente visualizzato

SToF (Lampeggiante)

SToF (Lampeggiante)

STo (Lampeggiante)

Anello di stato LED

Pronto: illuminato

ALM/ERR: lampeggiante

ALM/ERR: lampeggiante

Pronto: lampeggiante

Registro MEMOBUS
0020 (Hex.)

bit C: 0
bit D: 0

bitC: 1
bit D: 0

bit C: 1
bit D: 0

bit C: 0
bitD: 1

Monitor di stato funzione Sicurezza

Le uscite sicure del monitor dell'inverter inviano un segnale retroazione sullo stato della funzione Sicurezza. Le
uscite sicure del monitor sono una delle impostazioni disponibili per i morsetti MFDO. In caso di danni al circuito
di Disabilitazione sicura, un controller (PLC o relé di sicurezza) deve leggere questo segnale come un segnale di
ingresso per mantenere lo stato "STO spegnimento sicuro di coppia". In questo modo ¢ possibile verificare le
condizioni del circuito di sicurezza. Per ulteriori informazioni sulla funzione Sicurezza, consultare il manuale del

dispositivo di sicurezza.

E possibile utilizzare le impostazioni della funzione MFDO per commutare la polarita del segnale Uscite sicure

del monitor. Fare riferimento a Tabella 4.17 per le istruzioni di impostazione.

Display tastiera

Se i due canali di ingresso sono OFF (Aperto), sul tastierino lampeggera il messaggio S7o [Safe Torque Off].

Se si verifica un danno al circuito di Disabilitazione sicura o all'inverter, sul tastierino lampeggera il messaggio
SToF [Hardware coppia sicura OFF] quando un canale di ingresso ¢ OFF (Aperto) e l'altro ¢ ON (Chiudere il
circuito). Se si utilizza correttamente il circuito di Disabilitazione sicura, il tastierino non mostrera S7ToF.
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In caso di danni all'inverter, il tastierino mostrera il messaggio SCF [Anomalia circuito di sicurezza] quando
l'inverter rileva un'anomalia nel circuito di Disabilitazione sicura. Per ulteriori informazioni, consultare il capitolo
sulla risoluzione dei problemi.

Convalida della funzione Disabilitazione sicura
Dopo aver sostituito le parti o eseguito la manutenzione dell'inverter, completare prima tutti i cablaggi necessari
per avviarlo, quindi verificare il funzionamento dell'ingresso Disabilitazione sicura seguendo i passaggi qui
riportati. Tenere un registro dei risultati del test.
Nota:
Questa convalida va eseguita almeno una volta ogni tre mesi per garantire i valori di specifica dei parametri di sicurezza.
1. Seidue canali di ingresso sono OFF (Aperto), verificare che sul tastierino lampeggi il messaggio S7o
[Coppia sicura OFF] ¢ assicurarsi che il motore non sia in funzione.
2. Monitorare lo stato ON/OFF dei canali di ingresso e assicurarsi che lo MFDO impostato sulla funzione EDM
funzioni come mostrato in Tabella 4.17.
Se una o piu di queste voci sono vere, lo stato ON/OFF dello MFDO potrebbe non essere visualizzato
correttamente sul tastierino:
* Le impostazioni parametri sono errate.
+ E presente un problema con un dispositivo esterno.
* Il cablaggio esterno ¢ in corto circuito o scollegato.
» L'apparecchio ¢ danneggiato.
Trovare la causa e risolvere il problema per visualizzare correttamente lo stato.
3. Assicurarsi che il segnale EDM funzioni durante il normale funzionamento, come mostrato in Tabella 4.17.

5 Espanol

€ Informacién general

No utilice este manual como alternativa al manual técnico.

Los productos y las especificaciones que se facilitan en este manual y el contenido del manual pueden cambiar sin
previo aviso con el fin de mejorar el producto y el manual.

Asegtirese de utilizar siempre la ultima version de este manual. Utilice este manual para instalar, cablear,
configurar y utilizar correctamente este producto.

Los usuarios pueden descargar el manual técnico de la web de documentacidon de Yaskawa que se indica en la
contraportada.

€ Cualificaciones del usuario previsto

Yaskawa ha creado este manual para los especialistas e ingenieros eléctricos con experiencia en la instalacion, el
ajuste, la reparacion, la inspeccion y el cambio de piezas de variadores de corriente alterna. Las personas sin
formacion técnica, los menores de edad, las personas con discapacidad o problemas mentales, las personas con
problemas de percepcion y las personas que llevan marcapasos no deben utilizar ni manejar este producto.

€ Seguridad

Lea todas las precauciones de seguridad antes de instalar, cablear o utilizar el variador.

B Explicacion de los términos indicativos
A PELIGRO Esta palabra de advertencia identifica un peligro que causara lesiones graves o la muerte si no se evita.

A\ ADVERTENCIA | Esta palabra de advertencia identifica un peligro que puede causar la muerte o lesiones graves si no se
evita.

A\ ATENCION La palabra indicadora identifica un peligro que puede causar lesiones leves o moderadas si no lo evita.
AVISO Esta palabra clave identifica un mensaje de dafios materiales no relacionado con lesiones personales.

B Instrucciones de seguridad generales

Yaskawa Electric fabrica y suministra componentes electronicos para distintas aplicaciones industriales. La
seleccion y aplicacion de los productos Yaskawa es responsabilidad del disefiador del equipo o del cliente que
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monta el producto final. Yaskawa no se hace responsable del modo en que nuestros productos se incorporan al
disefio final del sistema. En todos los casos, los productos de Yaskawa no deben incorporarse a un producto o
disefio como funcion exclusiva o tnica de control de seguridad. Todas las funciones de control estan disefiadas
para detectar de forma dinamica los fallos y para funcionar con seguridad sin excepcion. Todos los productos
disefiados para incorporar piczas fabricadas por Yaskawa deben proporcionarse al usuario final e incluir las
advertencias e instrucciones adecuadas con respecto a su uso y funcionamiento seguros. Todas las advertencias de
Yaskawa deberan enviarse sin demora al usuario final. Yaskawa ofrece garantias solo para la calidad de nuestros
productos, de acuerdo con las normas y especificaciones que se describen en el manual. Yaskawa no ofrece otras
garantias, explicitas o implicitas. Las lesiones, los dafios materiales y el lucro cesante ocasionados por un
almacenamiento o manipulacion incorrectos y un descuido negligente por parte de su empresa o de sus clientes
anularan la garantia del producto Yaskawa.

Nota:

El incumplimiento de los mensajes de seguridad contenidos en el manual puede ocasionar lesiones graves o mortales. Yaskawa no se
hace responsable de las lesiones o averias del equipo ocasionados por el incumplimiento de los mensajes de seguridad.
*Lea atentamente este manual cuando vaya a montar, utilizar y reparar variadores de corriente alterna.

*Observe todas las advertencias, notas de atencion y avisos.
* Todos los trabajos debe realizarlos personal autorizado.
«Instale el variador conforme a este manual y la reglamentacion local.

Peligro de descarga eléctrica. No examine, conecte ni desconecte el cableado de un variador
encendido. Antes de proceder al mantenimiento, desconecte la alimentacion del equipo y espere como minimo el tiempo
especificado en el rétulo de advertencia. El condensador interno permanece cargado después de apagar el variador. E/
indicador LED de carga se apaga cuando el voltaje del bus de CC disminuye por debajo de 50 Vcc. Cuando todos los
indicadores estén apagados, mida si hay tensiones peligrosas para verificar la sequridad del variador. Si trabaja en el variador
cuando esta encendido, se produciran lesiones graves o la muerte por descarga eléctrica.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. No conecte el cableado de la fuente de alimentacion principal a los terminales U/T1,
V/T2 y W/T3 del motor. Conecte el cableado de la fuente de alimentacion principal a los terminales de entrada del circuito
principal R/L1, S/L2 y T/L3. Un cableado incorrecto puede causar lesiones graves o la muerte por incendio.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. No modifique el variador ni los circuitos del variador. Las modificaciones
del variador y de los circuitos pueden causar lesiones graves o la muerte, provocara dafios en el variador y se anulara la
garantia. Yaskawa no se hace responsable de las modificaciones del producto realizadas por el usuario.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Solamente personal autorizado puede instalar, cablear, mantener,
examinar, cambiar piezas y reparar la unidad. Si el personal no esta aprobado, puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Ponga siempre a tierra el terminal de puesta a tierra del lado del motor. Si
no conecta el equipo a tierra correctamente, puede causar lesiones graves o la muerte si toca la cubierta del motor.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. No use ropa suelta ni joyas cuando trabaje en el variador. Apriete la ropa
suelta y quitese todos los objetos metalicos, por ejemplo, relojes o anillos. La ropa suelta puede engancharse en el variador y
las joyas pueden conducir electricidad y causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. Antes de realizar el Autoajuste, retire todo el personal y los objetos del
area alrededor del variador, el motor y la carga. El variador y el motor pueden ponerse en marcha de forma repentina durante el
Autoajuste y ocasionar lesiones graves.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento brusco. Retire a todas las personas y objetos del area alrededor del variador, el
motor y la maquina y coloque las cubiertas, acoplamientos, chavetas de eje y cargas de la maquina antes de energizar el
variador. Si el personal esta demasiado cerca o si faltan piezas, puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino. Asegurese de que el ascensor no esta ocupado cuando realice las
operaciones de prueba del ascensor o la configuracion del variador. Si las operaciones de prueba del ascensor o la
configuracién del variador son incorrectas, puede causar lesiones graves o la muerte si la cabina del ascensor no se detiene
correctamente.

A\ ADVERTENCIA Darios en el equipo. No aplique voltaje incorrecto en el circuito principal del variador. Utilice el variador
en el margen de especificaciones de tension de entrada que se indica en la placa de caracteristicas del variador. El voltaje
superior a la tolerancia permitida en la placa de caracteristicas puede provocar dafios en el variador.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. No situe materiales inflamables o combustibles encima del variador y no instale el
variador cerca de materiales inflamables o combustibles. Ancle el variador a un soporte de metal u otro material incombustible.
Los materiales inflamables y combustibles pueden provocar un incendio y causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Apriete todos los tornillos de los terminales con el par de apriete correcto. Las
conexiones demasiado flojas o demasiado apretadas pueden provocar una operacion incorrecta y dafios en el variador. Las
conexiones incorrectas también pueden provocar un incendio con el consiguiente riesgo de lesiones graves o mortales.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Apriete los tornillos a un angulo dentro del margen especificado en este manual. Si
aprieta los tornillos a un angulo fuera del margen especificado, puede haber conexiones sueltas que pueden causar dafios en
el bloque de terminales o iniciar un incendio y causar lesiones graves o la muerte.
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A\ ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. No provoque un cortocircuito en el circuito de salida del variador. Un
cortocircuito en la salida puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Cuando hay un componente de CC en el conductor de proteccion de
puesta a tierra, el variador puede provocar una corriente residual. Cuando un dispositivo de proteccion o supervision accionado
por corriente residual impida el contacto directo o indirecto, utilice siempre un monitor de corriente residual de tipo B o un
dispositivo de corriente residual (RCM/RCD) segtn se especifica en la norma IEC/EN 60755. Si no utiliza el RCM/RCD
correcto, puede causar lesiones graves o la muerte.

A\ ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Conecte a tierra el punto neutro en la fuente de alimentacion de los
modelos de variador 4xxxB/C para cumplir la Directiva CEM antes de encender el filtro CEM. Si enciende el filtro CEM pero no
conecta a tierra el punto neutro, puede causar lesiones graves o la muerte.

A\ ADVERTENCIA Peligro de colisién. Pruebe el sistema para asegurarse de que el variador funciona de forma segura
después de cablear el variador y ajustar los parametros. Si no prueba el sistema, puede causar dafios al equipo o lesiones
graves o la muerte.

AN ADVERTENCIA | Peligro de descarga eléctrica. Después de que el variador funda un fusible o active un RCM/RCD, no
encienda inmediatamente el variador ni opere dispositivos periféricos. Espere el tiempo especificado en el rétulo de
advertencia como minimo y verifique que todos los indicadores estén apagados. A continuacion compruebe las
especificaciones del cableado y de los dispositivos periféricos para determinar la causa del problema. Si desconoce la causa
del problema, péngase en contacto con Yaskawa antes de encender la unidad o los dispositivos periféricos. Si no soluciona el
problema antes de utilizar el variador o los dispositivos periféricos, puede provocar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Instale una proteccién suficiente contra los cortocircuitos en el circuito de
bifurcacion segun lo especificado en los codigos pertinentes y en este manual. El variador es adecuado para circuitos que
suministran no mas de 31,000 RMS amperios simétricos, 240 Vca maximo (clase 200 V), 480 Vca maximo (clase 400 V). Una
proteccion incorrecta contra cortocircuitos en los circuitos de bifurcacion puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Retire el aislamiento de los extremos del cable de conexion hasta la longitud
indicada en "Longitud de pelado del cable". Si pellizca el aislamiento de los terminales de los cables, puede provocar lesiones
graves o la muerte por incendio.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Asegurese de que no haya hilos sueltos o deshilachados en el nucleo del cable una
vez finalizado el cableado. Los cables sueltos o deshilachados en el nticleo del cable pueden crear un cortocircuito y causar
lesiones graves o la muerte por descarga eléctrica o incendio.

A ATENCION Peligro de accidente. Apriete los tornillos de la tapa de terminales y sujete la caja de forma segura
cuando mueva el variador. Si el variador o las cubiertas se caen, pueden causar lesiones moderadas.

A ATENCION Peligro de quemaduras. No toque el disipador de calor de un variador caliente. Apague el variador,
espere un minimo de 15 minutos y asegurese de que el disipador esté frio antes de cambiar los ventiladores. Si toca el
disipador de calor de un variador caliente, puede quemarse.

AVISO Darios en el equipo. Cuando toque el variador y las placas de circuito, asegurese de observar los
procedimientos correctos de descarga electrostatica (ESD). Si no sigue los procedimientos, puede causar dafios por ESD en
los circuitos del variador.

AVISO No interrumpa la conexion eléctrica entre el variador y el motor cuando el variador esté emitiendo
tension. Una secuenciacion incorrecta del equipo puede ocasionar dafios en el variador.

AVISO Dafios en el equipo. No realice una prueba de tension no disruptiva ni utilice un megéhmetro o megger
de aislamiento en el variador. Estas pruebas pueden dafiar el variador.

AVISO No opere un variador o equipo conectado que tenga piezas dafiadas o falten piezas. Puede provocar
dafios en el variador y en los equipos conectados.

AVISO Peligro de incendio. Instale un fusible y un dispositivo para la monitorizacién/deteccion de corriente
residual (RCM/RCD). Si no se instalan estos componentes pueden producirse dafios en el variador y en los equipos
conectados.

Darios en el equipo. Antes de conectar una opcion de frenado dinamico al variador, asegurese de que
personal cualificado lea y observe el manual de instalacién de la unidad de frenado y de la unidad de resistencia de frenado
(TOBPC72060001). Si no lee ni aplica el manual o si el personal no esta cualificado, pueden producirse dafos en el variador y
el circuito de frenado.

AVISO Asegurese de que todas las conexiones sean correctas después de instalar el variador y conectar los
dispositivos periféricos. Las conexiones incorrectas pueden provocar dafios en el variador.

AVISO No conecte condensadores de avance de fase, filtros de ruido LC/RC o interruptores de fuga (RCM/
RCD) al circuito del motor. Si conecta estos dispositivos a los circuitos de salida, pueden producirse dafios en el variador y en
los equipos conectados.

AVISO Utilice un motor-inversor o un motor vectorial con aislamiento reforzado y bobinados aplicables para su
uso con un variador de CA. Si el motor no tiene el aislamiento correcto, puede causar un cortocircuito o un fallo a tierra por el
deterioro del aislamiento.
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Nota:

*No utilice cable no blindado para el cableado de control. Utilice cables blindados de par trenzado y ponga a tierra el blindaje al
terminal de tierra del variador. Un cableado no blindado puede causar interferencias eléctricas y un rendimiento insatisfactorio del
sistema.

*No situar aparatos que emitan ondas electromagnéticas intensas, por ejemplo un transmisor de radio, cerca del variador. Si utiliza estos
aparatos cerca del variador, el variador puede funcionar de manera incorrecta.

B Uso previsto

El variador es un dispositivo eléctrico de uso comercial que controla la velocidad y la direccion de rotacion de un
motor. No utilice el variador para ningtn otro fin.

1. Lea atentamente el manual técnico.

2. Lea todas las precauciones de seguridad antes de instalar, cablear o utilizar el variador.

3. Cuando instale el variador, conéctelo y pongalo a tierra de acuerdo con todas las normas y precauciones de
seguridad aplicables.

4. Asegulrese de instalar correctamente todos los componentes y las cubiertas de proteccion.
5. Asegurese de utilizar el variador en las condiciones ambientales especificadas.
Nota:

Este producto no esta disefiado ni fabricado para utilizarlo en aparatos o sistemas de reanimacion.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. No modifique el variador ni los circuitos del variador. Las modificaciones
del variador y de los circuitos pueden causar lesiones graves o la muerte, provocara dafios en el variador y se anulara la
garantia. Yaskawa no se hace responsable de las modificaciones del producto realizadas por el usuario.

B Exclusion de responsabilidad

Yaskawa no se hace responsable de ningin dafio al producto, equipo o personas si este producto se utiliza de
cualquier otra manera distinta a la especificada en la seccion Uso previsto en la pagina 163.

€ Comprobacién del nimero de modelo y de la placa de caracteristicas

B Cuando reciba el variador

Examine estos elementos al recibir el variador:

» Examine si el variador presenta dafios. Pongase en contacto inmediatamente con el transportista si el variador
esta dafiado. La garantia de Yaskawa no cubre dafios de transporte.

* Examine el nimero de modelo del variador para comprobar si ha recibido el modelo correcto. Verifique el
numero de modelo en la seccion "MODEL" de la placa de caracteristicas del variador para comprobar si ha
recibido el modelo correcto.

* Si ha recibido el producto incorrecto o un producto defectuoso, péngase en contacto con Yaskawa o con su
representante de ventas mas cercano.
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B Placa de caracteristicas

.

cic - LATOXXXXXXXX REV :A

HooEL: CIPR-LA7OXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Uin AC3PH 380 - 430V
0C 513 678V

| AC3PH 10.3A

INPUT DC 12.6A

F 50/60Hz

U AC3PH 0 - 480v
Pmot 4.0kW

OUTRUT ACPHSA

(1 50°%ED) (AC3PH 11.5)

F 0-200Hz

ON : 6W3050-2-100 MASS : 38k8

SN2 JO0BSXx0XXXX PRG : 0101

FRONT :IP20

. ﬂ. 2B
BACKSIDE  : IP20/TYPE1_ENCLOSURE L WA
MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C ﬁfﬂ

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE N JAPAN
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan

A - Revision de hardware

B - Peso

G - Diseio de proteccion
H - Numero de serie

C - Version del software del variador I- Numero de lote
D - Direccion de las oficinas

centrales de Yaskawa Electric

Corporation
E - Normas de acreditacion
F - Temperatura del aire ambiente

J - Especificaciones de salida
K - Especificaciones de entrada
L - Modelo de variador

Figura 5.1 Ejemplo de datos de la placa de caracteristicas

B Corriente de salida nominal

Tabla 5.1 y Tabla 5.2 arroja los valores de corriente de salida nominal.

Nota:

*Estos valores de corriente de salida son aplicables para variadores que funcionan con especificaciones estandar.

*Reduzca la corriente en aplicaciones que aumenten la frecuencia portadora.

Tabla 5.1 Clase trifasico CA 200V

oo Salida maxima aplicable del motor Corrientg od:ﬁ?::;df]nomina' 50%;5’:;2&2322’;%?:2 Ide la
kW A A
2022 3.7 153 219
2031 5.5 219 313
2041 7.5 28.9 41.3
2059 11 41.1 58.8
2075 15 525 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
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Salida maxima aplicable del motor

Corriente de salida nominal

50% tiempo de conexion de la

Modelo continua */ corriente de salida */
kw
A A
2225 45 157.5 225.0
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8

*1  Estos valores suponen que no hay reduccion de la frecuencia portadora.

Tabla 5.2 Clase trifasico CA 400 V

Salida maxima aplicable del motor

Corriente de salida nominal

50% tiempo de conexion de la

Modelo continua */ corriente de salida */
kw A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 55 13.0 18.5
4023 7.5 15.8 22.5
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 18.5 34.1 48.8
4056 22 394 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 131.3 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1  Estos valores suponen que no hay reduccion de la frecuencia portadora.

B Contenido y ubicacion del rétulo de advertencia

El rétulo de advertencia del variador se encuentra en la ubicacion que se muestra en la Figura 5.2. Utilice el
variador segun se especifica en esta informacion.

YASKAWA TOMPYEULA7002A LA700 Series Installation and Operation Instruction
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A WARNING Hot surfaces.
- ; Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.
Read manual before installing. Wait 5 minutes for Failure to obey can cause damage.
capacitor discharge after removing power and opening Remove the keypad and the keypad
the manual switch between the drive and motor. connector before removing or
attaching the drive front cover.
A\ AVERTISSEMENT S
Dessus et cotés du boitier peuvent
Risque de choc électrique_ devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé 'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.

]

A - Rétulo de advertencia

Figura 5.2 Contenido y ubicacion del rétulo de advertencia

Para mostrar las advertencias sin un idioma especifico, utilice el rétulo de advertencia con pictogramas que se
incluye con el variador. Si utiliza el rétulo de advertencia con pictogramas, es posible que el variador no cumpla
las normas UL.

» Rotulo de advertencia con pictogramas (A): coloque el rotulo en la ubicacion del rétulo de advertencia que se
muestra en la Figura 5.2.

* Rotulos de advertencia de superficie caliente (B): coloque los rotulos en la parte superior o lateral del variador.

Tabla 5.3 Rétulos de advertencia con pictogramas

Modelos: 2022 - 2354, 4012 - 4325 Modelos: 2432, 2519, 4380

400-146-289-001

~
>
\
L.
~ == 5mn

[mporter in EU:
“s‘ YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
,l Importer in UK:
e, . YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom
~ == 5min ‘
Importer in EU: ‘
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany N A
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd, 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

B

Figura 5.3 y Tabla 5.4 explican el significado de cada pictograma.
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AN\ © AGL A

Figura 5.3 Tipo de pictogramas

Tabla 5.4 Descripciones de cada pictograma

Pictograma Descripcion
A ADVERTENCIA
B Lea el manual antes de instalar el variador.

c Riesgo de descarga eléctrica.
Espere 5 minutos a que se descargue el condensador después de desconectar la corriente y abrir el interruptor manual entre el variador y el motor.

D Superficies calientes. Las superficies superior y laterales pueden calentarse. No tocar.

€ Vista general del teclado

B Componentes y funciones del teclado

‘ Vista frontal/lateral ‘ ‘ Vista posterior

A B C K L

LORE
AN

J | H G

Figura 5.4 Teclado
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Tabla 5.5 Componentes y funciones del teclado

Sln;bol Denominacién Funcién
* Se enciende para indicar que el variador esta accionando el motor.
» EILED se apaga cuando se para el variador.
* Parpadea para indicar que:
— El variador esta desacelerando hasta parar.
— El variador ha recibido un comando arriba/abajo con una referencia de velocidad de 0 Hz, pero el variador no esta ajustado para
control de velocidad cero.
LED RUN * Parpadea rapidamente para indicar que:
A k3
RUN — El variador ha recibido un comando arriba/abajo de los terminales MFDI y esta cambiando al modo REMOTO mientras se
encuentra en modo LOCAL.
— El variador ha recibido un comando arriba/abajo de los terminales MFDI cuando el variador no se encuentra en modo Variador.
— El variador ha recibido un comando de parada de emergencia.
— La funcion de seguridad corta la salida del variador.
@stor . . .
— Ha pulsado en el teclado durante el funcionamiento del variador en modo REMOTO.
* Se enciende cuando el variador detecta un fallo.
* Parpadea cuando el variador detecta:
ALM LED _ Alarma
B -
ALM — Errores de funcionamiento
— Un fallo o alarma durante la autosintonizacion
* La luz se apaga durante el funcionamiento normal del variador. No hay alarmas ni fallos.
c Ranura de insercion de El punto donde se introduce una tarjeta microSD.
tarjeta microSD
Teclas de funcion El ment que se muestra en el teclado define las funciones de las teclas de funcion.
F1,F2,F3 La denominacion de cada funcion se indica en la mitad inferior de la ventana de visualizacion.
D
Tluminado: El teclado controla el comando arriba/abajo (modo LOCAL).
OFF (DESACTIVADO): El terminal de circuito de control o el dispositivo de transmision en serie controla el comando arriba/abajo
(modo REMOTO).
LED LO/RE Nota:
E * LOCAL: Utilice el teclado para la operacion del variador. Utilice el teclado para introducir los comandos arriba/abajo y de parada,
asi como el comando de referencia de velocidad.
* REMOTO: Utilice los terminales del circuito de control o el dispositivo de transmision en serie para la operacion del variador.
Utilice la fuente de referencia de velocidad introducida en b1-01 [Selec Referencia Velocidad 1] y 1a fuente del comando arriba/
abajo seleccionada en b1-02 [Seleccion comando arriba/abajo 1].
Cambia el control del variador para el comando arriba/abajo y la referencia de velocidad entre el teclado (LOCAL) y una fuente externa
(REMOTO).
Tecla de seleccion LO/RE Nota:
F * La tecla de seleccion LOCAL/REMOTE permanece habilitada de forma continua después de pararse el variador en el modo
LORE Variador. Si la aplicacion no debe cambiar de REMOTO a LOCAL porque tendria un efecto negativo en el rendimiento del
sistema, ajuste 02-01 = 0 [Seleccion funcién tecla LO/RE = Deshabilitado] para deshabilitar Ui,
* El variador no cambiara entre LOCAL y REMOTO cuando reciba un comando arriba/abajo desde una fuente externa.
Detiene el funcionamiento del variador.
Nota:
Tecla STOP
®@stop Pulse para parar el motor. Esto también se aplica cuando un comando arriba/abajo (modo REMOTO) est¢ activo en una
. . L. STOP SN . . .,
fuente de comando arriba/abajo externa. Para deshabilitar prioridad, ajuste 02-02 = 0 [Seleccion funcion tecla STOP =
Deshabilitado].
Flecha izquierda * Desplaza el cursor hacia la izquierda.
* Vuelve a la pantalla anterior.
Flecha arriba/flecha abajo |+ Desplaza la pantalla hacia arriba o hacia abajo para mostrar el elemento siguiente o el elemento anterior.
Y * Seleccion de nimeros de parametro e incremento o decremento de los valores de ajuste.
H . .
Flecha derecha (REINICIO) Desplaza el cursor hacia la derecha.
* Continfia a la siguiente pantalla.
* Reinicia el variador para eliminar un fallo.
Tecla INTRO * Introduce valores y ajustes de parametros.
* Selecciona elementos del menu para desplazamiento entre visualizaciones del teclado.
* Selecciona cada modo, parametro y valor de ajuste.
Pone en marcha el variador en modo LOCAL.
Tecla RUN Inicia la operacion en modo Autosintonizacion.
Antes de utilizar el teclado para accionar el motor, pulse RV 1 el teclado para ajustar el variador en modo LOCAL.
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S"'c')bOI Denominacion Funcién
J Terminal USB Para el ajuste de fabrica
Se conecta al variador con un cable de extension de 8 clavijas RJ-45 directamente a través del cable de extension UTP CAT5e o el
K Conector RJ-45
conector del teclado.
Retire esta cubierta para instalar o cambiar la pila del reloj.
. . . Nota:
L Cubierta de la pila del reloj « Usted debe proporcionar la pila del reloj. Esta no se incluye con el teclado.
« Consulte el manual técnico para obtener mas informacion sobre la pila correcta y el procedimiento de instalacion.
Muestra el nimero de modelo del teclado y otra informacion
M - Nota:
Placa de caracteristicas « “REV” identifica la version de hardware y software del teclado.
* “FLASH” identifica la version de la memoria flash.

B Estados del indicador LED

El anillo LED de estado situado en la cubierta del variador indica el estado de funcionamiento del variador.

ooo
o O
aQo
Do A
AL /
=72\ O\
2
)
——)
LI
g
(o]
B
A - ALM/ERR C- RUN
B - READY
LED Estado Descripcion
Encendido El variador detecta un fallo.
El variador detecta:
* Una alarma
* * Un error de ajuste de pardmetro oPE
A ALM/ERR Parpadeo */ T
* Un error de autosintonizacion
Nota:
El LED se enciende para identificar un fallo si el variador detecta un fallo y una alarma al mismo tiempo.
OFF . .
(DESACTIVADO) No hay fallos del variador ni alarmas.
Encendido El variador esta funcionando o esta listo para funcionar.
Parpadeo *] El variador esta en la condicion STo [Par seguro desactivado].
Parpadeo répido */ El voltaje de la fuente de alimentacion del circuito principal ha caido y solo la fuente de alimentacion externa de 24 V
B READY P P suministra energia al variador.
* El variador detecta un fallo.
OFF * No hay ningun fallo y el variador ha recibido un comando arriba/abajo pero no funciona. Por ejemplo, en el modo
(DESACTIVADO) -
Programacion o cuando RUN esta parpadeando.
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LED Estado Descripcion

Encendido El variador funciona con normalidad.

« El variador esta desacelerando hasta parar.

¢ El variador ha recibido un comando arriba/abajo con una referencia de velocidad de 0 Hz, pero el variador no esta

*
Parpadeo */ ajustado para control de velocidad cero.

« El variador ha recibido un comando de frenado por inyeccion CC.

« El variador ha recibido un comando arriba/abajo de los terminales MFDI y estda cambiando al modo REMOTO
mientras se encuentra en modo LOCAL.

« El variador ha recibido un comando arriba/abajo de los terminales MFDI cuando el variador no se encuentra en modo
Variador.

-

Parpadeo répido */ |, g variador ha recibido un comando de parada de emergencia.

* La funcion de seguridad corta la salida del variador.

* El usuario ha pulsado @stop en el teclado durante el funcionamiento del variador en modo REMOTO.

OFF El motor esta parado.
(DESACTIVADO)

*1  Consulte en Figura 5.5 la diferencia entre "parpadeo” y "parpadeo rapido".

1s R
ON (ACTIVADO) ON (ACTIVADO)
Parpadeo ! i | | |
ON ON ON ON
JIACTIVADO) JACTIVADO) (ACTIVADO) (ACTIVADO)
Parpadeo ! ; ) ! ]
rapido

Figura 5.5 Estados de parpadeo del LED

Velocidad de salida

del variador | - ‘ ‘
" RUN w ! TRUN
S0/ durante la ;)g;/adﬂ: :,STOP ! ‘|—| STOP
. b . . | |
Ajuste de velocidad % T i | l e ——
LED RUN | OFF (DESACT) | ON (ACTIVADO) |Parpadeo| OFF (DESACT) [parpadeo| OFF |

Figura 5.6 Relacion entre el LED RUN y el funcionamiento del variador

B Modo Teclado e indicaciones del menu

Nota:

*Encienda el variador con los ajustes de fabrica para mostrar la pantalla de configuracion inicial. Pulse [Inicio] para mostrar la
pantalla inicial.
—Seleccione [No] en el ajuste [Mostrar pantalla config inicial] para no mostrar la pantalla de configuracion inicial.

*Pulse en la pantalla inicial para mostrar los monitores del variador.

*Pulse @ para ajustar d-01 [Referencia 1] cuando la pantalla inicial muestra UI-01 [Referencia velocidad] en modo LOCAL.
*El teclado muestra [Rdy] cuando el variador esta en modo Variador. El variador esta preparado para aceptar un comando arriba/abajo.

* Ajuste b1-08 [Selec comando arriba/abajo en modo PRG] para aceptar o rechazar un comando arriba/abajo de una fuente externa en
modo Programacion.
—Ajuste b1-08 = 0 [Descartar RUN durante progr| para rechazar un comando arriba/abajo de una fuente externa en modo
Programacion (predeterminado).

—Ajuste b1-08 = 1 [Aceptar RUN durante progr] para aceptar el comando arriba/abajo de una fuente externa en modo Programacion.
—Ajuste b1-08 = 2 [Permitir progr solo en parada] para impedir cambios del modo Variador al modo Programacion cuando el variador
esta funcionando.

Tabla 5.6 Modos Variador, pantallas de menu y funciones

Modo Pantalla de menu Funcién
Parametros personalizados Muestra los parametros de usuario.
Modo Programacion | Parametros Cambia el ajuste de los parametros.
Param modif/registro fallo Muestra los parametros modificados y el historial de fallos.
Modo Variador Monitores Define los elementos del monitor que se deben mostrar.
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Modo Pantalla de menu Funcién

Autosintonizacion Sintoniza automaticamente el variador.

. . * Ajusta los registros de sefial y la retroiluminacion.
Herramientas diagnostico ; . L, .
» Ejecuta la solucion de problemas para la direccion de rotacion.

Modo Programacion
Respaldo/restaurar param Guarda los parametros en el teclado como respaldo.

S » Cambia la configuracion inicial.
Configuracion inicial

« Utiliza el asistente de configuracion para ajustar parametros basicos.

€ Instalacion mecanica

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. No situe materiales inflamables o combustibles encima del variador y no instale el
variador cerca de materiales inflamables o combustibles. Ancle el variador a un soporte de metal u otro material incombustible.
Los materiales inflamables y combustibles pueden provocar un incendio y causar lesiones graves o la muerte.

A ATENCION Peligro de accidente. Apriete los tornillos de la tapa de terminales y sujete la caja de forma segura
cuando mueva el variador. Si el variador o las cubiertas se caen, pueden causar lesiones moderadas.

AVISO Evite que objetos no deseados, como virutas de metal o recortes de alambre, caigan en el variador
durante su instalacién. Coloque una cubierta temporal sobre el variador durante la instalacion. Retire la cubierta temporal antes
de la puesta en marcha. Los objetos no deseados en el interior del variador provocar dafios en el variador.

Nota:
*Instale el variador segtin se especifica en las directrices de CEM. Si no observa las directrices de CEM, puede provocar un
funcionamiento incorrecto y dafios en los dispositivos eléctricos.

* No situe dispositivos periféricos del variador, transformadores u otros dispositivos electronicos cerca del variador. Blinde el variador
contra las interferencias eléctricas si los componentes tienen que estar cerca del variador. Las interferencias eléctricas pueden causar el
funcionamiento incorrecto del variador o de los dispositivos situados a su alrededor.

B Lugar de instalacién

El entorno de la instalacion es importante para la vida util del producto y para el rendimiento correcto del
variador. Asegurese de que el entorno de la instalacion coincida con estas especificaciones.

Entorno Condiciones

Zona de utilizacion Interior

Fuente de alimentacion | Categoria de sobrevoltaje 111

Tipo abierto IP20/UL: -10°C a +50 °C (14 °F a 122 °F)

* Cuando instale el variador en una caja, utilice un ventilador de refrigeracion o un acondicionador de aire para mantener la temperatura del aire

Temperatura ambiente interior dentro del margen permitido.

« Evite que el variador se hiele.

HR 95% o inferior

Humedad . . .
Evite que se forme condensacion en el variador.

Temperatura de -20 °C a+70 °C (-4 °F a +158 °F)
almacenamiento

Grado de contaminacion 2 o inferior

Instale el variador en un lugar exento de:

* Aceite nebulizado, gas corrosivo o inflamable o polvo

* Polvo metélico, aceite, agua u otros materiales no deseados
Alrededores * Materiales radioactivos o inflamables.

* Gases o liquidos nocivos

e Sal

¢ Luz solar directa

Mantenga la madera y otros materiales inflamables alejados del variador.

1000 m (3281 ft) como maximo
Nota:
Reduzca la corriente de salida un 1% por cada 100 m (328 ft) para instalar el variador a una altitud comprendida entre 1000 m y 4000 m (3281
fty 13123 ft).
No es necesario reducir el voltaje nominal en estas condiciones:
* Cuando instala el variador a 2000 m (6562 ft) o menos

* Cuando instala el variador a entre 2000 m y 4000 m (entre 6562 ft y 13123 ft) y pone a tierra el punto neutro o la fuente de alimentacion.
Pongase en contacto con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano si no va a conectar a tierra el punto neutro.

Altitud

*« 10Hza20Hz: 1G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s?)
¢ 20HzaS55Hz:

Vibracion */
— 2022 a2225,4012 a4188: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s?)

— 2269 a 2519, 4225 a 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s2)

Orientacion de la instalacion | Instale el variador verticalmente de modo que haya suficiente flujo de aire para enfriar la unidad.
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*1  Este variador superd la prueba de vibraciéon con un barrido logaritmico tal y como especifican las normas EN 60068-2-6 y JIS
C60068-2-6. Si los componentes internos del variador vibran demasiado, pueden provocar dafios en el variador aunque la frecuencia
de vibracion esté dentro de la especificacion. Si los componentes del variador vibran, mejore el entorno de instalacion para disminuir
las vibraciones. Para mejorar el entorno de instalacion frente a las vibraciones, puede colocar el motor sobre una almohadilla de
goma o reforzar la estructura de la instalacion.

@ Instalacion eléctrica

Peligro de descarga eléctrica. No examine, conecte ni desconecte el cableado de un variador
encendido. Antes de proceder al mantenimiento, desconecte la alimentacion del equipo y espere como minimo el tiempo
especificado en el rotulo de advertencia. El condensador interno permanece cargado después de apagar el variador. El
indicador LED de carga se apaga cuando el voltaje del bus de CC disminuye por debajo de 50 Vcc. Cuando todos los
indicadores estén apagados, mida si hay tensiones peligrosas para verificar la seguridad del variador. Si trabaja en el variador
cuando estéa encendido, se produciran lesiones graves o la muerte por descarga eléctrica.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Desconecte la unidad y espere 5 minutos como minimo hasta que el LED
de carga se apague. Retire la cubierta frontal y la tapa de terminales para realizar trabajos en el cableado, las placas de circuito
y otras piezas. Utilice los terminales sélo para su funcién correcta. Un cableado incorrecto o una conexion a tierra incorrecta y
una reparacion incorrecta de las cubiertas protectoras puede ocasionar lesiones graves o mortales.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Conecte a tierra correctamente el variador antes de encender el
interruptor del filtro EMC. Si toca un equipo eléctrico que no esta conectado a tierra, puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Ultilice los terminales del variador solo para el uso previsto. Consulte el
manual técnico para obtener mas informacion sobre los terminales de E/S. El cableado y la conexién a tierra incorrectos o la
modificacién de la cubierta pueden danar el equipo o causar lesiones.

B Diagrama de conexioén estandar
Conecte el variador segun se especifica en la Figura 5.7.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. Ajuste los parametros MFDI antes de cerrar los interruptores del
circuito de control. Los ajustes incorrectos de la secuencia del circuito de Marcha/Paro pueden causar lesiones graves o la
muerte por el movimiento del equipo.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Instale una proteccion suficiente contra los cortocircuitos en el circuito de
bifurcacion segun lo especificado en los codigos pertinentes y en este manual. El variador es apropiado para circuitos que
suministran no mas de 100,000 RMS amperios simétricos, 240 Vca maximo (clase 200 V), 480 Vca maximo (clase 400 V). Una
proteccién incorrecta contra cortocircuitos en los circuitos de bifurcacién puede causar lesiones graves o la muerte.

AVISO Dafios en el equipo. Cuando la tension de entrada sea de 440 V o superior, asegurese de que la tension
de aislamiento del motor sea suficiente o utilice un motor de servicio inversor o un motor de servicio vectorial con aislamiento
reforzado. Pueden producirse fallos en el bobinado y el aislamiento del motor.

Nota:

No conecte la tierra del circuito de control de CA a la caja del variador. El incumplimiento de las precauciones puede ocasionar un
funcionamiento incorrecto del circuito de control.
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[ [ | - : "
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[ 0-20mA (250 Q)/4 - 20 mA (250 Q) ; [Configuracion por defecto:
0-10V r } v . \~ Durante salida frecuencia]
— ; Entrada analégica 3/Entrada PTC |
| : | [Configuracién por defecto: No utilizado] | 3 —
1| cA -10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ) : } Salida 2 fotoacoplador multifuncion:
44 = |} 48VCC, méx. 50 mA
| 1) [Configuracion por defecto: No utilizado]
I oV |
Entrada de I - N
alimentacion {L | 7V Fuente de alimentacion ajuste velocidad CC -10.5 V, max. 20 mA 1 L ,;: Mo ,BL -
g: x(;goc;r}:rcl T 0 PS  Entrada de alimentacion 24 VCC | 1 ,H/ LT "
. Y ________ ! ot
VEMOBUS A - LD+ i ' 111! Monitor analégico multfuncion salida 1
I I I
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N ' “|~  Interruptor DIP S2 ! ' ! ' ! ! Vﬁo?dad de salida]
| ) ! Loy -
Inlerrup_wf 77777 Egéfgi/:ceién segura 1 | 1 | ﬁ 1‘ - = + i
de seguridad R e ! | ! e 4= 7 -1
I I \
h e 1 lﬁoﬁvﬁ | ; Monitor analégico multifuncion salida 2
o | | -10-+10V/0- 10V
l } i~ ’(’ )’ - [Configuracion por defecto:
! Corriente de salida;
Abjerto | reinicio/ - oV —( | s ]
realimentacion [ Y~ N\ | & ||| = 0l-mmmmmmmmmmmmm—m———————— ! R ke
o ! Z=F Indica cable blindado
Controlador =
de seguridad i i Tttt | 2 Indica cable de par trenzado biindado.

| Salida de monitor de
dispositivo electronico de seguridad

I
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ! @ Indica terminal del circuito principal.

O Indica terminal del circuito de control.

Figura 5.7 Esquema de cableado para cumplimiento de la Directiva de baja tension CE

5 Espaiiol

*1  Conecte las opciones periféricas a los terminales -, +1, +2, Bl y B2.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino. Asegurese de que la polaridad sea correcta antes de enviar un
comando arriba/abajo. Si el variador detecta incorrectamente la polaridad, el variador puede girar en la direccion opuesta
al comando arriba/abajo y causar lesiones graves o la muerte.

*2  Para la proteccion del circuito, el circuito principal estd separado de la caja de superficie que puede tocar el circuito principal.
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*3  El circuito de control es un circuito de seguridad de voltaje extra bajo. Separar este circuito de otros circuitos con aislamiento
reforzado. Asegurese de que el circuito de seguridad de voltaje extra bajo esté conectado como se especifica.

*4  El aislamiento reforzado separa los terminales de salida de otros circuitos. Los usuarios también pueden conectar circuitos que no
sean circuitos de seguridad de voltaje extra bajo si la salida del variador es de 250 Vca 1 A maximo o 30 Vcc 1 A maximo.

B Terminales del circuito de control

Secciones de los cables del circuito de control y pares de apriete

AVISO No permita que los blindajes de cables toquen otras lineas de sefial ni equipamiento. Aisle los blindajes
de cables con cinta eléctrica o tubo termorretractil. Si no aisla los blindajes de cables, puede causar un cortocircuito y dafiar el

variador.

Utilice cable blindado para el cableado del bloque de terminales del circuito de control. Utilice terminales en las
terminaciones de los cables para que la conexion del cableado sea mas sencilla y fiable.

Tabla 5.7 Secciones de los cables del circuito de control y pares de apriete

Cable desnudo Terminal
Medida Par de
Bloque de Terminal d apriete . . . . . .
terminales eina torn?llo Nern (Ibfi Seccién recom.: | Seccién aplicable | Seccién recom.: | Seccién aplicable
m (Ibfin) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG)
TB1 S1 - S8, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
« Cable trenzado
TB2-2 M1, M2, M5 02 -1.0
0.75 (24-18) 0.5 0.25-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 ) ) (18) « Cable macizo (20) (24 - 20)
02-1.5
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, i
TB3 AM, AC, P1,C1, S9 (24-16)
TB4 E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
D+, D-, P2, C2,S10
.5 - 1. 5-2 1.2
TB5 E(G) M3.5 05-10 05 > N
(4.4-8.9) (20 - 14) (12)
Terminales

Conecte un manguito aislado cuando utilice terminales.
Utilice la CRIMPFOX 6, una crimpadora fabricada por PHOENIX CONTACT.

¢d1T£ E:L‘U’dz
L

L

Figura 5.8 Dimensiones externas de los terminales

Tabla 5.8 Modelos y medidas de terminales

Seccion del cable
mm? (AWG) Modelo L (mm) L1 (mm) @d1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) Al 0.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) Al 0.34-8TQ 12.5 8 0.8 2.0
Al 0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 1.1 2.5
AT 0.5-80G

€ Puesta en marcha del variador

B Procedimiento de configuracion del variador

En la Figura 5.9 se muestra el procedimiento de configuracion basico. Esta seccion proporciona informacion sobre
los pasos que se deben tomar después de encender el variador.
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C Inicio D
[ Instalaciéon mecanica ]
( Cableado del circuito principal y del circuito de control )

I

Compruebe la seleccion de fuente de alimentacion del codificador.
(Solo CLV y CLV/IPM)

i

Encienda el variador.

I

Ajuste A1-02 [Seleccion del Método de Control].

Ajuste los parametros F1-xx [Opcién config. Codificador]
y examine la direccion de rotacién del codificador.
(Solo CLV y CLV/IPM)

'
Ajuste 01-12 [Unidades longitud].
Hay dos opciones para ajustar la mecanica del ascensor:
a. Utilice una relacion de velocidad:
Ajuste 01-18 [Velocidad de cabina ascensor] y
01-19 [Velocidad motor ascensor].
b. Utilice los datos mecanicos especificos de 01-12 [Unidades longitud],
01-20 [Diametro polea], 01-21 [Relacion cables] y
01-22 [Relacién mecanica transmision].
Después seleccione las unidades de visualizacion para la velocidad,
rampas de aceleracion/desaceleracion y caracteristicas de sacudida
en 01-03 [Selec unidad visualiz velocidad].

{

[ Realice la autosintonizacién para los parametros del motor y el desfase del codificador. ’1]

( )
[ Examine la direccion de rotacion del motor. )
( )

Ajuste b1-01 [Selec. de ref. velocidad 1] b1-01 = 0 [Teclado]

ara seleccionar la fuente de referencia de velocidad.

f

[ Ajuste d1-18 [Modo de selec. de ref. velocidad]. ]
b1-01 = 1 [Entrada analdgica] +
Ajuste los parametros H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx para asignar Ajuste los parametros H1-xx y H2-xx para asignar funciones
funciones a los terminales MFDI, MFDO, MFAl' y MFAO. a los terminales MFDI y MFDO.
Ajuste estos parametros: Ajuste estos parametros:
* C1-xx [Rampa acel y desacel] + d1-xx [Referencia de velocidad]
+ C2-xx [Caracteristicas sacudida] + C1-xx [Rampa acel y desacel]
+ C2-xx [Caracteristicas sacudida]

( Establezca la secuencia de la operacion de inspeccion. }
[ Ejecute una marcha de prueba. )
Ajuste estos ajustes para sintonizacion fina:

+ Ajustes para la secuencia de freno
+ C5-xx [Reg automatico vel (ASR)]
( El variador est4 listo para utilizar la aplicacion. )

Figura 5.9 Diagrama de flujo para el procedimiento de configuraciéon basico
*1  Para obtener mas informacion sobre la autosintonizacion, consulte el manual técnico.

Nota:

Cuando utilice las comunicaciones MEMOBUS/Modbus para ajustar parametros, ajuste H5-11 = I [Modo comando INTRO com = No
requiere comando INTRO)].

B Comprobacién antes de encender el variador
Compruebe estos elementos antes de encender el variador:

» Asegurese de que todos los cables estan conectados correctamente. Aseglrese también de que todas las etapas
del motor estén conectadas en la secuencia correcta.

» Asegurese de que no haya tornillos, terminales de cable sueltos ni herramientas en el variador.
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+ Si utiliza una tarjeta opcional de codificador, asegurese de que cablea correctamente el codificador y ajusta la
fuente de alimentacion en la tarjeta opcional conforme a la especificacion del codificador.

* Consulte la placa de caracteristicas del motor y registre la informacion en esta tabla.

Elemento Valor Elemento Valor
Potencia nominal motor kW Recuento polos motor Numero polos motor
Voltaje nominal motor \Y% Velocidad de rotacion base del motor min-! (r/min)
Corriente nominal motor (FLA) A Numero de pulsos de codificador del ppr
motor
Frecuencia nominal motor Hz
Frecuencia maxima motor Hz

B Asistente de configuracion

El asistente de configuracion prepara el variador para la operacion, incluyendo el ajuste de pardmetros bésicos y la
autosintonizacion. Consulte en el manual técnico informacion adicional acerca de esta funcion.

Después de encender el variador, el teclado muestra la pantalla de configuracion inicial. Si selecciona [No] en los
ajustes [Mostrar pantalla config inicial], el teclado muestra la pantalla inicial sin mostrar la pantalla de
configuracion inicial. Si se produce alglin fallo, alarma o error, consulte Solucion de problemas en la pagina 184.

Nota:
*Si el teclado no muestra la pantalla de configuracion inicial, pulse (Menu) para mostrar la pantalla de menus y a continuacion
pulse para seleccionar [Configuracion inicial].

* Abra la cubierta de la pila del reloj y coloque una bateria para utilizar las funciones del reloj. Seleccione una pila de dioxido de
manganeso-litio del tipo CR2016 con una tension nominal de 3 V.

B Seleccion del método de control

La primera vez que encienda el variador, seleccione uno de los cuatro métodos de control que sea apropiado para
la aplicacion. Las tarjetas de realimentacion del codificador son necesarias para los métodos de control de vector
de bucle cerrado. En esta tabla se muestran los posibles métodos de control dependiendo del tipo de motor y
muestra la tarjeta de realimentacion necesaria para el codificador.

Tipo de maquina Métodos de control Ajustes de A1-02 Tarjeta opcional de codificador
Control V/f 0 No se necesita tarjeta
Motor de induccion sin codificador
Control de vector de bucle abierto 2 No se necesita tarjeta
Motor de induceién con codificador Control de vector de bucle cerrado 3 PG-B3/PG-X3
incremental
Motor de iman permanente con Control d tor de bucl d
codificador EnDat 2.1/01, EnDat 2.2/01 o | -8 ™ (% vector de bucte cctrado para 7 PG-F3
EnDat 2.2/22
Motor de iman permanente con Control de vector de bucle cerrado para 7 PG-E3
codificador ERN1387 motores PM
Motor IPM de Yaskawa con codificador Control de vector de bucle cerrado para
. 7 PG-X3
incremental motores PM
Motor de iman permanente con Control de vector de bucle cerrado para 7 PG-B3/PG-X3
codificador incremental motores PM

B Ajuste de la direccion de rotacion del motor

Dependiendo de la configuracion del sistema del ascensor, puede que sea necesario cambiar la direccion del motor
para que el ascensor suba cuando el variador recibe un comando arriba.
Cuando el variador recibe un comando arriba, suministra voltaje en la secuencia de fase U-V-W.
* Compruebe la rotacion del motor con esta secuencia de fase (para la mayoria de los motores, en el sentido de las
agujas del reloj viendo desde el lado del eje).
* Si una secuencia U-V-W al motor propulsa el ascensor en direccion arriba, ajuste b7-14 = 0 [Seleccion de
Orden de Fase = Estandar].
* Si una secuencia U-V-W al motor propulsa el ascensor en direccion abajo, ajuste b1-14 = 1 [Conmutar orden de
fases].
Nota:
Ejecute siempre la configuracion de la direccion de rotacion del motor antes de ajustar la direccion de rotacion del codificador.
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Si estos problemas se producen durante la marcha de prueba, utilice la funcion Solucioén de problemas direccion
de rotacion para facilitar su resolucion:

* Hay flujo de corriente, pero no rotacion del motor.

* El variador detecta un fallo dv3 [Deteccion de inversion], dv4 [Deteccion prevencion inversion], oL2
[Sobrecarga variador] o PGo [Pérdida realiment encod (PG)].

* El motor gira en una direccion diferente a la esperada.

Para utilizar la funcién Solucion de problemas direccion de rotacion, seleccione [Ment] > [Herramientas
diagndstico] > [Solucion de problemas direccion de rotacion] en la pantalla inicial. Seleccione un problema que
desee resolver y [Ejecutar solucion de problemas]; después, pulse @

Consulte en el manual técnico informacion adicional acerca de esta funcion.

B Ajuste del codificador (generador de pulsos)

Configuracién de la resolucién del codificador
Ajuste la resolucion del codificador (sefial incremental en caso de codificadores absolutos con pistas de seno/
coseno) en F1-01 [Recuento pulsos codif 1 (PPR)].

Configuracién de la direccién de rotacion del codificador
Ejecute estos pasos para garantizar que la direccion de rotacion del codificador se ajuste correctamente en el
variador.

* Cuando hay informacion disponible sobre la secuencia de seiiales del codificador:

— Compruebe la secuencia de las fases Ay B del codificador cuando el motor propulsa el ascensor en direccion
arriba.

— Si la fase A del codificador guia la fase B, ajuste F1-05 = 0 [Selec rotacion codificador 1 = Pulso A guia
direccion arriba].

— Si la fase B del codificador guia la fase A, ajuste F1-05 = 1 [Pulso B guia direccion arribaj.
* Cuando no hay informacion disponible sobre la secuencia de sefiales del codificador:

— Girar manualmente el motor en direccion arriba del ascensor mientras comprueba el valor de UZ-05
[Realimentacion velocidad)].

— Si el valor en UI-05 es positivo, la direccion del codificador es correcta.
— Si el valor en UI-05 es negativo, cambie la configuracion de F1-05.

Nota:

Ejecute siempre la configuracion de la direccion de rotacion del motor antes de ajustar la direccion de rotacion del codificador. Consulte
Ajuste de la direccion de rotacion del motor en la pagina 176.

B Seleccion de la unidad de visualizacion del teclado

Puede utilizar 07-03 [Selec unidad visualiz velocidad] para seleccionar entre diferentes unidades de visualizacion
para parametros y monitores relacionados con la velocidad, rampas de aceleracion y desaceleracion y
caracteristicas de sacudida. Utilice la tabla mas abajo para determinar el ajuste 0/-03 correcto para su aplicacion.

Unidad de visualizaciéon
Ajuste 01-03 Ajustes de rer;%rsir;gi_aege velocidad/ Rampa acel y desac Caracterist tirén
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Revoluciones por minuto 1 pm
(RPM)] 0.01s 0.01s
?I[J]J nidades usuario (01-10'y o1- Definidos por usuario
4 [Unidadl ascensor - m/s, s, s] 0.01 m/s
;gffidadz ascensor - m/(s, §°2, 0.01 m/s 0.01 m/s? 0.01 m/s?
SAEL)I]“ida“ ascensor - ft/(min,s"2, 0.1 f/min 0.01 fUs2 0.01 fs?

Si desea utilizar los ajustes 4 a 6, debe programar algunos datos mecanicos en el variador antes de cambiar 07-03.
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1. Ajuste correctamente los datos del motor. Asegtrese de que los ajustes para E1-04 [Frecuencia salida
maxima] y E2-04 [Recuento polos motor] o E5-04 [Recuento polos motor PM] estén correctos.

2. Ajuste la mecanica del ascensor:
a. Utilice datos mecanicos especificos:
i.  Ajuste el diametro de la polea de traccion en unidades de mm en 0/-20 [Diametro polea].
ii. Ajuste los cables correctos en 0/-21 [Relacion cables].

iii. Siutiliza una maquina con transmision, ajuste la relacion de transmision (Nmotor/Mpolea traccion) €N
01-22 [Relacion mecanica transmision]. Cuando utilice una maquina sin transmision, ajuste o/-
22=1.0.

iv. Ajuste 01-03 =4, 5 o 6. El variador cambiara automaticamente la unidad y los valores de ajuste
de los parametros relacionados.

b. Sino conoce los datos mecanicos, por ejemplo, en caso de modernizacion, puede utilizar la relacion de
velocidad para determinar la mecanica:

i. Ajuste la velocidad de la cabina del ascensor a 01-18 [Velocidad de cabina ascensor].
ii. Ajuste la velocidad del motor del ascensor a 0/-19 [Velocidad motor ascensor].

Nota:
Cuando utiliza la relacion de velocidad, el variador ignora los parametros mecanicos especificos (07-2x)

Consulte Parametros del variador en la pagina 178 para obtener mas informacion.

B Parametros del variador

Consulte la tabla siguiente para ajustar los parametros mas importantes.
Nota:
*Se pueden modificar los parametros que tienen "RUN" en la columna "N.°" durante el funcionamiento del variador.

* Los parametros que tienen "Experto" en la columna "N.°" solo estan disponibles en modo Experto. Ajuste A7-01 = 3 [Seleccion de
Nivel de Acceso = Nivel experto] para mostrar y ajustar los parametros del modo Experto en el teclado.

Nuam. Denominacién Descripcion
A1-00 Seleccion de Idioma Selecciona el idioma del teclado LCD.
RUN 0: Inglés, 1: Japonés, 2: Aleman, 3: Francés, 4: Italiano, 5: Espaiiol, 6: Portugués, 7: Chino, 8: Checo, 9: Ruso,

10: Turco, 11: Polaco, 12: Griego

A1-02 Seleccion del método de control | Ajusta el método de control para la aplicacion del variador y el motor.
0: Control V/f, 2: Vector de bucle abierto, 3: Vector de bucle cerrado, 7: Vector de bucle cerrado PM

A1-03 Inicializar Parametros Ajusta valores predeterminados de los parametros.
0: Sin inicializacion, 1110: Inicializacion usuario, 2220: Inicializacion 2 cables

b1-01 Selec. de ref. velocidad 1 Ajusta el método de entrada de la referencia de velocidad.
0: Teclado, 1: Entrada analdgica, 2: Comunicaciones Memobus/Modbus, 3: Médulo PCB

b1-02 Seleccion del comando arriba/ Ajusta el método de entrada del comando arriba/abajo.
abajo 1 0: Teclado, 1: Entrada digital, 2: Comunicaciones Memobus/Modbus, 3: Mdédulo PCB
b1-03 Seleccion método parada Ajusta el método para parar el motor después de eliminar un comando arriba/abajo o de introducir un comando de
parada.

0: Rampa a parada, 1: Inercia a parada, 4: Parada de emergencia del ascensor

Cl